
a Bergvesenet Rapportarkivet
Postboks 302 I , N-744 I Trondheim




rBergyesenet rapport nr Intern Joumal nr Internt arkiv nr Rapport lokalisering Gradering

5984 Kassenr. 142




Kommer fra ..arkiv Ekstern rapport nr Oversendt fra Fortrolig pga Fortrolig fra dato:
Folldal Verk AS




Folldal Verk a.s.




Tittel

Rapporter vedr. avviksmåling i borhull på Tverrfjellet

Forfatter




Dato Âr




..

Bedrift (oppdragsgiverogfeller oppdragstaker)

Ludvigsen, Erik





Forskningslaboratoriene Institutt for

Tikle, Viktor





Gruvedrift, NTH

Kommune Fylke




Bergdistrikt




1: 50 000 kartblad 1: 250 000 kartblad

Dovre ' Oppland




15193 Røros

Fagområde

Boring

Dokument type Forekomster (forekomst, gruvefelt, undersøkelsesfelt)

Tverrfjellet

Råstofgruppe Råstofftype

Malm/metall cU, zN, s

Sammendrag, innholdsfortegnelseeller innholdsbeskrivelse
Rapporten består av en ringperrn med avviksmålinger for diverse borhull på Tverrfjellet. Boringene er gjennomført i
perioden 1982-1983.

Hullene som er avviksmålt er: 8190, 8200, 821G, 822d, 8360, 8700, 875G, 8710, 876G, 872G, 877G, 8730,
8780, 8740, 880, 8790, 8810, 8810, 8820, 8830, 884G, 8850, 8860, 8870, 8880, 8890, 8900, 9080, 9090,
9120, 9130, 9140, 915G, 9160, 7670



•

•

•



HTERM
*LINE TERMINATED*

Please type <CNTRL-P>for.loAin

AVVIKSMALINGFOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MALING AV•BORHULL 8196.

AVVIKSMALINGENEER UTFØRT MED EASTMAN MULTIPLESHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT..MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.,

DET ER MALT FOR HVER 640 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERFØLGENDEMALEPUNKTER,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETFØRT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VRRT AVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (132.000m.) ER I AKSERETNINGENE

tlX 3.96
DY= 3.82
117:= .45

ER DET UTFORT KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MÅLT RETNING. HVERT MALEPUNKTMED
EN * ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR Å KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (216.200)

TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT,MALEDATAENEOG DE
BEREGNEDE KOORDINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNETI.PROJEKSJONENEX-Y.X-2.Y-Z.
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DEVIATION CALCULATIO N.
*********************************************

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8190.
---DATE • 6.5.82
- --CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

-

FOLLDAL VERK A/S 8196.

1

1
1

Ak
AW**************************************************************************I




I MEASURED DATA I COMPUTED DATA I






-I1 I MEASURED I I . I I I Ij

i

I DEPTH I INCLINATION I
I 


AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I

;






I




I (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M) I!

;

I****************************************************************************I




0. 90.0 452.67 -145.20 214.30 -559.26
1 . 6. 90.0 432.87 -141.15 218.73 -559.26
J




12. 69.7 451.76 -137.06 223.12 -559.27




18. 89.2 449.53 -132.87 227.41 -559,3$




24. 89.1 452.31 . -128.69 231.71 -559.42




30. 89.2 430.09 -124.52 236.03 -559.51




, 36, 69.2 449.53 -120.27 240,26 -559.59




42. 89.5 ' 447.87 -115.94 244.41 -559.66




48. 90.0 446.76 -111.52 248.47 -559.69




54. 90.0 448.42 -107.12 232.55 -559.69




. 60.
66,

90.0

90.0

449.53

449.53

-102.81
-98.54

256.73

260.94

-559.69

-539.69




72. 90.0 449.53 -94,27 265.15 -559.69




78. 90.0 449.53 -89.99 269.36 -559.69




84, 89.8 451.76 -85.79 273.65 -559.70




90. 90.0 451.76 -81.67 278.00 -559.71




96. 90.0 449.53 -77.47 282.29 -559.71




102. 90.0 450.45 -73.23 286.53 -559.71




108. 90.0 450.37 -69,01 290.60 -559.71




114. .90.0 430.49 -64.80 295.07 -559.71




120. 90.0 450.60 -60.59 299.35 -559.71




126. 90.0 450.68 -56.39 303.64 -559.71




_ 132. 90.0 450.64 -52.19 307.92 -559.71

SKAL RESULTATENE OPPBEVARES PS FIL ? (J/N)
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AVVIKSMALINGFOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MALINGAV BORHULL 8196

AVVIKSMÅLINGENEER UTFØRT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLETVED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER MALT FOR HVER 6.0 METER LANGS HULLET.

I TABELLSFORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
' MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERFOLGENDEMALEPUNKTER.AVVIKETI


AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETFORT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HOLLDUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE.TILDUNNEN AV HULLET
OM DET 1KKE HADDE VfERTAVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (132.000 ER I AKSERETNINGENE(

DX= 3.56
DY• 3.43
DZ= .45

ER DET UTFØRT KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKTMED
EN * ER KORRIGERT,

PÅ GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFØRTTIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,• FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORTEN ADDISJON3-
KONSTANT. (216.200 )

TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT,MALEDATAENE06 DE
BEREGNEDEKOORDINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE



DEVIATION CALCULATIO.N.
*********************************************

---NAME • FOLLDALVERK A/S
---HOLE.NO  81913
---DATE • 6.5.82

DEVIATIONANGLE.(GRD) DEVIATION.
************************************************************




DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV, POINT NO.




.00 * * .00 .00 .00 .00 1




6.00 .00 * .00 .00 .00 .00 2




12.00 1,16 1,16 .04 .04 .02 .05 3
• 18,00


24.00
2,29

2.78

1.13
.49

.19


.32
.18

,31

.07


.16
.27

.47

4

5




30.00 2.22 -,55 .44 .41 .25 .65 6




36.00 .56 -1.67 .64 .61 .34 .95 7




42.00 1.70 1.14 .92 .89 ,40 1.34 8




48.00 1.24 -.46 1.30 1.26 ,43 1.86 . 9




54.00 1.67 .42 1.65. 1.61 .43 2.34 10




60.00 1.11 -.56 1.91 1.86 .43 2,70 11




66.00 .01 -1.10 2,14 2.08 ,43 3.01 12




72.00 .01 .00 2,36 2.30 .43 3.33 13




78.00 .01 ,00 2,59 2.52 .43 3.64 14




84.00 2.23 2.22 2.74 2.66 .44 3.85 15




90.00 .22 -2.01 2.82 2.73 .45 3.95 16




96.00 2.22 2.00 2.97 2.88 ,45 4.16 17




102.00 2.02 -.20 3.13 3.03 .45 4.38 19




108.00 .08 -1,94 3.22 3.11 .45 4.50 19




114.00 .08 .00 3.30 3.19 .45 4.62 '20




120.00 .04 -.04 3.40 3.28 .45 4.74 21




126.00 .08 ,04 3.49 3.36 .45 4.86 22
* 132.00 .12 .04 3.57 3.44 .45 4.98 23



DEV I A T I ON CALCULATION.
********************************************I4

---NAME • FOLLDALVERKA/S
--HOLESO • 8190
---DATE • 6.5.82 •
--CALCULATIONMETHOD: CORDANGLE

FOLLDALVERKA/S 8198

I****************************************************************************1
I MEASUREDDATA ' I ,COMPUTED DATA I
1 '1'
I MEASUREDI I I I • I I
I DEPTH I INCLINATIONI AZIMUTHI X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I

-1
I (M) I 360 DEG 400 ORD I (M) 1 (M) I (M) I
It********************************************444****************************I

41.

0.
6,
12.
18.
24.
30,
36,
42,
48,
54.
60.
66,
72,
78.
84.
90,
96.
102,
108.
114.
120.
126.
132.

90.0
90.0
89.7
89.2
89.1
89.2
89.2
89.5
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0
89.8
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0
90.0

452.87
452,87
451.76
449.53
452,31
430.09
449.53
447.87
446.76
448.42
449.53
449.53
449.53

' 449.53
451.76
451.76
449.53
451.56
451.64
451.56
451.52
451.60
451.72

-145.20
-141.15
-.137.07
-132.87
-128.69
-124.53
-120.27
-115.94
-111.53
-107.13
-102.82
-98.54
-94.27
-89.99
-85.80
-81.67
-77.47
-73.27
-69.13
-65.00
-60.86
-56.72
-52.59

214.30
218.73
223.1?
227.41
231.71
236.03
240.26
244.42
248.48
252.55
256.73
260.94
265.15
269.36
273.65
278.01
282.29
286.57
290.92
295.27
299.61
303.95
308,31

559.26
559.26
559.24
559.19
559.10
559.01
558.92
558.86
558.83
558.83
558.83
558.83
558.83
550.83
550.82
558.91
558.81
558.81
558.81
558.81
558.81
558.81
558.81

r

I.
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AVVIKSMALINGFOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MALING AV BORHULL 8206

AVVIKSMALINGENEER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS•
RETNING I HVERT MALEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER 

DET ER GJENNOMSNITTLIGMÅLT FOR HVER 5.8 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERFOLGENDEMALEPUNKTER,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETFORT GPP,
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE.TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VfiRTAVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (127.000m.) ER I AKSERETNINGENE:

DX= 1.19
DY= .92
DZ= 1.5(

ER DET UTFORT.KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKTMED •
EN * ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAGAV EN REFERANSE'RETNING,ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFORTTIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR Å KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (216.176 )

I TABELLS FORM ER FOR HVERT NALEPUNKT.MALEDATAENEOG DE
BEREGNEDEKOORDINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENEX-Y,X-Z1Y-Z.



9

D EVIATION CALCULATIO N.
*********************************************

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO ' 8206
---DATE • 24.5.82

DEVIATION ANGLE.(ORD) • DEVIATION.

************************************************************

DEPTH DEV.ANGLE DIF, DX DY DZ TOT,DEV, POINT NO.

.00 * * .00 .00 .00 .00 1
6.00 .02 * .00 .00 .00 .00 9

12,00 .22 .21 .00 .00 .01 .01 3

18.00 1.11 ,89 .04 .03 .03 .06 4
24.00 1.11 .00 .08 .07 .05 .12 a

30.00 .01 -1.10 .08 .07 .07 .13 6

36.00 1.68 1.67 .14 .12 .10 .21 7
42.00 .65 -1.03 ,24. .21 .16 .35 a
48.00 .60 -.05 .29 .26 .25 .46 9
54.00 .56 -.04 .31 .28 .34 .54 10
60,00 .11 -.44 .31 .28 .44 .61 11

66.00 1.12 1.00 .27 .25 .55 .66 12
72.00 .56 -.56 .21 .20 .66 .72 13
78.00 .11 -.44 .17 .17 .79 .82 14
84.00 2.22 2,11 .04 .07 .91 .91 15
90.00 .45 -1,77 .15 .08 1.04 1.05 16
96.00 .56 .11 .31 .21 1.14 1.20 17

102.00 .11 -.44 ' .48 ,35 1.20 1.34 18

108.00 .11 .00 .65 .49 1.27 1.51 19
114.00 .01 -.10 .82 .62 1.35 1.69 20

120.00 .03 .01 .99 .76 1.42 1,89 21

124.00 .05 ,02 1.10 .85 1.47 2,02 22
127.00 .05 .00 1,19 .92 1.50 2,13 23



DEVIATION CALCULATI(FN.
*********************************************

---NAME • FOLLDALVERN A/5
---HOLE•NO • 8200

	 24.5.82
---CALCULATIONMETHOD: CORDANGLE

FOLLDALVERKA/S 8208

.I****************************************************************************I
1 MEASUREDDATA I COMPUTEDDATA II -I
1 MEASUREDI I I I I I
I 'DEPTH I INCLINATIONI AZIMUTHI X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I

-I
:iifll,(M) I 360 DEG 400 GRD 1 (M) I (M) I (M) I
1************************************-***************************************I




0. 89.2 455.06 -146.70 217.00 558.18




6, 89.2 455.06 -142.81 221.57 558.10




12. 89.0 455.06. -138.92 226.13 558.00-




18. 89.0 453.95 -1.34.99 230.66 357.90




24. 89.0 435.06 -131.05 235.19 557.79




30. 89.0 455.06 -127.16 239.76 557.69




36, 88.8 453.40 -123.21 244.27 557.57'




42. 88.5 453.95 -119.22 248,75 557.43




48, 88.3 454.51 -115.27 253.27 557.26




54, 88.3 455,06 -111.36 257.81 557.09




60. 88.2 455.06 -107.47 262.38 556.90




66. 88.1 456.18 -103.62 266.98 556.71




72. 88.1 455.62 -99.79 271.59 556.51




78. 88.0 '455.62. -95,94 276.19 556.31




84. 88.0 457.84 -92.17 280,85 556.10




90. 88.0 457.39 -88.47 285.57 555.89
• 96. 88.5 457.34 -84.75 290,27 555.70




102. 88.6 457.37 -81.02 294.97 555.55




108. 88.5 457.37 -77.30 299.67 555.40




:14. 88.5 457.37 -73.58 304.38 555.24




120, 88.5 457.39 -69.86 309.08 555.09




124. 88.5 457.44 -67.38 312.22 -554.98




127, 88.5 457.49 -65,52 314.57 554.90.

-
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AVVIKSMALINGFOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MALING AV BORHULL .8216.

AVVIKSMALINGENEER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER. •

DET ER GJENNOMSNITTLIGMALT FOR HVER 5.9 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENi TO ETTERFC.LGENDEMALEPUNKTER.AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETFORT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM.LENGDENAV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE.TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VIIRTAVVIK.-

AVVIKT I DUNNEN AV HULLET (142.000m.) ER I AKSERETNINGENE

DX=

DY=

DZ=

ER DET UTFORT KORREKSJONERPÅ GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIkT OVER HÅLT RETNING. HVERT hÅLEFUNKT RED
EN * ER KORRIGERT.

PÅ GRUNNLAGAV EN REFERANSERETNIi G, ER DE MÅLTE RETNINBENE
OVERFØRT TIL DET AK•ULLE KOORDINATSYSTEM,

ROR Å KriMMEOVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF0RTEN ALDISJONS-
KON5TAN1. <216.480

I TADELLS FORM ER FOR HVERT MM.ERUNKT,MALELOTAEME06 DE
6FRE0NEDEROORD1i4ATEiÆ DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLBANEH ER ORPTEGNET I PROJEKSJONEUEX-YIX-Z,Y-Z.



DEVIATION CALCULATIO N.
*********************************************


-

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8216.-

	 10.6.82

DEVIATION ANGLE.(GRD) - DEVIATION.
************************************************************

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY




DZ TOT.DEV. POINT i
.00 * *. -.00-- - .00




- .00 ..00 1
6.00 .12 .* .00 .00.




.01 .01 2
12.00 .01 -.11 -.01 .00-




.02 -.02 3
18.00 .01 .00 .01 .00 • .03 ,03 4
24.00 .01 - .00 ..01 .00




-.04 .04 ...
30.00 1.12 1.11 .06 .03




.04 .08 . 6
36.00 .33 --.78 .17 .06




-.03 .18 - 7
42.00 .56 -.22 .27 .10




.03 .29 8
48.00 .56 .00 .39 .15




- .12 .44 9
54.00 .01 -.55 .54 .21




.20 .61 10
60.00 $56 .55 .72 .27




.28 .81' 11
66.00 .11 -.44 .92 .34




.37 1.05 an4 4.

72.00 .31 .20 1.11 .41




.47 1.27 13
78.00 .27 -.05 1.27 .47




.57 1.47 14
84.00 .bu•r .38 1.44 .54




.69 1,69 15 -
90.00 .36




1.64 .61




..80 1.92 16
96.00 ,48 -.07 1.86 .69




.68 2,18 17
102.00 .43 -.03 2.11 .76




1.00 2.46 18
108.00 .90 .44 2.40 .88




1.13 2.80 19
114.00 .86 -.03 2.76 1.01




1.32 3.22 ,,
,C.V

120.00 .44 -.4' 3.16 1.14




1.53 3.69 21
126.00 2.00 1.56 3.61 1.30




1.68 4.19 22
132,00 2.40 .40 4.14 1.47




1.86 4.77 23
136,00 .44 -1.93 4.71 1.64




2.16 5.44 24
142.00 .11 -.33 5.10 1,78




2.35 5.90 25



stai

DEVIATION CALCUL-ATIO N.
*********************************************

---NAME  FOLLDAL- VERK A/S
---HOLE NO ' 8216.
---DATE • 10.6.82
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 8218.
'

11,1***************************************************************************
I MEASURED DATA I COMPUTED DATA
-I .

. I MEASURED I I -I I I .--

	

-I DEPTH - I INCLINATION I AZIMUTH 1 X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD

I-
-I '(M) 1 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) ' I (M)

- I**********************************************************************“**“

.

,

0.




89.8 76.14 -146.70 217.10 -558.18
6.




89.9 76.18 -144.50 222.68
 538.16
12. ' 89.9 76.18 -142.31 228.27 558.15
18.




89.7 76.18 -140.12 233.85 558.14
24.




89.9 76.18 -137.92 239.44
 558.13
SO.

36.




89.8

89.5

77.29

77.29

-133.78

-133.69

243.04

250.66

558.12
558.08.

42.




89.0 77•29 -131.59 256.28 558.03
48.




89.0 77.85 -129.52 261.92 557.90
54.




89.0 77.85 -127.47 40/.J.) ..J3/./Y
60.




89.3 78.40 -123.45 273.20 557.69
66.




68.9 78.40 -123.46 278.86 537.58
72.




88.7 78.09 -121.45 284.51 537.46
78.




86.6 77.83 -119.41 290.16 557.34
.




88.5 78.40 -117.39 295.30 557.20
:./0.




89.0 78.40 -115.39 301.46
 557.07
96.




88.; 78.87 -113.42 307.12 356.96
102.




88.3 73.96 -111.47 312.80 556.62
108.




83.3 79.63 -109.56 316.48 558.66
114,




38.0 80.62 -107.73 324.19 556.46
120.




87.6 80.62 -103.93 329.91 556.23
126.




89.1 81.74 -104.18 333.65 536.06
12.




87.0 82.29 -102.51 341.41 ..G.,u.00
138.




87.0 62.74 -100.89 347.17




142.




87.0 62.35 -99.62 351  02 =
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AVVIKSMÅLINGFOR FOLLDAL VERK.A/S--
****************************************

MALING AV BORHULL 8216. -

AVVIKSMÅLINGENEER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS.
RETNING I HVERT MÅLEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER GJENNOMSNITTLIGMALT FOR HVER 5.9 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
NELLOM AVV1KSVINKELENI TO ETTERF4LGENDEMALEPUNKTER,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF4RT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM•LENGDENAV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VfiRTAVVIK..

AVV1KT I DUNNEN AV HULLET (142.000m.) ER I AKSERETNINGENE

DX 5.10
DY= 1.76.
DZ= 2.35

ER DET UTFORT KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
FR DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER NALT RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

PA SRUNNLAG Az)EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR 4.KG-IMEOVER I DETTE SYSTENET ER DET INNFØRT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (2t6øØ430

I TABELLS FCRM ER FOR HVERT MALEPUNKT. MALEDATAENE GG DE
DEREGNE5E  :OORDINATENE I DET ARTUELLE SSTEM OFFSATT.

HNLLBANU. ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y.X-Z.Y-Z.



i

DEVIATION CAL.CULATIO N.
********************************************

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8216.
---DATE



10.6.82

DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.
************************************************************

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV. POINT
.00 * * -.00- . .00 .00 .00 1

6.00 .12 * .00 .00 .01 . .01 . 2
12.00 .01 -.11 .01 .00 .02- -.02 - - 3
18.00 .01 .00 .01 .00 . ..03. .03 4
24.00 .01 -.00 .01 .00 .04 - .04 „,. 30,00 1.12 1.11 .06 .03 ..04 .08 _ 636.00 .33 -.78 .17 .06 .03 .18 - 7
42.00 .56 .22 .27 .10 .03 .29 6
48.00. .56 .00 .39 .15 - .12 .44 9
34.00 .01 -.55 .54 .21 .20 .61 10
60.00 .56 .55 .72 .27 .28 .82 1166.00 .11 -.44 .92 .34 _.37 1.03 12
72.00 .31 .20 1.11 .41 .47 1.27 13
76.00 .27 , -.05 1.27 .47 .57 1.47 14
84.00 .65 .38 1.44 .54 .69 1.69 15
90.00 .56 -.09 1.64 .61 .60 1.92 16
96.00 .48 -.07 1.86 .69 .88 2.12 17

-102.00 .43 -.03 2.11 .78 1.00 2.46 IS
108.00 .90 .44 2.40 .68 1.15 2.80 19
114.00 .86 -.03 2.76 1.C,I




1.32




120.00 .44 -,42 3.16 1.14 1.53 3.69 21
126.00 2.00 1.56 3.61 1.30 1.68 4.19




132.00 2.40 .40 4.14 1.47 1,86 4.77 23136.00 .44 -1.95 4.71 1.66 2.16 5,44 24142.00 .11 -.33 5.10 1.78 2.35 5.90 25



DEVIATION CALCULATIO N.

--NAME  FOLLDAL VERK A/S
---HOLENO ' 8213.
--DATE • 10.6.82
---CALCULATIONMETHOD: CORD ANGLE

_
FOLLDAL VERK A/S 8216. I

IlI *******************************************************	fl...*************si I MEASUREDDATA I COMPUTED DATA
I 


1 I MEASURED 1 1 .I . I I
i 1 DEPTH - I INCLINATIONI AZIMUTH 1 X-KGORD I Y-KOORD I Z-KOORD
1 I 


I .(M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) ' I (M)
i I********************************************~******************1 0,




89.8 76.14 -146,70 217.10 558.18




6.




89.9 76.18 -144.50 222.68 538.16




12. ,' 89.9 76.18 -142.31 228.27 538.15J 18.




89.9 76.18 -140.12 233.85 538.14
{ 24.




89.9 76.18 -137.92 239.44 558.13
! 30.




69.8 -77.29 - -135.78 245.04 558.12.




-,,36.




89.5 77.29 -133.69 250.66 358.08




42,




89.0 77.29 -131.59 256.28 556.00
 48.




89.0 77.85 -129.52 261.92 337.90




54,




69.0 77.85 -127.47 467.55 537.77

.

60.

66.




89.0

88.9

78.40

78.40

-123.45

-123.46

273.20

476.66

..1,/,.87


.....1/.38




72.




68.9 78.09 -121.45 284.51 337.46 '! 78.




88.8 77.83 -119.41 290.16 53).6.4




84.




88.5 78.40 -117.39 295.80 557.20




&O.




89.0 78.40 -115.39 301.46 337.07
, 96.




88.9 78.87 -113.42. 307.12 556.96




102.




88.5 78.96 -111.47 312.80 536.52




108.




88.3 79.83 -109.56 318.48 5,..6.06




114.




88.0 80.62 -107:73 524.19 536.46




120,




87.6 80.62 -105.93 329.91 338.23




126.




89.1 81.74 -104.18 333..65 ..,3o.06




132.




87.0 82.29 -102.51 341.41 553.66




138.




87.0 82.74 -100.69 347.17 333.54




142.




87.0 62.65 -99.82 351.02 ...a...3e-, --“),,
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AVVINSMALINGFOR FV
****************************************

ULING AV BORHULL 8221)

-AVVIKSMÅLINGENEER UTFØRT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
Ii-STRUMENT.T.(FEDT. MED DETTE INSTRUhETET BESTE'rihESni;LLET:i
RETNING I HVERT MÅLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMFASS OG
FALLET VED HjELF AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGMALT-FOR HVER 6.0 METER LANGS HULLET.

I 'TASELLSFORM ER AVVIKSVIMELEN I HVERT MÅLEFUNKTFORSKJELLEN
NELLOM AVVIS6VIKELE4 1 TO ETTERFØLGENDEMÅLERUSKTER.AVVIKET
AKSERETNINGENEGG TOTALAVVIKET.FORT OFF.
7GTALAVVINET ER DEFINERT 3,3MLE4G1.ENAY VEKTOREN FRA i-iULLEWNNEN;


DEN ER SESTENT'VEDAVVIKSNSLINGENE.TIL.BUNNENAV HULLET •

DET I\KE dAtCE V4RT

	

AU.):KTI 7-JUNNENAV HULLET i932.00 t.) ER I AKSERETN1..znt,

Cx= 35;.:4

T,Y= 15.92

LZ= Zo.04

DET KCRREN:SjuNERPå.i3RujrAV hAGNc.TIKE ruNbilnRc.L.Str:,
IR &ETTE VIST I EN OVERSIKT O'.;ERMÅLT RETNING. HVERT HSLEFUNNT MED

A trl
_

3RU4NLAG AV EN REFERANSE RETNING. ER DE MLLTE RETNINGENE
OVERFORT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

\CMME OUER I DETTE SYSTEMET ER DET T.N•';FRTEN

;‘)EATiSL=F;J,,K7,i14LEDA.E'E.

 EEE \cuRtInATENEI 7.27A:qUELLE EYSTaM Cr:F3,%7T.

nuLL.74 7R ;:)7:5*-E3NFT7 PROJEKSjONENEX-Y,X-:.Y-:.



DEVIAYIGN CALCULATIO N.
********************************************

---NAME
	

FV
--HOLE NO 	 ' 822D'
--DATE

	
' 22.9.82

DEVIATION ANGLE.(ORD)--


DEPTH DEV.ANGLE "-DIF. -Dx

DEVIATION.

DY DZ TOT.DEV. POINT NL
.00




--* .00 .00 .00 .00




6.00 .22 * .01 .00 .00 .01 2.
18.00 1.45 1:23 --




.03 .06, .19 3
24,00 .23 -1;23 .33 .07 .11 .35 4
30.00 .60




.49 .15 .17 " -.54




36.00 .23




.66 .27 .?2 .74 6
42.00 .81 .58 " .84 443 .28 .98 7
48.00 .33 -.48 1.04 .63 .35 1.26 8

 54.00 .33 .00 ' 1.27 .83 .43 1.58 9
60.00 .44 .11 1.54 1.02 .52 1.92 10
66.00 .67 -.22 1.85 1.22 .64 2.31 ' 11
22.00 .31 -.36 2.21 1.42 .76 2.73 12
78.00 .31 .00 2.58 1.64 .90 3.19 - 13
84.00 .70 .39 3.00 1.88 1.05 3.69 14
90.00 .32 - .39 - 3.45 2.14 1.23 4.24 15
96.00 1.00 .68 3.95 2.42 1.42 4.84 16
102.00 .26 -.74 - 4.30 2.67 ' 1.63 5.49 17
108.00 .50 .24 3.07 2.94 1.86 6.15 18
114.00, .56 .06 • 5.68 3.23 2.10 6.87 19
120.00 .33 -.23 6.32 7 =. 2.36 7.61 20
126.00 .01 -".32 6.98 3.78 2.62 8.36 21
132.00 .81 .80 7.64 4.08 2.89 9.13 22
138.00 .33 -.47 8.33 4.43 3.18 9.95 23
144.00 .67 .34 9.05 4.77 3.47 10.80 24
150.00 .01 -.66 9.78 ,1.08 3.78 11.65 25
156.00 .34 .33 10.53 5.41 4.09 12.52 26
162.00 1.03 .70 11.32 5.76 4.42 13.45 27
168.00 1.14 .11 t2.2i 6.14 4,91 1J.49




174.00 1.22 .08 13.19 6.53 5.24 15.62 29
180.00 2.13 .91 14.30 6.92 5.76 16.90 30
186.00 1.15 -.98 15.35 7.27 6.35 18.30 31
192.00 1.11 -.04 16.88 7.62 7.01 19.80 04

198.00 1.18 .07 18.29 7.94 7.71 21.36 33
204.00 1.05 -.13 19.79 8.21 8.48 23.04 34
210.00 1.49 .44 21.37 8.43 9.30 24.78




216.00 1.11 -.58 23.04 8.62 10.20 26.63 36




.56 -.55 24.77 8.79 11.14 28.55 37
77.8.00 50 .00 26.53 8.93 12.11 30.30 3=s
234.00 .85 .29 28.34 9.07 13.11 32.51 39
240.00 .66 -.19 30.19 9.20 14.15 34.59 40
243.00 .78 .12 31.14 9.26 14.69 35.66 41
248,00 .76 -.02 32.77 9.37 15.63 37.49 42
254.00 .2? -.54 34.75 9.32 16.79 39.75 43
260.00 .56 .33 36.76 9.66 17.97 42.04 44
266.00 .37 -.18 38.79 9.79 19.16 44.36 45
272.00 .01 -.36 40.82 9.90 20.36 46.68 46
278.00 .67




42.88 9.99 21.58 49.03 47
284.00 .56 -.11 44.96 10.06 22.83 51.42 48
290.00 .01 -.54 47.07 10.13 24.09 53.84 49
296.00 .39 .38 49.17 10.21 23.26 5,i,.26




302.00 .38 -.02 51.27 10.34 26.62 55.69 5



- ,


,.: -.02 „ .- 1.0.35



6_6

„.6,
.6 56

320.00 .77 .39 57,62 10.63 30.44 66.03 54
326.00 .44 -.32 . 39.78 10.72 31.76 68.53 55
332.00 .44 .00 61.95 10.76 3.5.09 71.05 56
338.00 .01 -.43 64.13 10.79 34.43 73.58 57
344.00 .77 .76 66.30 10.79 35.77 76.11 58
350.00 .77 .00 68.48 10.78 37.11 78.63 59
356.00 .43 -.33 70.67 10.82 38.46 81.18 60
362.00 .11 -.33 72.87 10.89 39.81 83.75 61
368.00 .22 411 75.08 10.95 41.18 86.33 62
374.00 .11 -.11 77.30 11.01 42.56 88.93 63
380.00 .59 .48 79.54 11.09 43.96 91.56 64
386.00 .01. -.58 81.80 11:19 45.37 94.21 65
392.00 .01 ..00 84.06 11.29 46.79 96.86 66
398.00 .36 .55 86.34 11.39 48.22 99.54 67
404.00 .44 -.11 88.64 11.48 49.68 102.27 68
410.00 .11 -.33 90.97 11.37 51.17 105.02 69
416.00 .22 .11 93.31 11.67 52.66 107.78 70.-
422.00 .67 ..44 95.68 11.76 54.19 110.59 71
428..00 .33 -.33 . 96.08 11.65 53.75 113.44 72

' 434.00 .01 -.33 100.49 11.94 57.32 116.31 73
440.00 .89 .88 102.93 12.03 58.92 119.21 74
446.00 .11 -.78 105.41 12.12 60.36 122.17 75
452.00 .01 -.10 107.88 12.20 62.20 125.13 76
458.00 .11 .10 110.36 12.29 63.85 .128.09 77
464.00 .11 .00 112.84 12.38 65.50 131.06 78
470.00 .89 .78 115.36 12.46 67,19 134.08 79
476.00 .01 -.88 117.90 12.54 68.91 137,14 80
482.00 .01 .00 120.45 12.63 70.63 140.20 81
488.00 1.00 .99 123.02 12.71 /2.,,3 143.30 82
494.00 .11 -.89 125.63 12.79 74.18 146.45 83
500.00 .22 .11 128.25 12.87 75.98 149.62 84
506.00 .33 .11 130.88 12.95 77.81 132.62 85
512.00 .44 .11 133.54 13.03 79.67 156.05 86
518.00 .11 -..33 136.22 13.10 81.34 159.30 87
524.00 .22 .11 138.90 13.18 83.43 162.57 88
530.00 .33 .11 141.61 13.26 85.34 165.86 ' 89




.22 144.33 13.33 87.28 169.20 90
542.00 .11 -.44 147.08 13.40 89.25 172.56 91
548.00 -744 .33 149.84 13.48 91.23 175.95 92
554.00 .63 .18 152.63 13.53 93.23 179.37 ' 93
560.00 $11 -.32 155.43 13.56 95.29 182.82 94
566.00 .11 .00 158.24 13,38 97.34 186.28 95
572.00 .47#1




13.61 9=;,40 189.74




576.00 .01 .00 163.86 13.64 101.45 193.21 97
524.00 .89 .88 186.70 13.67 103.54 196.71 98
590.00 .46 -.43 169.37 13.71 105.66 200.26 99
596,00 .11 -.35 172.44 13.78 107.60 203.87 100
602.00 .11 .00 175.32 13.85 109.94 207.40 101

8.C20 .76 .62 176.22 13.91 112.11 211.01 102
614.00 .11 -.67 131.14 13.58 114.32 214.66 103
620,00 .31 .40 184.08 14.06 116.33 216.33 104
626.00 .67 .16 187.04 14.17 118.80 2.v4 105
832.00 .31 -.16 190,03 14,25 121.10 223.78 106
638.00 #22




193.02 14.31 123.41 229.55 107
644,00 .33 .11 196.04 14.37 125.74 233.34 106
650.00 .44 .11 199.07 14.43 128.10 237.16 109
656.00 .11 -.33 202.11 14.49 130.48 241,01 110
662.00

668.00

.01
.....
....2

-.10
.21

205.16

206.21

14.35

14.61

132.87

135.27

244.66

248.72

111
112

674.00 ,44 .22 211.28 14.67 137.69 252.61 11-3----
680.00 .22 -.22 214:37 14.77 140.14 236.53 114
686.00 .11 -.11 217.46 14.78 142.60 260,47 115
892.00 .11 .00 220.56 14.84 145,07 264.41 116
698.00 .11 .00 223.67 14.99 117.55 262.37 117
704.00 .01 -.10 226.78 14.95 150.04 272.33 119
710.00 .01 .00 229.89 15.00 152.53 276.29 119
7;6.00 .01 .00 233.00 15.06 155.01






1:,Es9

i I

—.11)




171,T.3.




73T

, 3.3









1-41




.(30




16-77 2-1j3,:4




I
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.;







27 15.=3 241.-7.72,




1 , (..
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DEV I A T ION CALCULAT ION.
******:***x.***************-4.*****************

---NAME  FV
--HOLE NO ° 8221)
--DATE ' 22.9.82
---CALCULATION HETHOD: CORD ANGLE

FV 6221)

I********M.~***********************************************************ii
I ' MEASURED DATA I COMPUTED DATA I‘..
I- 	 1
i MEASURED I I I I I 1
I DEPTH- I INCLINATION I AZIMUTH I -- X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I
I- 	 1
I (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) -I (M) I (M) I

IM***********.*************-*********************************~*rn***~

	

0. 19.5 390.18 471498.53 61233.11 1090.48

	

6, 19.7 390.18 471500.52 61232.80 1084.83

:411 18. 20.9 391.85 471504.64 61232.22 1073.57

	

24. 21.0 471506.77 1067.971 392.41 61231.95
1 30. 21.0 394.07 471508.91 61231.72 1062.37
1 36. 21.1 394.63 471511.05 61231.53 1056.77
1 42. 21.2 396.85 471513.21 61231.39 1051.17
I 48. 21.5 396.65 471515.39 61231.28 1045.58

.I- 54. 21.8 396.85 471517.59 61231.17 1040.01
I 60. 12.2 396.85 471519.64 61231.06 1034.44
1

: 66. 22.8 396.85 471522.13 61230.95 1028.90
: 72. 23.0 1023.37471524.461

-2.59 61230.84
1017.85

	

78. 23.2 -2.04 471526.81 61230.76i

	

84, 23.8 -1.48 471529.201 61230,69 1012.35

	

90. 24.0 -.93 471531.63 61230.65 1006.67
! Y6. 24.9 -.93 471534.11 61230.61 1001.40_. -1

	

102. 25.0 .48 471536.64 61230.56 993.96; - 

I 108. 2'e7 -.59 471539.19 61230.52 990.53

	

114. 25.8 -.37 471541.77 61230.50 985.12
. 320. 26.0 -.93 471544.39 61230.47 979.72,
. 126. 26.0 . -.93 471547.02 61230.44 974.33
Il 132, 26.3 .74 471549,66 61230.43

	

138. 26.5 1.29 471552.32 61230.48 963.57

	

144. 26.9 .18 471555.02 61230.51 958.21
150. 26.9 .18 471557.73 61230.51 932.86

	

130. 27.1 .74 471560.45 61230.53 947.51

	

162. 28.0 1.29 471563.23 61230.58 942419

	

368. 29.0 1.65 471566.09 61230.65 936.92

	

174. 30.1 1.85 471569.04 61230.73 931.70

	

160. 32.0 1.29 471572.13 61230.81 926.56

	

186. 33.0 .74 471575.36 61230.66 921.50

	

192. 34.0 .74 471578.66 61230.90 916.30

	

198. 34.9 --.37 471582.05 61230.91 911.55

	

204. 35.8 471555.52 61230,87 906.65
210. 37,0 -2.04 471589.08 61230.79 901.53

	

216. 38.0 -2.04 471592.73 61230.67 897.07

	

22.2. 33.4 -2.59 471596.44 61230.54

	

228.
__ ,c,6.6-3.15 471600.18 61230.37 837.66

	

234. 39,5-2.39 471603.96 61230.20 833.01

	

240. 40.0



-3.15 471607,79 61230.03 678.40

	

243. 40.7 -3.15 471609.73 61229.93 876,11
248. 41.3 -2.59 471613.00 61229'.73 872.34

	

254. 41.5 471616.96 61229.62 867.83

	

260. 42.0 ----.5.9 471620,95 61229.46 862.6

	

266, 42.0 123::: 471624.96 61229.23 553.90

	

-;-- -: -, - ., r-::•'::.._ ..,,



<
f

:..
284.
290.
296.
302.
306.
314.
320.
326.
332.
338.
344.
350.
356.
362.
368.
374.
380.
386.
392.
398.
404.
410.
416.
422.
428.
434.
440.
446.
452.
458.
464.
470.
476.
482.
438.
494.
500.
506.
512.
518.
524.
530.

542.
546.
554.
560.
..“)!D •

:.72.
578.
564.
590.

602.
606.
614.
420.
6.,r6.
6:2.
633.
844,
650.
636.
662.
668.
674.I.

43.0 396.29 471637.05 61228.63 845.59
43.0 396.29 471641.14 61228.39 841.21
42.9 396.85 471645.22 61228.17 836.81
42.9 -2.59 471649.30 61227.99 832.42
43.0 -6.15 471653.36 61227.80 828.03
43.0 396.29 471657.46 61227.58 823.64
43.6 -3.15 471661.57 61227.36 619.27
43.8 396.29 471665.71 61227.14 814.93
44.0 395.74 471669.86 61226.88 810.61
44.0 395.74 471674.01 61226.60 806.29
44.0 394.63 471676.16_ 61226.29 801.96
44.0 395•74 471682.32 61225.97 797.66
44.2 396.29 471686.48 61225.71 793.33
44.3 396.29 471690.66 61225.47 789.06
44.5 396.29 471694.64 61225.22 784,77
44.6 396.29 471699.04 61224.98 780.49
45.0 396.65 471703.26 61224.75 776.24
45.0 396.85 471707.50 61224.54 771.99
45.0 396.65 471711.73 61224.33 767.75
45.5 -3.15 471715.98 61224.12 763.53
45.9 -3.15 471720.27 61223.91 75i".54
46.0 -3.15 471724.57 61223.70 755.16-
46.2 -3.15 471723.89 61223.46 751.00
46.8 -3.15 471733.23 61223.27 746.87
47.1 -3.15 471737.61 61223.05 742.78
47.1 -3.15 471742.00 61222.83 738.69
47.9 -3.15 471746.42 61222.62 734.64
48.0 -3.15 471730.87 61222.40 730.62
48.0 -5.15 471755.32 61222.17 726.61
48.1 -3.15 471739.77 61221.95 722.60
48.2 -3.15 471764.23 61221.73 718.59
49.0 -3.15 471768.73 61221.51 -- 714.62
49.0 -3.13 471773.25 61221.29 710.69
49.0 -3.15 471777.77 61221.06 706.75
49.9 -3.15 471762.32 61220.84 702.83
50..0 -3.13 471766.90 61220.61 698.99
50.2 -3.15 471791.50 61220.36 695.14
50.5, -3.15 471796.11 61220.16 691.31
50.9 -3.13 471800.75 61219.93 687.31
51.0 -3.15 471805.40 61219.70 683.73
51.2 -3.15 471610.06 61219.47 679.97
51.5

32.0

-3.15

-L13

471814.74
-711;.-i..14

61219.24 676.22

52.1 -3.15 471824.16 61218.77 668.91
52.5 -3.15 471828.90 61218.53 665.14
52.9 396.29 471833.67 61218.28 661.51
53.0 396.29 471838,45 61218.00 637.89
53.1 396.29 471843.23 61217.72 634.29
53.1 396.29 471E46,02 61217.44 650.66
53.1 396.29 471832.81 61217,16 647.06
53.9 396.29 471657.62 61216.88 643.31
54.0

:'.4.1

396.35
-3.15

471862.46

471667.31

61216.62

61216.36

639.96

636.46

54.2 -3.15 471872.17 61216.14 632.95
54.9 -3.13 471877.05 61215.90 629.47
55.0 -3.15 471661.75 61215.66 626..02
55.2 -2.59 471666.86 61213.44 622.59

F5):-0):
-2.59

-3.13

471ES..1,U,

471596.76

61215.23

61215.01 615,62

56.2 -3.15 471901.73 61214.76 612.48
56.3 -3.15 471906.72 61214.52 609.15
56.9 -3.15 471911.73 61214.27 603,86
57.0 -3.13 471916.75 61214.02 602.59
57.0 -3.15 471921.77 6113.77 
2




../,, -3.15 471926.60 61213.52 396H.
57.6 -3.15 471731,85 61213.27 592,83




-3,12







692. 58.0 -3.15 471947.06 61212.52 583.24
698, 58.1 -3.15 471952.14 61212.27 580.07
704, 58.1 -3.15 471957.23 61212.02 576.90
710. 58.1 -3.15 471962.32 61211:77 573.73
716. 58.1 -3.15 471967.40 61211.52 570.56
722. 58.2^




471972.49 61211'.26 567.39--
728, 58.0 -3.15 471977.58 61211.01 564.22
734, 57.9 -3.15 471982.66 61210.76 561.04 -
740. 57.8 -3.15 471987.73 61210.51 537 .84-
746. 57.7




471992.79 61210.26 554.64--
752. 57,3 ir 471997.84 61210.01 551.42
758. 57.1 =3.15 472002.p8 61209.76 '548.17_
764. 57.1 -3.15 472007.91 61209.51 544.91
770. 57.0 -2.59' 472012.94 61209.28 ' 541.65
776, 57.0 -2.59 472017.96 61209.08 536.38
782. 57.2




472023.00 61208.85 - 535.12
788. 57.2 -3.15 472028.03 61208.0 531.57
794, 57.5 -3.15 472033.07 61208.35 528.63
800. 57.9 -3.15 472036.14 61208.10 525.43
806. 58.0 -3.15 472043.21 61207.65 527.24
812. 58.1 -3.15 472048.30 61207.60 519.07
818. 58.2 -3.15 472053.39 61207.35 515.90
824. 58.3 396.85 472058.48 61207.10 512,74
830. 58.3 -3.15 472063.58 61206.84 509.59.

6. 58.7 -3.15 472068.69 61206.59 506.46
-842:




472073.81 61206.;34




848. 59.9 396.29 472078.97 61206.06 500.30
854, 60.2 396.29 472084.16 61205.76 497.31 -
862. 61.0 396.29 472091.11 61205.35 493.58
868. 61.8 396.29 472096.37 61205.05 490.51
874, 61,8 396.29 472101.65 61204.74 487.67
880. 61.9 395.18 472106.93 61204.39 484.84
886, 62.1 395.18 472112.21 61203.99 482.02 '
892, 62.9 395.74 472117.51 61203.61 479.25
898. 63.0 395.18 472122.64 61203.23 476.53
904. 63.0 395.74 472128.17 61202.85 473.80




63.1




472133.51 61202.4g 47+.0S
916. 63.8 396.29 472138.86 61202.15 468.40
922, 64.0 396.29 472144.24 61201.84 465.76
928, 65.0 396.29 472149.65 61201.52 463.18
934. 65.0 396.29 472155.07 61201.21 460.64
940. 65.0 396.29 472160.50 61200.89 458.11
c/46. 65.5




472165.94 61200.58 455.59




952. -2.59 472171.40 61200.31 453.13

fl
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1

AVVIKSHÅLINGFOR FV

MÅLING AV BORHULL 8226.

AVVIKSMÅLINGENEER UTFORT MED EASTMANMULTIPLE SHOT SURVEY -
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTEThESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT MÅLEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNGMSNITTLIGMÅLT FOR HVER 60 METER LANGS HULLET:

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MÅLEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN 1 TO ETTERFØLGENDE MÅLEPUNKTER.AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FORT OPP.
'COTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMÅLINGENEFTILBUNNEN AV HULLET
OM DET 1KKE HADDE VRRT AVVIK,

AVV1KT I bUNNEN AV HULLLT (952.000 ER I AKSERETNINGENE:

Dx= 341.752
DY= 112.97
DZ= 260.04

ER DET UTFORT KORREKSJONER PÅ GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MÅLT RETNING. HVERT MÅLEPUNKT MED
E; ER

PÅ GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE MÅLTE RETNINGENE
OVERFORT TIL-DET AKTULLE-KOORDINATSYSTEM.

FOR Å KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (214.371 )

1 TABELLS FORM ER FOR HVERT MÅLEPUNKT, MLLEDATAENE OG DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE



DEVIATION CALCULATION.
*********************************************

i ---NAME • FV
I ---HOLE NO • 8226.
I ---DATE • 22.9.82
r

DEVIATION ANGLE.(GRD) ^DEVIATION:-
************************************************************

DEPTH - DEV.ANGLE DIF DX DY DZ TOT.DEV. POINT NC

	

.,00 * * .00 .00 .00 .00 -1 •

	

6.00 .22 .* .01 .00 .00 .01 a
I 18.00 1.45 1.23 .16 .08 .06 .19 3
I 24.00 .23 -1-.23 .29 :16 .11 .35 4
I 30.00 .60' '.37 .42" .28 .17 .53 5
I 36.00 .23 .-.37 .55 .44 .22 .74 6
i 42.00 .81 - .58 ..68 .64, .28

.

	

.98 7•I 48.00 .33 -.46 .82 .89 .35 1.26 8
41 54.00 .33 .00 .99. 1.14 .43 1.57 9

I 60.00 .44 .11 1.19 1.40 .52 1.92 10

	

66.00 .67 .-.22 1.44 1.68 .64 2.30 11

	

72.00 .31 -.36 1.73 1.97 .76 2.73 12

	

78.00 .31 .00 2.03 2.28 .90 3.18 13

	

24.00 .70 .39 2.36 2.63 1.05 3.68 14

	

90.00 .32 -.39 2.72 3.00 1.23 4.23 - ' 15

	

96.00 1.00 .68 3.13 3.40 1.42 4.84 16

	

102.00 .26 -.74 3.59 3.80 1.63 5.48 - 17

	

108.00 .50 .24 4.07 .4.21 1.86 6.14 18

	

114.00 .56 .06 4.58. 4.65 2.10 6.86 19

	

120.00 .33 . -.23 5.12 5.10 2.36 7.60 20

	

126.00 .01 -.32 5.67 5.53 2.62 8.35 21

	

132.00 .81 .80 6.23 6.01 2.89 9.12 22

	

138.00 ‘33 '-.47 6.80 6.53 3.18 9.95 23

	

i44.00 ..67 -.34 7.39 7.05 3.47 10.79 24

	

150.00 .00 -.67 8.02 7.55 3.78 11.64 25

	

156.00 .34 .34 8.64 8.07 4.09 12.51 26

	

162.00 1.03 .70 9.31 8.63 4.42 13.44 27

	

1.00 1.14 .11 13.06 7.23 4.31 14.42

	

174.00 1.22 .08 10.90 _9.88 5.24 15.61 29.

	

180.00 2.13 .91 11.86 10.55 5.76 16.89 30

	

186.00 1.15 -.98 12.96 11.2-1 6.35 18.29 31

	

192.00 1.11 -.04 14.15 11.93 7.01 19.79 32

	

198.00 1.18 .07 15.43 12.62 7.71 21.37 33

	

204.00 1.05 -.13 16.79 13.28 8.48 23.03 34

	

210.00 1.49 .44 18.25 13.93 9.30 24.77 35

	

216.00 1.11 -.38 19.81 14.57 10.20 26.62 -.
40

	

222.00 .56 -.55 21.42 15:20 11.14 28.53 37

	

228.00 .56 .00 23.08 15.81 12.11 .30.46 36

	

234.00 .85 .29 24.78 16.44 13.11 32.50 39

	

240.00 .66 -.19 26.53 17.07 14.15 34.57 40

	

243.00 .78 • .12. 27.43 17.38 14.69 35.64 41

	

248.00 .76 -.02 28.96 17.93 15.63 37.46 42

	

254.00 .22 -.54 30.83 18.61 16:79 39.74 43--

	

260.00 .56 •33 32.73 19.30 17.97 42,03 44

	

266.00 .37 -.18 34.65 19.97 19.16 44.35 45

	

272.00 .01 -.36 36.58 20.63 20,36 46.67 46

	

278.00 .67 .66 38.52 21.27 21.58 49.01 47

	

284.00 .56 -.11 40.51 21.91 22.83 51.40 46

	

290.00 .01 -.54 41.32 22.55 24.09 33.82 49

	

296.00 .39 .38 44.52 23.20 25.36 56.25 50

	

302.00 .38 -.02 46.31 23.89 26.62 58.67 51

	

308.00 .3? .02 48.30 24.58 27,8 61.11 „






.Y7 . 3 9 32.53 25.90 30.44 66.01




326.00 .44




54.59 26.57 31.76 68.52




332.00 .44 .00 56.67 27.21 33.09 71.04 56

338.00 .01 -.43 58.76 27.83 34.43 73.57 57
344.00 .77 .76 60.85 28.41 35.77 76.09 58
350.00 .77 .00 62.95 29.00 37.11 78.62. 39
356.00 .45 -.33 65.04 29.63 38.46 81.16 60
362.00 .11 -.33 67.14 30.29 39.81 83.73 61
368.00 .22 .11 69.26 30.96 41.18 86.32




374.00 .11 -.11 71.38 31.62 42.56 88.92 63
380.00 .59 .48 73.51 32.31 43.96 91.55 64
386.00 .01 -.38 75.66 33.02 45.37 94.20 65
399.00 .01 .00 77.81 33.7• 46.79 96.85 66

398.00

404.00

.56


.44
54

-.11
79.97

82.17

34.44

35.15

48.29

49.68

99.53
102.26

' 67
68

410.00 .11




84.38 35.88 51.17 105.01. 69
416.00 .22 rli 86.61 36.60 52.66 107.77 70
422.00 .67 r44 88.86 37.34 54.19 110.58 71
428.00 .33 -.33 91.15 38.08 35,75 113.43 /2
434.00 .01 -.32 93.44 38.82- 57.32 116.29 73
440.00 .89 .88 95.77 39.37 58.92 119.20 74
446.00 .11 -.78 98.12 40.32 60.56 122.15 75
452.00 .01 -.10 100.48 41.08 62.20 125.11 76
458.00 .11 .10 102.84 41.83 63.85 128.07 77
464.00 .11 .00 105.21 42.59 63.50 131.05 78
470.00 .89 .78 107.61 43.36 67.19 134.06 79
476.00 .01 -.88 110.03 44.13 68.91 137.12 80
482.00 .01 .00 112.46 44.90 70.63 140.18 81
488.00 1.00 .99 114.91 45.68 72.38 143.28 82
494.00 .11 -.89 117.40 46.47 74.18 146.44 83
500.00 .22 .11 119.90 47.26 75.98 149.61 84
506.00 .33 .11 122.41 48.05 77.81 152.80 85
512.00 .44 .11 124.95 48.85 79.67 156.03 86
518.00 .11 -.33 127.50 49.65 81.54 159.28 87
524.00 .22 .11 130.06 50.45 83.43 162.53 88
530.00 .33 .11 132.64 51.26 85.34 165.84 89
536.00 .56 .22 135.25 52.07 87.28 169.18 90
542.00 .11 -.44 137.87 52.89 89.25 172.54 91
548.00 ,r44 .33 140.51 53.71 91.23 175.93 92
554.00 .63 .18 143.18 54.51 93.25 179.35 93
560.00 .11 -.52 145.87 55.30 93.29 182.60 94
566.00 .11 .00 148.36 56.09 97.34 186.26 95
572.00 .01 -.10 151.25 56.89 99.40 189.72 96
576.00 .01 .00 153.93




193,JS 9.7
564.00 .89 .88 156.68 53,47 103.54 196.69 98
590.00 .46 -.43 159.42 59.30 105.66 200.24 99
396.00 .11 -.35 162.17 60.14 107.80 203.80 100
602.00 .11 .00 164.92 60.99 109.94 207.37. 101
608.00 .78 .67 167.69 61.64 112.11 210.99 102
614.00 .11 40/ 170.49




114.32 214.64 103
620.00 .51 .40 173.30 63.56 1.16.55 218.30 104
626.00 .67 .16 176.12 64.49 118.80 222.01 103
532.00 .51 -.16 178.97 65.38 121.10 225.76 106
638.00 .22 -.29 181.83 66.25 123.41 229.52 107
644.00 .33 .11 184.71 67.13 125.74 233.31 108
650.00 .44 .11 187.61 68.01 128.10 237.13 109
656.00 .11 -.33 190.52 68.89 130.46 240.98 110
662.00 •01 -.10 193.44 69.78 139.87 244.83 111
666.00 .22 .21 196.36




135.27 243.65 112
674.00 .44 .22 199.30 71.55 137.69 259.56 113

680.00 .22 -.22 202.96 72.45 140.14 256.50 114
686.00 .11 -.11 205.22 73.34 142.60 260.44 115
692.00 .11 .00 208.19 74.24 145.07 264.38 116
698.00 .11 .00 211.16 75.14 147.35 268.34 117
704.00 .01




21.4.14 76.03 130.04 272.30 118
710.00 .01 .00 217.11 76.93 159.53 276.26 119
716.00 ,01 .00 220.09 77.83 155.01 260.22 120



...8.,.\, .....LJ




734.00 .11 -.11 229.01 80.32 162.46 292.10 123




740.00 .11 .00 231.98 81.42 164.92 296.04 124




746.00 .11 - .00 234.93 82.31 167.37 299.97 125




752.00 .44 .33 237.88 83.20 169.81 303.88 126




758.00 .22 --.22 240.80 84.09 172.21 307.76 127




764.00 .01 -.21 243.73 84.98 174.61 311.63 128




770.00 .48 .47 246.64 85.88 177.00 315.49 129




776.00 .01 -.47 249.55 86.81 179.39 319.36 130




782.00 , .52 .51 232.46 87.72 181.79 323.23 131




788.00 .01 -.51 255.39 88.61 184.19 327.11 132




794.00 .33 .32 238.33 89.49 186.61 331.01 '133




000.00 .44 .11 261.28 90.39 189.06 334.93 134




806.00 .11 - -.33 264.25 91.28 191.33 338.89 135




812.00 .11 .00 267.22 92.18 194.01 342.85 136




818.00 .11 .00 270.20 93.08 196.50 346.82 137




824.00 .11 .00 273.19 93.98 199.00 350.81 138




830.00 .01 -.10 276.17 94.88 201.50 354.79 139




836.00 .44 .43 279.17 95.79 204.03 356.80 140
I ak 842.00 .33 -.11 282.19 96.69 206.38 362.84 141




IF 848.00 1.11 .78 285.24 97.59 209.18 366.94 142




854.00 .33 -.78 288.33 98.46 211.84 371.09 143




862.00 .89 .56 292.48 99.64 215.46 376.69 144




868.00 .89 .00 295.64 100.53 218.24 380.97 145!I




874.00 .01 -.88 298.82 101.43 221.06 385.29 146




880.00 .99 .98 302.00 102.28 223.89 389.61 147




886.00 .2' -.76 305.21 103.09 226.73 393.93 148
t




892.00 1.02 .79 308.43 103.93 229.41 398.31 149




898.00 .51 -.51 311.68 104.77 232.54 402.73 150




-

904.00 .50 -.01 314.92 105.81 235.47 407.16 151




910.00- .11 -.38 318.17 106.47 238.41 411.59 152r




916.00 .92 .81 321.43 107.36 241.38 416.06 153




922.00 .22 -.70 324.70 108.28 244.40 420.58 154




928.00 1.11 .89 328.00 109.21 247.47 425.15 155




934.00 ,.01 -1.10 331.32 110.14 250.59 429.77 156




940.00 .01 .00 334.64 111.06 253.71 434.39 157




946.00 .56 .54 337.98 112.00 256.85 439.03 158




952.00 1.16 .60 341.32 112.98 260.03 443.72 159






DEVIAT1ON CALCULATIO N.
******************************************44*

---NAME  FV
---HOLE NO • 8220.
---DATE • "2.9.82
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FV 8226.
Fl

144*************************************************************************I

I MEASURED DATA I COMPUTED DATA 1
1. 	 I
I, MEASURED I I I I I I

i I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I.Y-KOORD I Z-KOORD I
r I I1 1 - (M) I 360 DEG 400 GRD -I--- -(M) I .(M)- I 1147 -r
, .I********************n~~¥4*******m**************“**************nI1

0. 19.5 607.70 357.54




-2103.28 1091.06
6. 19.7 607.70 335.55




-2103.52 1085.41
18. 20.9 609.37 351.42




-2104.08 1074.15
24. 21.0 609.93 349.30




-2104.40 1068.55
30, 21.0 611.59 347.18




-2104.76 1062.95
36. 21.1 612.15 345.06




-2105.16 1057.35
42. 21.2 614.37 342.95




-2105.61 1051.75
48. 21.5 614.37 340.82




-2106.10 1046.17
54. 21.8 614.37 338.66




-2106.60 1040.59
60. 22.2 614.37 336.47




-2107.10 1035.03
66. 22.8 614.37 334.23




-2107.61 1029.48
72. 23.0 214.93 331.96




-2108.15 1023.96
78. 23.2 215.46 329.67




-2108.70 1018.44
84, 23.8 216.04 327.35




-210i.29 1012.93
D. 2kT.3 21.57 323.00 • -2.1C.7.;1 1307.4:

96. 24.9 216.59 322.60




-2110.55 1001,99
102. 25.0 216.04 320.15




-2111.19 996.55
108. 25.3 216.93 317.69




-2111.84 991.12
114. 25.8 217.15 315.19




-2112.52 985.70
120. 26.0 216.59 312.66




-2113.21 980.30
126, 26.0 216.59 310.12




-2113.89 974.91
432. 26.3 216.26 307.57




-2114.60 969.53
138. 26.5 218.82 305.02




-2115.37 964.15
144. 26.9 217.70 302.43




-2116.13 958.79
150. 26.9 217.70 299.82




-2116.88 953.44
156, 27.1 218.26 297.21




-2117.64 948.09
162. 28.0 218.82 294.55




-2118.43 942.78
168. 29.0 219437 291.81




-2119.28 937.30
174, 30.1 219.37 288.99




-2120.17 932.^8
180. 32.0 218.82 286.03




-2121.08 927.11
186. 33.0 218.26 282.95




-2122.00 922.08
192. 34.0 218.26 279.77




-2122.94 917.08
198. 34.9 217.15 276.51




-2123.87 912.13
204. 35.8 216.59 273.16




-2124.78 907.24
210. 37.0 215.48 269.71




-2125.67 902.41
216. 38.0 215.48 266.16




-2126.55 897.65
222, 38.4 214.93 262.56




-2127.43 892.93
228. 38.9 214.37 258.51




-2128.28 888.23/4
234. 39.5 214.193 :"35.72




-2179,14 r -C.r-It‘

I.



243. 40.7 214.37 249.60 -2130.45 876.69
248. 41.3 214.93 246.40 -2131.20 872.;2
254. 41.5 214.93 242.54 -2132.12 - 868.42
260. 42.0 214.93 238.66 -2133.05 863.94
266. 42.0 214.37 234.75 .-2133.97 859.48
272, 42.0 214.37 230.84 -2134.87 835.02
278. 42.5 613.82 226.90 -2135.75 8,50.58
284. 43.0 613.82 2,2.92 -2136.63 846.18
290. 43.0 613.82 218.93 -2137.51 841.79
296. 42.9 614.37 214.94 -2138.41 837.40
302. 42.9 214:93 210.96- - -2139.34 833.00.
308. 43.0 214.37 206.98 -2140.27 828.61
314. 43.0 613.82 202.99 -2141.17 824.22
320, 43,6 214.37 198.97 -2142.07 819.85
326. 43.8 613.82 194.93 -2142.98 815.52
332. 44.0 613.26 190.86 -2143.86 811.19
338. 44.0 613.26 186.79 -2144.72 ' 806.88
344, 44.0 612.15 182.70 -2145.55 802.56
350. 44.0 613.26 178.62 -2146.38 - 798.25
356. 44.2 613.82 174.53 -2147.26 793.94
362. 44.3' 613.82 170.45 -2148.16 789.64
368. 44.5 613.82 166.35 -2149.06 785.35
374, 44.6 613.82 162.24 -2149.97 781.08
380. 45.0 614.37 158.11 -2150.90 776.82
386. 45.0 614..37 153,98 -2151.85 772.58
392. 45.0 614.37 149.84 -2152.80 768.33
398, 45.5 214.37 145.69 -2153.75 764.11
404. 45.9 214.37 141.50 -2154.71 759.92
410, 46.0 214.37 137.30 -2155.68 755.75
416. 46.2 214.37 133.09 -2156.64 731.59
422, 46.8 214.37 128.84 -2157.62 - 747.46
428. 47.1 214.37 124.57 -2138.60 ' 743.36
434, 47.1 214:37 120.29 -2159.58 739.28
440, 47.9 214.37 115.98 -2160.57 735.22
446. 48.0 214.37 111.63 -2161.57 731.20
452. 48.0 214.37 107.29 -2162.57 727.19
458. 48:1 214.37 102.94 -2163.57 723.19
464. 48.2 214.37 98.58 -2164.57 719.18
470.




214.37 94.20 -2165.58 715.21
476, 49.0 214.37 89.78 -2166.59 711.27
482. 49.0 214.37 85.37 -2167.60 707.34
488. 49.9 214.37 80.93 -2168.62 703.43
494, 50.0 214.37 76.45 -7169.65 69c,57"
500. 50.2 214.37 71.96 -2170.68 693.73
506. 50.5 214.37 67.46 -2171.71 691.90
512. 50.9 214.37 62.94 -2172.75 688.10
518. 51.0 214.37 58.39 -2173.80 684.32
524. 51.2 214.37 53.84 -2174.84 680.55
530. 51.5 214.37 49.28 -2173.89 676.80
536, 52.0 214.37 44.68 -2176.95 673.09
542. 52.1 214.37 40.07 -2178.00 669.40
548. 52.5 214.37 33.45 -2179.07 663.75
554. 52.9 613.82 30.79 -2180.12 662.09
560. 53.0 613.62 26.11 -2181.15 658.48
566. 53.1 613.82 21.43 -2182.18 654.87

e 572. 53.1 613.82 16.75 -2183.21 651.27
578. 53.1 613.82 12,06 -2164.24 647.66
584. 53.9 613.82 7.35 -2185.23 644.10
590. 54.0 614.37 2.62 -2186.35 640.56
596. 54.1 214.37. -2.12 -2187.44 637.04
602. .. 54.2 214.37 -6.86 -2188.52 633.53
608. 54.9 214.37 -11.62 -2189.62 630.05
614.. 55.0 214.37 -16.41 -2190.72 626.60
620. 55.2 214.93 -21.20 -2191.84 623.17
626. 55.8 214.93 -26.01 -2192.99 619.77
632. 56.0 214.37




-2,94.12 616,41
- V.• • '
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AVVIKSMALINGFOR FV
******:*******A************************Å**

MALING AV BORHULL 634G

AVVIKSMALINGENEEh UTFkihTMED EASTMAN MULTIRLE SHOT SURVEY
INSTROMENTTYPE DT. ELiti 4Nc.,1RUmENtETnESIENliESHuLLETS

RETNING I HVERT MALERUNKTVED HjELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER..

DET ER GJENNOMSNITTLIGMALT FOR HVER 5.8 METER LANGS MULLET.

TADELLS FORh ER AVVIKSVINKELEN-I HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTEREeLGENDEMALEFUNKTER,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETFeRT OPP,• - • -

TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTORENFRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TILBUNWEN AV HULLET ••
UM DET IKKE HADDE ViIRT-AVVIK. ••
AVVINT I AV HULLET (111.000ffl.)ER I AKSERETNIGENE

DX= .06
DY= 2.46
Dz= 3.11

ER DET UTFeRT KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER7
ER DETTE VIST 1 EN OVERSIKT OVER MALT RETNING,HVERT MALERUNKTNED

* ER KORRIGERT.

RA GRUNNLAGAV EN REFERANSERETNING, ER DE MALTE RETNINGEWE
OVERFØRTTIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER i DETTE SYSTEMET ER DET INNFeRTEN ADDISJONS-
KONSTAKT. (214.506

• 1 TADELLSFORM ER FGR ilYERT'141.EP~T,MALEL,ATÅENE06 DE
BEREGNEDEKOORDINATENEi DET AKTUELLE SYSTEM ORPSATT.

HULLBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENEX-Y,X-Z,Y-Z.

•••,-
'4
1



DEVIATION CALCUL ATION.
*********************************************

	 FV -
---HOLENO • 8366
---DATE ' 5.11.82-

DEVIATIONANGLE.(ORD) DEVIATION.
*********************************************************

i

,
i
I*
I
I

1
r
I
I
1

I
I
I
I

1
I
1
I
I

DEPTH
.00
6.00
12.00
18.00
24.00
30.00
36.00
42.00
48.00
54.00
60.00
66.00
72.00
78.00
84.00
90.00
96.00
102.00
108.00
 111.00

DEV.ANGLE
* .

1.11
.56
.56
.44
1.79
.22
.33
.65
.22
.33

1.13
.56
.56
.01
.01
.01
.01
.56
.01

DIF.
_*
*

-.56
.,00
-,11
.1.35
-1,57.
..11
.31
-.42
.11

-.80
-.58
,00
-.54
.00
.00
.00
,54

-.-.54

DX
.00.
.00
.00
.00
.00

 .00 .

.00

.01

.01

.01

.02

	

.02 -

.03

	

.03 -

.04

.04

.05


.03

	

.06,

.06..,

DY
.00
.05
.13
.16
.16
.08
.08
.24
.42
.63
.84

.1.00
1.13
1.31
1.52
1.73
1.94
2.15
2.36
2.46

DZ
.00
.00
.00
.00
.02
.09
.21
.35
.52
.72
.95
1.20
1.46

,1.72
1.98
2.25
2.51
2.77
3.00
3.11

TOT.DEV.
.00
..05
.13
.16

_ .16
.12
.22
.42
.67
.96
1.27.

..1.56
1.85
2.16
2.50
2.83
3.17
3.51
3.82
3.97

POINT
,1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13

- 14
15
16
17
18

_19
-20

1
,

Ne
.



DEVIATION CALCULATIO N.
***************~**************************

---NAME  FV
---HOLE NO • 8366
---DATE • 5.11.82
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

1

l

1

I- I MEASURED DATA I COMPUTED DATA I

H I I

H I MEASURED I I I 1 I - - 1

	

II, DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I
.. ..- -I

i I (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I , (M) 1


.._I*********M***M**********************************************************I
0. 90,0 398,95 -36.48 -476.55 547.75
6, 90.0 397.64




-476.70 547.74

12. 90.0 393.40 -24.46 -476.88 547.74
18. 90.0 398,95 -18.49 -477.01 547.74

24. 90.4 398.95 -12.49 -477.10 547.77

30. 91.0 .62 -6.49 -477.13 547.84
36, 91.2 .62 -.49 -477.07 547.95

42. 91.5 .62 5.51 -477.01 548.10
48. 91.8 1.17 11.51 -476.92 548.27

54, 92.0 1.20 17.50 -476.81 548.47

60. 92.3 1.17 23.50 -476.70 548.69
66. 92.5 .06 29.49 -476.64 548.94
72. 92.5 .62 35,49 -476.61 549.21
76. 92.5 1.17 41.48 -476.53 549.47
84, 92.5 1.17 47.47 -476.41 549.73
90. 92.5 1.17 53.47 -476.30 549.99
96, 92.5 1.18 59.46 -476.19 550.25
102. 92.5 1.17 65.45 -476.08 550.51

108. 92.0 1.17 71.45 -475.97 550.75

111. 92.0 1.17 74.44 -475.92 550.85

FV 8366
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AVVIKSMALINGFOR FV
***************************************

MALING AV BORHULL 8706

• AVVIKSMALINGENEER UTRORT MED EASTHAN MULTIRLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTJYPE.DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKTVED HJELF AV ET.KOMPASSOG.
FALLET VED HjELF AV ET KLINOMETER..

DET ER GJENNOMSNISTLIGMALT FOR HVER 8.4 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MALEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERFOLOENDEMALERUNKTER,AVVIKETT
AKSERETNINGENE03 TOTALAVVINETFCRT CFF.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGflENAV VEKTC.RENFRA hULLBUNNEN.

- SLIK DEN ER BESTENT VED AVVIKSHALINGENErTILE.1.1NNENCIVMULLET
ON DET IKKE HADDE ViERTAVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (133.000 ER I AKSERETNINGENE• DX= .40
DY= .S3
D7.= 1.07

ER DET UTFORT KORREKSJONERPA GRUNN AV MAGNETISKEFORST(RRF1SER.
ER BETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT EALEPUNKT
EN * ER KORRIGERi.

_
PA GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE MALTE RETNINGrNE
OVERFCRT TIL DET AKTULLE KOGRDINATWISTEn.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNERT EW ADDISJONS-
KONSTANT.••(214.037

I TABELLS-FORMER FOR HVERT•MALEFUNKT,MALEDATAEWEOG DE •
DEREGNELEKOORDINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLDANENER ORPTEGNET I PROJEKSJOHEUEX~Y,X-Zt‘r-Z.
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DEVIATISON CALCULATIG N.
***~******‘****¥***‘***********4**¥4******

- - ...... ...•fry
---HOLE NO  8706

_. .

..............:26.11.82
•

DEVIAT1ONANGLE.(GRD) LEVIATION.
***4:*********44;44.4'4'4'4'****“,“,***:14*************44'**:~»:***




DEPTH . DEV.INGLE D1F. DX L1Y - £17....-TOT.DEV. FOIliT
.00 4 -- * .00 .00 .00 -.00




6.00 . .35 ..t .01 .00 .01 .02• 2
.15.00 - - .34--- ^.01 .01 .01 .04- ,04 3
24.00 .3• .00 01 03 .01 .03 4
33.00 .22 --.^.11 .02 .04 .04 -.06 5
42.00 - .52 . .30 .04 .09 .12 .15 6
51.00.

60.00

.18

.34. ..
- -.34

.16
.07

.10

- .16
7'0

	

.19 .26

	

.27 .35
7
_
c

69.00 .52 .18 .-.13 .25 .34-.-- .44 ....i

78.00




..13 ....„...30.41 - .53 10
87.00 --- ......69. --- .16 .19 .34 .52•--- .65 1..i

, 96.00




.26 .--.42----.69------.85-• -12
105.00 .-------.89.--- - .53 - .30 .51- -- .83-- -1.02 13
114.00 .02 .-.87 .33 . .60 - .90_.--.1.13. 14
123.00 .03- .01 36 .69 .97.- 1.25 1.C,
132.00 .06 . . ,03 , .39 .73 1.05 .. 1.36 16
135.00 .52 - .46 .40 .83 1,07 1.41 17

•



•

D E .- C A,L-C U L A_T LO
-***************************************~* - - •

---NAME • FV
--HOLE NO • 870G
--DATE ' 26.11.82
---CALCULATI-N METHOL: CORD ANGLE

- -
8703

•
I***********************~**********-4.******44:************444,«-:.
1 MEASURED DATA - I . COMPUTED LATA eI- ' 	

ak 1 MEASURED I I - I. . . . . I .1-1
111,I DEPTH I INCLINATION 1 AZIÅUTH I " 'Y-KOORD I Y-KOORD 1 7..-KOORI.,

I- ..____.._ _ .. . - .. -- - --
1 (M) - I 360 -DEG' 400 GRD I (M) 1 . ;M) 1 (M5

P I******4.*j***~U**Sa*******M****.i4**444***7;******:  .*4.-.~:~.
P % !0. ' P P 6.5 399.51 • -36.55 -476.61 547.24

6. .----69.2----- 399.61 --30.93 . -476.65 - 545.1:i
15, - 69.5 399,57 -22.51 -476.71 - 541•95
24. ---------69,8. 399.61 -14.07 -----476.76- ..-- 535.82
33.




70.0 399.61 . -5.62 -476,81 5I$.73
42.. -- 70.0 .17 2,53 -476.83




_ 51.. • 70.0 399.98 11.29 -476.82




60. - -70.0- • 399.61 17,75 -476,84




69.




70.0 .17 28,21 -476.86 523.42

78.




70.0 399.61 36.66 -476,87




87.




70.5 ,04 . 45.13 -476.89




96.




70.8 .17 53.63 -476.88 514.:57
105, . 70.0 .19 62.10 -476.66




114.




70.0 .21 70.56 -4.76•83




123,




70.0 .24 77.02 -476.60




132.




70.0 .17 87.48 , -476.77




135.




70.0 .72 90.29 -476.75
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AVVIKSMRLING FOR FV
****************************************

MRLING AV BORHULL 875G

AVVIKSMRLINGENE ER UTFØRT MED EASTMAN MULTI;LE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET r.ESTEMMES HULLFTS
RETNING I HVERT MRLERUNKT VED HJELP AV ET KiNMRASS OG
FALLET VED HJElP AV FT KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MELT FOR HVER 6.1 ME;ER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MIWEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKFLEN I TO ETTERFØLGENDE Mfli'EPUNKTER.AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVV KET FORT OPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT snmLENGDEN AV VEK;OREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSWILINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VÆRT AVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (110.000 M.) FR I AKSERETNINGENE ;

DX= 1.13
DY= 4.60
DZ= 1.43

ER DET UTFORT KORREKSJONER pg GRUNN AV mAGN'eTISKE FORSTYRREVSER.
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MIILT RcTNIG. HVERT MRLERUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

PR GRUNNLAG AV FN REFERANSE RETNING. ER DE F/RLTE RETNINGENE
OVERFØRT TIL DFT AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR R KOMME OVER 1 DETTE SYSTEMET ER DE4 IN.:1FØRTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (214.100 )

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT. mIlLE:ZATAENEOG DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTE.: OPP-SATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNFT I PROJEKSJONENE



DEV I ATION CALCUL AT'y 0

********************************************

L--NAME  EV

---HOLE NO • 8756

---DATE 	 • 26.11.82

DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIA;ION'

DEPTH DEV.ANGLE DIF.. DX
_
nY DZ TOT.DN./. POIN

.00 * * .00 .00 .00 .00 1

6.00 .11 * .00 :00 .01 .01 2

12.00 .21 .10 .00 1.01 .02 .02 3

18.00 .01 -.21 .01 .03 .03 .04 4

24.00 1.11 1.10 .02 .10 .04 .10 5
30.00 .56 -.56 .05 .22 .02 .22 6

36.00 .56 .00 .07 1.34 ,05 .35
,
f

42.00 .04 -.51 .10 :46 ,14 .49 8
48.00 .04 .00 .12 .57 .24 .63 9

54.00 .01 -.03 .15 :69 .33 .78 10

60,00 1.13 1.12 .19 :87 .43 .99 11

66.00 .22 -.91 .24 1.09 .54 1.24 12

72.00 .01 -.21 .29 1.31 .63 1.48 13
78.00 1.67 1.66 .36 1.61 .73 1.80 14

84.00 1.68 .01 .47 2:06 .83 2.27 13
90.00 .28 -1.40 .61 2.60 .95 2.83 16

96.00 .41 .13 .76 3.16 1.05 3.42 17

102.00 1.02 .61 .91 3.77 1.19 4.05 18

110.00 .01 -1.01 1.13 4.60 1.43 4.95 19



•

DEVIATION CALCULA T 0
****************************************.****

---NAME 	 I FV
NO  875G

7--DATE 	 • 26.11.82
---CALCULAT/ON METHOD: CORD ANGLE

FV 8.i5G

I MEASURED DATA. I CO..,;PUTEDDATA
I	 ...
/ MEASURED I 1 I I I
I DFPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORR I Y-KOORD / Z-KOORD

I (M) I 360 DFG 400 GQD I (m) (M) I (M)
/*************************************************************************

0 . 89.9 12.79 -170.19 317.88 558.66
6. 90.0 12.77 -164.*(1 319,08 558.66

12. 90.0 12.99 -158.43 320.28 558.66
18. 90.0 12.99 -152.55 321.50 558,66
24. 90.0 14.10 -146.49 322.77 558,66
30. 89.5 14.10 -140.84 324,09 558.63
36. 89.0 14.10 -134.98 325.40 558.55

42. 89.0 14.06 -129.13 326.72 558.45
48. 89.0 14.10 -123.78 328.04 558.34
54. 89.0 14.10 -117.42 329.35 558,24
60. 88.8 15.?1 -111.58 330.72 5581?
66. 89.0 15.21 -105.76 332.14 558.01
72. 89.0 15.21 -99.93 333.56 557.90
78. 89.0 16.88 -94.12 335.06 557.80
84. 88.8 18.54




336.70 557.68
90. 88.8 18.82 -82.61 338.44 557.56
96, 89.0 19.16 -76.87 340.20 557.44

102. 88.? 19.66 - 71.15 342.00 557.30
110, 88.2 19.66 -63.53 344.43 557.04

•
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AVVIKSMRLING FOR FOLLDAL VERK A/S

MALING Av BORHULL 871G

AVvIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE $HOT SURVEY
INSTRUNFNT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETSRETNING i HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS OGFALLET vED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER GJENNOMSNITTLIG 1RLT FOR HVER 5.7 METER LANGS HULLET,

I TABELLs FORM ER AVVIKSvINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLENNELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFflGENDE mRLEPUNKTER.AvVIKET IAKSERETN1NGENF OG TOTALAvVIKET FøRT OPP,
TOTALAVVIKET FR DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,SLIK DEN ER uFSTEMT VED AVVIKSEIRLINGENE*TILBUNNEN AV HULLETogg OM DET IKKE HADDE VART Avv1K.

AVvIKT / BUNNEN Av HULLET (120.000 M.) ER I AKSERETNINGENE

Dx= 3.06
Dy= 2.14
Dz= 3.55

ER DET uTFORT KORREKSJONER PR GRUNN Av MAGNETISKE FORSTYRRELSER,ER DETTF VIST I EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING, HVERT MRLEPUNKT mED
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR R KOmmE OvER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS-KONSTANT, (214.260 )

1 TABELLS FORM ER FOR HvERT MRLEPUNKT, MRIEDATAENE OG DE
BEREGNErIEKOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OpPSATT.

HULLBANFN ER OpPTFGNET I PROJEKSJONENE



_

DEVIATION CALCULATIO N,
sf•

---NAmE i FOLLDAL vERK A/S

---HoLE NO 

871116. .82

---DATE 


DEV1A /ON ANGLE.(GRO)
DEVIATION,

DEPTH DEV,ANGLE D1E. DX DY D2 TOT.DEv, pOINT NO,

•00 * * .00 .00 .00 .00 1

6,00 .56 * ,02 .00 ,02 .03 2

12.00 ,01 -,54 ,05 .00 .06 ,08 3

18.00 ,01 .00 ,08 .00 .10 ,13 4

24.00 .43 .42 .12 ,02 ,14 ,18 5

30.00 .00 -.43 .15 .06 .18 ,24 6

36.00 ,43 ,43 .19 ,12 .22 .31 7

42,00 ,01 -.42 .22 .20 .27 .40 8

48.00 .86 .86 .26 .24 .31 .47 9

54.00 1,11 .25 .32 .24 .39 ,56 10

60.00
.43 -.69 .42 .21 .51 ,69 11

66.00 .43 .00 .52 .15 .63 ,83 12

72.00 .01 -,41 .62 .07 .75 .97 13

78,00 ,56 .54 .73 ,02 .89 1.15 14

84,00 1,39 .84 .89 .14 1.10 1,42 15

90.00 .56 - ,84 1.11 .31 1.36 1.78 16

96.00 1.66 1,10 1,38 .53 1.67 2.23 17

102.00 1,64 -.D1 1,72 .86 2.07 2.83 18

108.00 1,11 -,53 2,14 1.25 2.54 3.55 19

114,00 „79 -,33 2.60 1,67 3.05 4.34 20

117,00 .01 -,77 2.83 1.91 3.30 4.75 21

120,00 .01 .00 3.06 2.14 3.55 5.15 22



DE  iIA TION C.ALCUL A TIO N,

FOLLDAL VERK A/$
.--HOLE NO • 871G
..-DATE 	 1 6,12.82

..-CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 87iG

	

_ MEASURED DATA, _

MEASURED I I

	

DEPTH 1 /NCLINATION I

(M) 1 360 DEG

41******************* *****

1

1
AZIMUTH I

400 GRD I
**********

COMPUTED DATA

I 1
X.KOORD I T-.KOORD I

(M) I (M) 1
******** **** ***** ***********

I

I

I

Z“00PD 1
I

(M) I
******** ****I

0. 51,5 397.60 36,71 .476.58 546,02

6, 51.0 397,59 ..32,04 476.75 543,16

12. 51.0 397.59 *27,38 ...476,93 539.19

18, 51,0 397.59 ..22.72 ...477,11 535.61
24, 51.0 397,04 ..18,06 .477.30 531,83

30, 51.0 397.04 .13,40 .477,52 528.n6
36, 51.0 396.48 .8,74 e477,76 524.28

42, 51.0 396,48 .4,09 ...478.02 520,51

48„ 51.0 397.59 .57 478.23 516.73

54. 50,0 397.59 5,20 ,..478,41 512.91

60, 50,0 398.15 9,79 e478.56 509.06

66, 50.0 398.70 14,38 .478.67 505.20

72. 50.0 398.70 18,98 ...478.77 501,34

78, 49.5 398.70 23,56 -478.86 497,47

84, 48,5 399.82 28.09 478.91 493,53

90, 48,0 399.82 32.56 .478.93 489,53

96, 47,0 1.48 36,99 ...478,88 485.48

. 102. 46.0 3.15 41.33 -.478.72 481.35

- 108. 45,0 3.15 45,61 ...478,51 477.15

114. 45,0 4.26 49,84 ...478.27 472,90

117, 45,0 4.26 51,96 -478.12 470,78

120. 45,0 4.26 54.08 .•477,98 468,66

•
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AVVIKSMRLING FOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MRLING AV BORHULL 876G

AVV/KSMRLINGENE ER UTFØRT MED EASTMAN MULT/;;LF SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPF DT. MED DETTE INSTRUMENTET Y,ESTEMMES HULLETsRETNING I HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV rT KnMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER MRLT FOR HVER 6.0 METER LANGS 1:11ILLeT.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I NVER; MgrEPUNKT FORSKJELrEN• MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDc MgilEPUNKTER.AVVIKET I
AKSFRETNINGENE OG TOTALAVViKET FØRT OPP..
TOTALAVVIKET ER DEFINERT Snm LENGDEN AV VEKZ:OREN FRA HULLPUNNEN.SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE.TIL BUNNEN AV HULLETOM DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (120.000 M.) rR I AKSERETNINGENE ;

Dx=
DY=
DZ= .92

ER DET UTFØRT KORREKSJONER Pg GRUNN AV rnAGNeTISKE FORSTYRRFISERsER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MRIT RcTNI;;G. HVERT MRLEPUNKT MEDEN * ER KORRIGERT.

PR GRUNNLAG AV EN REFERANSF RETN/No. ER DE .:41LTERETNINGENEOVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTERn.

FOR R KOMME OVER I DFTTE SYSTEMET ER DE"F IN JØRT EN ADDISJONS—KONSTANT. (213.870 )

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT. mRLE:ZATAENE OG DEBEREGNEDE KOORDINATENE I DFT AKTUELLE SYSTE.; OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE
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D'EVIATIO N CALCULAT; 0

--NAmE  FOLLDAL VERK A/S

--HOLE NO 876G

---DATE 	 6.12.82

--CALCULAT1ON METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL vERK A/S 8:16G

MEASURED DATA C0'...RUTEDDATA

1 mEASURED 1 I I I I I

I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I Y-KOORR I Y-KOORD 1 Z-KOORD

7 	
I 1

I (M) I 360 DEG 400 GOD I (m) I (M) 1 (m) I


!**************************************************
***** ************** ***** **I




0. 88.9 25.54 -170.53 318.77 558.70




6. 88.9 25.68 -165.n1 321.12 558.59




12. 89.0 26.09 -159.50 323.49 558.48




18. 89.0 25.54 -153.98 325.86 558.37




24. 89.0 25.54 -148.46 328.20 558.27




30. 88.9 25.54 -142.94 330.54 558.16




36. 88.9 24.98 -137.40 332.86 558.04




42. 88.5 24.98 -131.86 335.15 557.91




48. 88.4 24.98 -126.32 337.45 557.74




54. 88.2 24.98 -120.78 339,74 557.57




60. 88.0 26.65 -115,37 342.11 557.37

111
66. 

72.

88.0

88.0

26.65

26.65

-109.79

-104.31

344.54

346.98

557.16 

556.95




78. 88.0 27.20 -98.R4 349,44 556.74




84. 88.0 27.76 -93.40 351.95 556.53




90, 88.2 27.20 -87.05 354.46 556,33




96, 88.3 27.20 -82.Z9 356.94 556.15




102. 88.4 27.16 -77.n3 359,43 555.98




108. 88.4 27.20 -71,s7 361.91 555.81




114. 88.4 27.32 -66,i2 364,40 555.64




120. 88.5 27.32 -60.66 366.90 555.48



FOLLDAL VERK iii(S
BORHULL NR I : 8780

NÅLEDATO : 6.12.82

ADD. KONSTANT: 21E5.870
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AvvIKSHOLING F09 FV*******,,,****w*************************

mnLING Av PORHuLL 8720

AvvIKSMRLINGENF EP UTFØRT mED FASTNAN NULTIPIF SHOT SURVEYINSTRUmKmT TYP[ DT, MFD DETTE INSTRumENTET RESTEMNES HuLLETSRETNING 1 HvLPT MRLEpuNKT VED HJELp Av ET KOmPASs OGFALLET wED HJELP Av ET KLINOMETER.

DET ER r.,JENNOmsNITTLIGI::LTFOR HvER 598 mETER LANGS HuLLET,
I TAMELIs FORM ER AVVIKSVINKELEN I HvERT MELEPUNKT FORSKJELLENrIFELOMivvIKSVIIKELEN I TO ETTERFflGENDE NRLFPUNKTFR.AvvIKET IAKsERLTmINGEHE OG ToTALAVVIKET FORT OPP.TOTALAVVIKIT FR DEFINERT SOm LFIGDEN AV VEKTOREN FRA HULLRUNNEN,SL1K DEm ER KEsTEmT vED AVVIKSM:LINGIIE.TIL OuNNEN AV HULLET01 DET IKKE HADDE NifFRTAvVIK,

•
AvvIKT I PUNNrN Av HULLET ( 92.000 M.) ER I AKsERETNINGENE

Dx= 1.11
Dy= 1.22
Dz= .76

ER DET HTERT KDRPEKSJOIER Pg GRUNN Av MAGNETISKE FORRTYRRELSER,Er;;DETTr V1ST I EL:OVERSIKT OVER MRLT RETNING. HVERT MALEPUNKT MEt,rM * FR KOAR1GERT.

PF:Gpi.libiLAGAV EN REFFRANSE RETIFIG, EP DE MRLTE RETNINGENEOvrRF(`krTIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FO i Kr11: OVEP I DETTE SYSTEMET ER DET INNFøRT EN ADD1SJONS-KPISTANT, (214.961 )

I TAVELLS FORm ER EOR HVERT MRLERUNKT, MgLEDATAENE OG DEM,EREGEDE KOORD1MATEME I DET AKTUELLE SYSTEM OpPsATT.
HIILLRANPNER opPTEGNET / PROJEKSjONENE X-Y,X-7,Y-Z.



DEv I ATION CALCULATION.
************v********************************

	 FV

---t10LE  872G

---DATE 	 • 14.12.82

• r+EVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.

r.***,**********.***********************************
******

DFPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV„ pO/NT NO„

.00 * * .00 .00 .00 .00 1

2.00 .22 * .00 .00 .00 .00 2

S.00 .45 .23 .03 .02 .02 .04 3

14.00 .64 .18 .05 .06 .04 09 4

20.00 .01 -.63 .05 .12 .04 ,13 5

21,.00 .64 .63 ,07 .19 .05 .21 6

32.00 54 -.10 .13 .27 .09 .31 7

38.00 .11 -.43 .21 .33 .15 .42 8

44.00 .23 .12 .30 .39 .21 .54 9

5r1.00 .23 .00 „40 .46 .27 .67 10

56.00 34 .11 .50 .54 .34 .81 11

62.00 .17 -.17 .60 „62 .41 .96 12

6s.00 .01 -,15 .70 .71 .48 1.11 13

74,00 .11 .10 .81 .80 .55 1,27 14

80.00 .30 „19 .92 .90 .63 1,44 15

86.00 .69 ,39 1.02 1.05 .69 1.62 16

92,00 .11 -.58 1.11 1.22 ,76 1.82 17



DEvIATION CALCULATION,

*********************************************

---NAmE 	 Fv

110	 872G

	 14.12.82
---CALCuLATION METHOD! CORD ANGLE

FV 872G

i.** *** ***** *** ** * *** ****** *** *** ***** * *** ** ***** ***** ***** *** *** **I

_ 	
MEAsuRED DATA




I




COMPUTED DATA




MEAsUgrD I




I




1




1




I




IllrupT8 I TtNCLINATION 1 47ImUTH I X-KOORD 1 v-KOORD 1 7-K0OQD

("0 1 3 60 oFG




403 GRD I (M) I (m) I (M)

n„




34.3




397.18




-36.94




-476.60




546,78

7,




33.8




397.18




-35.83




-476.65




545.12
8.




33,5




397.74




-32.51




-476,79




540,13

14.




34.3




398.29




-29.18




-476.89




535,14

2n.




34.3




30.29




-25.82




-476.98




530.16

26.




33.5




398.85




-22,49




-477.06




525.17

32.




33.1




39R.29




-19.20




-477.13




520.16

1 8.




33.0




398.29




-15,92




-477.22




515.13

44,




32.8




398.39




-12.67




-477.30




510.rp9

5o,




33,3




398.51




-9,41




-477.38




505.n5

56.




32.7




398.63




-6,16




-477.45




500,n1

62.




32.8




39.85




-2,91




-477.52




494.97

6m.




32.8




3952.85




.34




-477.58




489,92

74.




32.7




398.85




3.59




-477.64




484,R8

PO,




32,7




399,41




6,83




-477.68




479•83

11 86,




33.3




,52




10,08




-477.68




474.79

92.




32.9




.52




13,34




-477.66




469,75

I
I 1
I ;
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BORHULL NR• : 8723

MÅLEDATO 14.12.82

r— ADD. KONSTANT: 214.861
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AVVIKS1FLIf4G FOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MRLING AV UORHULL 8770

AvVIKSMRLIGENE ER UTF(Y)RT mED EASTMAN MULTIRLF SHOT SURVEYImsTRUmgpiT TYPE DT. ^1ED DETTE INSTRIWENTET RESTEMMES HuLLETS
RETNING I hVERT MRLLPuNKT vED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET vED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER riRLT FOR HVER 6.0 f"ETER LAN GS HULLET.

I TAHELts FORM FR AVVIKSVINKELE1 / HVERT MRLE PUNKT FORsKJELLENMELIOn AvVIKSVF4KELEN I TO ETTERFflGENDF mRLEPUNKTER.AvvIKET I
•

AKSERETNINGLE OG TOTALAVVIKET H7)RT OPP.
TOTALAVVIKET FR DEFINERT SOM LENGDEN Av VEKTOREN FR4 HULLRUNNEN,
SLIK PEu ER t5FSTEmT VED AVVIKSMRLINGENE.TIL RUNNEN AV NULLET
ON DET TKKE HADDE VÆRT AvVIK.

AvvIKT T RUNIFN AV HULLET (132.000 M,) ER I AKSERETNINGFNE :

Dx= .28
Dx= .19
DZ= 4.30

ER DET uTFoRT KORREKSJONFR PR GRUNN AV MAGNETISKE FoRsTYRRELSER,
ER DETTp VIST I EN OVERSIKT OVER MRLT RETHING, HVERT MRLEPUNKT MEn
EN * ER KORRIGERT.

Pfl GRLN,.ILA6 Av EN REEFRANSE RETNING. ER DE MRLTE RETNINGENEI,OVERFORT TIL DET AKTULLE KooRnINATsYsTEN.

FOR R KomME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNEøRT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (214,995 )

I TAUELLS FORN1 ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MRLFDATAENE OG DE
BFREG1Er)E KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM ORPSATT.

HULLDANPN ER PPRTEGNET J RAOJEKSjONENE X-Y.Y-Z.Y-Z.



DIvIATION CALCULATION,

*******************
*****

---NAmE  FOLLDAL VERK A/S

---dOLE ;40	 877G

	 14.12.82

11 DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATIGN,

******************.*****************************************

DFPTH DEV,A1GLE DiF. DX DY DZ TOTODEV. POINT NO,

	

„00 * .00 .00 .00 .00 1

	

6.00 1.12 * .03 .04 .01 .05 2

	

12.00 1.12 •00 .06 •09 .01 .11 3

	

18.00 .59 -.56 .06 ,09 .02 .11 4

	

24.00 1.1/: .{,0 .03 .04 .05 .07 5

	

1.17 .03 .04 .08 .10 6

	

39.00 1.16 -1.07 .06 „09 .14 ,18 7

	

4 2.00 .79 -.37 .05 .06 .24 .25 8

	

48,00 .79 .00 .01 .00 v39 .39 9

	

54.00 1.11 „32 ,02 ,05
•57

,57 10

	

60.00 .56 -.55 .01 .05 .77 .72 11

	

66.00 .33 -.22 .01 .06 1,02 1,02 12

	

72.00 •6u .26 .02 .08 1.29 1.30 13

I,
78,00

	

.55 -.04 „05 .15 1.58 1.58 14

84.00 .01 -.54 .15 .25 1.86 1.88



15

	

9 0,00 .01 .00 ,15 .34 2.14 2.17 16

	

96.00 1.67 1.66 .16 .37 2.43 2.46 17

	

102.00 .55 -1.11 .11 .30 2.72 2.74 18

	

108.00 .27 -.29 „04 .21 3,01 3.02 19

	

114.00 .03 -.24 .04 .11 3.29 3.29 20

	

1?(1.06 ,56 .53 .12 .01 3.60 3.60 21

	

126.00 .03 -.53 .23 .10 3.94 3.94 22

	

137.00 ' .63 .60 „28 .16 4.30 4.31 23



t

DivIATI N CALCUL ATION,
*****************************************4**

• 	 roLLDAL vERK A/s

	

---HoLF tiO	 877G	
 1 4.12.82

---C4LCULATION mkTHoo: CORD ANGLE

EOLLDAL VERK A/S 877c;

1****************************************************************************T
I MEASURED DATA I COmPUTED DATA 1
I-  

I
I HEAsURFD I I I I I II DEPTH I INCLINATIori I A7.1',WTH I x-KOORD 1 Y-KOORD I 7-KOOpp I
I- 	 - I
I (1.1.) I 365 DrG 40:1 G8D I (1) 1 (1) I (m) I 1.**,.**************.*****„*„*****.*****************************************1 !

	

0. 89,7 36.11 -170.85 319.53 558.94 I

	

6, 89.8 37.22 -165.82 322.80 55R,91

	

12. nO.7 36.11 -160.79 326.07 55s.R9

	

18, 89.1 36.11 -155.73 329,29 558,R

	

24, 89,5 34.99 -150,64 332.4( 55R.76

	

30, 89,3 37.?? -145.58 335.69 558.70

	

36, 89,0 36.11 -140,55 338,96 558.A1

	

42, 88.5 35.55 -135.47 342.16 559.48

	

48, 8R.0 34.99 -130.37 345.3? 55R,29

	

54. 88,0 36.11 -125,29 348.49 55R.n8

	

60. 87,5 36.11 -120.23 351.72 557.85

	

66. 87.2 36.11 -115.18 354.94 557,s7

	

72, 87.0 35.55 -110.11 358.13 557.77

	

78, 87.0 34.99 -105.01 361.29 556.95

	

P4. 87.0 34.99 -99,90 364.42 556.64

	

90, 87,0 34.99 -94,80 367.55 556.-3

	

96, 66.9 36.66 -89,73 370.74 556.01
-R

11
102. 86.9 37.?? 4.72 374.03 555.68

	

108. 87,0 17.46 -79.73 377.34 555.36

	

114. '')7.0 37.48 -74,74 380.67 555.05

	

120, 86.5 37.48 -69.76 384,00 554.71

	

126. 86,5 37.51 -64.78 387,32 554.-4

	

132. 86.0 37.2? -59.80 390.64 553.95



FOLLOAL VENK A/S

BORHULL NR• : 8173 11
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AVVIKSHRLING FOR FV
***************************************,,

Av BORHULL 873G

AVVIKSMRLINGENE ER UTFøRT mED EAsTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMpNT TYpE DT, mcD DETTE INSTRUNENTT STEr1MES HULLETS

RFTNING / HVERT NKLUNNKT vED HJELP Av ET KompAss OG
FALLET vED HJELP AV FT KLINOmETER,

DET ER njENNOMsNITTLIG MRLT FOR HVER 5,B HETER LANGS HULLET,

1 TABELis FORm ER AVVIKSVINKELEN I HvERT M2LEPUNKT FORsKJELLENMELLON nvVIKSVI NKFLEN I TO ETTERFØLGENDE mfpuNuTERpAvvIKET I
AKsERETNINGENE OG TOTALAVVIKET F(ARTOPP,
ToTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV vTKToREN FRA HuLTPUNNEN,SL/K DEN ER BESTENT VED AVVIKSmRLINGENEpITL FUNNEN AV HuLLCT
OM DET /uKE HADDE VART AVVIK.

AVvIKT / BuNNEN AV HULLET (161.000 M.) ER 1 AKSERETNINGENE I

DX= 6,71
Dy= 6,30
D7= 2,05

CR DET uTFØRT KORREKSTONER PS GRUNN Av MAGNFTTSKE FORsTYRRELsER,ER DETTE VIST I EN OVTRSIKT OVER MRLT RETNING, HVERT mRLERUNKT NED
EN * ER KORRIGERT,

PK GRUNNLAG Av EN REFFRANSE RETNING, ER DE Mffl_TERETNINGENE
OVERFoRy TIL DET AKTULLE KoORDINATSYSTEN,

FOR K KomME OvER 1 DETTE SYSTEMET ER DET INNEDRT EN ADDISJONS-
KoNSTANT, (215,288 )

1 TABELTs FORM ER FOR HvERT NRLEpuNKTp M)QEDATAENE OG DE
BEREGNEbE KOORDINATENE I DET AKTUFLLE SYSTEM OpPSATT,

HULLBANEN ER ORPTEGNET I PROJEKSjONENE X-ypx-ZpY-I,



DEvIATI 0 N CALC 0 LATI 0 N•
*********************************************

	 I Fy

---HOLF NO
 8730

	 4,1,83

bEVIAT1ON ANGLE,(GRD) DEVIATION,
************************************************************

DEPTH DIV,ANGLF DIF, Dx Dr D7 TOT.DEv, p0INT

.00 * * .00 .0n ,00 ,00 i

6.00 .56 * .02 .00 .01 .03 ?

12.00 .29 -.77 .08 .01 .03 ,09 .

18,00 .69 .40 .18 ,01 .06 .19 4

24.00 1.23 .54 .32 .04 .11 ,34 5

30,00 ,69 -,54 .47 .13 .16 .52 6

36,00 .69 .00 .62 .21 .21 •69 7

47.00 .22 -.46 .78 .32 .27 .89 R

48,00 .75 .53 ,97 .47 .33 1.13 9

54.00 ,44 -.31 1.20 .64 .40 1.42 10

60,00 .50 .06 1,45 .84 .48 1.74 11

66.00 .01 -.49 1,71 1.05 .56 2.08 12

72.00 .49 .48 1,97 1.29 ,A4 2.44 13

78.00 .34 - .14 2,?4 1.54 ,73 2.81 14

84.00 .78 .44 2.53 1.80 .82 3.21 15

90.00 .90 .12 2,86 2.05 .92 3.64 16

96.00 1,39 ,49 3.23 2.32 1.03 4.10 


107.00 1.05 -.34 3,56 2.68 1.13 4.60 1`

108.00 .34 -.71 3.85 3,04 1.21 5.06 19

114.00 .16 -.18 4.13 3.40 1.30 5.51 70

120,00 .53 .37 4.43 3.79 1.38 5,99 21

126.00 1,16 .62 4,76 4,15 1.48 6.49 


132„00 .38 -.78 5.13 4.47 1.59 6.99 21

138,00 .56 .18 5.48 4.81 1.69 7,49 74

144,00 .95 .39 5.82 5.20 1.79 8.00 25 r

150,00 .82 -.13 6.17 5.59 1.89 8.54 24

156.00 .79 -.02 6.48 5.96 1.98 9.03 27

159,00 .40 -.40 6,62 6,16 2.02 9.27 78

161,00 .01 -.39 6,71 6,30 2,05 9.43 I



DE(I1 ATION C AL CUL A TION.
******* ***********************************

• Ev
......HOLENO • 873G

---DATE 	 4.1.83
---CALCULAT1ON METROD: CORD ANGLE

Ev 8730

1****************************************************************************




MEASUPED DATA




1 COMPUTED DATA




MEASURED I 1





1 DEPTN I /NCLINATION I AZIMUTN I y,..KOORD I Y-KOORD / 7 - KO0RD

\




(M) 1 360 (EG




400 ORD 1 (M) I (M) I (m)




0, 19,5




399,18




^36.99 ...476.61




546.76




6, 19,0




399.18




-35.01 -476.64




541.09




12, 18,8




39.62




/33.07 -476.67




535.42




18, 18.2




399.18




...31.17 ...476.70




529,73




24, 18.0




3,07




-29.30 -.476,67




524.02 '




30, 18.0




.84




'27.45 ...476.61




518.2




36. 18,0




3.07




 25.60 ..476.56




512.61




42, 17,8




3.07




/u23.76 0476.47




506.90




48, 17,5




5.29




...21.94 fl476.35




501.18




54, 17,1




5.29




°20.16 .-476.20




495,45




60. 17.0




6.95




^18.41 .-476.03




489,72




66, 17,0




6.95




./16.67 ...475.84




483,98




72, 17,0




8.62




...14.93 ...475.63




478.241




78, 16.9




7.51




...13,19 ...475.40




472.50




84, 16.5




9.73




fl11.48 ...475.17




466.76




90, 16,1




6.95




-9.81 e474,95




461.00




96, 16.0




11.95




si8.17 0.474.71




455.23




102. 16.9




13.07




.•6.51 .474.37




449,48




108, 17,0




11.95




^4.79 ...474,03




443,74




114. 17.0




12.51




1-3.0? -473.70




438,n0




120. 16,8




14.18




^1.37 -473.34




432.26




126, 16.2




10,84




,31 ...473,00




426.S1




132. 16,0




11.95




1.94 ...472,71




420.74




138, 16,5




11.95




3.59 •472.39




414.98




144. 16.5




15.29




5.26 -.472.03




409.73




150. 16,3




12.51




6.91 -.471,66




403,47




156. 17.0




13.07




8.59 ...471.32




397,72
4









159. 17.2




14,18




9.46 .-471.13




394.P.61




161, 17,2




14,18




10.03 “71.00




392.94
_
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AVVIKSMRLING FOR FOLLDAL VERK A/S
****************************************

MRLING Av HORHULL 878G

AVvIKSMRL1NGENE ER UTFoRT MED EAsTmAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INsTRWIFNT TYpE DT, MED DETTE INSTUUMENTET GESTEMMES HULLFTS
RFTNING I HvERY MSLEPUNKT vED HJELP AV FT KOMPAss OG
FALLET vED HJELR AV ET KLINOMETER,

DET ER 6jENNOMSNITTLIG IRLT FOR HVER 5.7 METER LANGS HULLET.

I TABELLs FORM ER AvVIKSvINKELEN I HvERT IRLFRuNKT FORsKJELLEN
MEILOM AvVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDE mRLERuNKTERpAvvIKET I
AKsLRETNINGENE OG TOTALAVVIKET FORT ORR,
ToTALAVVIKET ER DFFINERT SOm LENGDEN Av VEKTOREN FRA HULLnuNNEN,
sL K DEN ER HESTEMT VED AVVII(SfULNOENE T I L F3UNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE vriRT AvV1K.

AVVIKT / BUNNEN Av HULLET (136.500 mp) ER I AKSERFTNINGENE

Dx= 3.60
Dy2 4.67
DZ2 5.99

EP DET NTFØRT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAONFTISKE FORSTYPSFLSER,
ER DETTE VIST I EN OVERsIKT OVER MRLT RETNINS, HVERT IRLEPUNKT NED
FN * ER KORR1GERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNINGt FR DE MRLTE RETNINGENE
OVERFoRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYsTEm.

FoR R KONmE OvER I DETTE SYSTEMET ER DET INWFORT EN ADDISJONS^
KONSTANT. (213,555 )

I TADELLS FORM ER FOR HVyRT MRLEPUNKT. mRLEDATAFNE OG DE
PEREGNE:)E KOORD1NATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OpPTEGNEy I PROJEKSJONENE



DEvIATION CALCuLATION,

******************************************
***

---NAmE  EOLLDAL vERK AiS

---NoLE NO • 878G

---DATE • 4.1.83

DEVIATION ANGLE,(G8D) DEVIATION.

******************************************
******************

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ T0T.DEv„ pOINT

,00 * * .00 .00 .00 ,00 1

6,00 .02 * .00 .00 „00 .00 2

12,00 ,02 .00 ,00 ,00 .00 ,00 3

18.00 ,01 -.01 ,00 .00 .00 .00 4

24,00 ,56 .55 .00 .00 .03 ,03 5

30,00 ,56 .00 ,00 .00 .10 „10 6

36,00 .22 -.33 ,00 .00 .22 .22 7

42,00 .01 -.21 .00 .00 .35 .35 8

48.00 1,89 1,88 .05 .06 .51 .5?
t/

54,00 .56 -1.33 .13 .16 .72 .75 10

60,00 1,68 1.12 .25 .30 .94 1.02 11

66,00 .65 -1.03 .40 .46 1.19 1.35 12

72.00 .11 -,54 ,54 .65 1.46 1.68 ,3

78,00 .33 .22 .67 .81 1,74 2.03 14

84,00 .57 .23 ,82 .99 2.05 2.42 15

90.00 ,96 .39 1.00 1.22 2.40 2,87 16

96.00 ,65 -.31 1.18 1,44 2.81 3.37 17

102.00 1,66 1.02 1.38 1.71 3.22 3,90 18

108.00 .22 -1.44 1,64 2.04 3.65 4,49 '19

114.00 .01 -.21 1,90 2.37 4,09 5.10 20

120.00 1,29 1.28 2.19 2.74 4.56 5.76 21

126,00 2,12 .83 2,56 3.24 5.08 6,54 22

132,00 3,42 1,30 3.09 3.95 5,60 7.52 23

135,00 2.21 -1,21 3,42 4.42 5.86 8,10 24

136,50 .01 -2,20 3.60 4.67 5.99 8.41 25



DEk;I A T I ON CALCUL ATION.
************* ******************.************

	 FOLLDAL VERK A/S
E 878G

---DATE 	 4.1.83
---CALCULATION mETROD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 878G

1 ******,**********************************************************rn.

mEAsURED DATA 1 COmpUTED DATA

•k

MEASURED I I I I I
DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD 1 z-KO0RD

11 (M) I 360 DEG 403 GRD I () I (9) I (M)
***** * **,*******************************************t**,**********

1
0.

. 6.
12.
18,
24.
30,
36,
42,
48,
54,
60.
66.
72,
78.
84,
90.
96,

102,
108.
114,
120,
126,

132,
135,
137.

90,0 46.89 -171.05 320.47 558.84
90,0 4 6.87 -166,60 324.50 558,84

9 0.0 46.89 -162.16 328.53 55884
90.0 46.89 -157.71 332.56 552.84

89.5 46.89 -153.27 336.59 558.R2
89.0 46,89 -148.82 340.62 558.74
88.8 46.89 -144.38 344.65 558.62

88,8 46,89 .139,94 348.68 558,50
88.0 45,22 -135,44 352.65 558.7,3
88,0 45.78 -130,91 356.58 558,12

87.8 44.11 -126.35 360.47 557.60
87.5 44.67 -121„/5




364.32
87,4 44,67 -117018 368.19 557.39
87.1 44.67 -112,60 372.06 557,10
87.0 44.11 -108,00 375.91 556.79
86.3 43.55 -103.38 379.71 556.44

86,0 44.11 -98.76 383.52 556.04
86.0 47.44 -94.10 387.28 555,62
85.8 42.44 -89,40 390.98 555.19

85.8 42.44 -84.70 394.68 554.75

85.2 41.33 -79,96 398.34 554.28
85.0 39.21 -75.14 401.87 553.77

85.0 35.78 -70.17 405.19 553.74
85.0 33.55 -67,62 406.74 552.98

85.0 33.55 -66.33 407.49 552.85
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AV Y1s,S li rI I FO: ÇV

***************************************,

MRLING tv HORHULL 574G

AwVIKSHgLII;(;EF IP UTFeirrr nED FASTflAN "ULTIPLF SHOT SIIPVEY
1.1S.NW:;rnT TYPF DT , ED r'ETTE INSTPUnFr:TET flASTNAMES PULLFTS

FUTNI  k; i nVEPT :ELFPU:J<T VF.') HJELP Av ET KOmPASS OG
FALLET vED 1-+JFIP AV ET KLINnflFTER.

DET ER r:JELHOMSNITTLIG IFILT FOR HVFR 5.2 METEP LANGS HULLET.

	

TAL,ELLs F@R': EP AvVI*SuINFLF FiVERT m!;LFPUNKT FORSKJELLFN
NALLOH ,)\/VIsS7IFTLEN i To ETTFREflGENDE mHLF-PONKTFR*AvVIKFT I
pv.F.RETrii ,1(,1NA.OG TOTALAWirKLT FRT ORR,
P,TALAvw1KET AP Lfliflr)E AV VF*TOREN FRA HULLAUNNEN,
SLIK DLn Fk r$ESTflIT VAD LVVIKSroaLI1()EHE.TIL PliuNFN AV HULLET
()] DET TKKL hALYJE V4RT

A“vIKT i EInFilFr; Av HULLET (134.333 FR I AKSFRFT`IINGFNE

	

Dx= .20

	

Dy= 2.25

	

D7= 1.02

fl DET itFET :Pr'rKsJo'rR r GP,U•N AV N7, GNF,TISI(.F FORSTYRRELFR*
ER DETTp VIST I EN OVERSIKT OVER ULT PFTNING. IFVERT MILEPUNKT mEr)
CH * ER KOkRIC,Fp,T.

pH GRJHyLAC mV tit PEFrrAr,SI. PATNI1G* FR DF 1PLTF. RETNINGENF
OVFRFCHT T1L nFT AKTULLF KOCRDINATSYSTEN1.

Fopi nn-E ovEr". 1 DETTF SYSTAA.T ER DA_T INIFØRT EN ADDISJONS-I, voNSTANT. (215.313 )

I THELLs FuR, fl FOR WirRT "P‘LFPuKT* ,1HLEr)ATAFNE OG DE
NERECHLrjr. h.00RDINATENF I DET AKTUFLLE SYSTE1 OPPSATT.

PILLtIMFr.7.; Fht 022TAFT PRoJFKSJEF. X- Y•X-Z'Y - Z.

-nr



T 1 0 f: CALCUL A T I
**********************************

FV


 20.1.3

DEVItion'mrirLE,crAr) DEvIATI6N,,,*********.*************************************************

i,FPYH PEV.A•••d E D/F. DY, DY DZ TOT.DFv. POINT.u(.) * * 03 .00 .00 .00 1
3.00 1.1:: * .09 .03 .00 .03 2

.09 1.p 9 -.01 .00 „i)5 .01 .05 3
Q.00 .59 -.50 .(19 .04 .02 04 4

12.00 .71 .11 ,w) .03 .02 .03 5
15.j1 ,44 -.26 .01 .03 .03 .04 6
1s000 1,07 .65 .01 .05 .04 .07 7
7.4.0'1 1.09

.00 ..91 .10 .07 .13 g
10,00 .01 -1.08 .02 .10 .11 .15 936.00 1,:), 1.27 .0,3 15 .17 .23 10
4 2.00 .11 -1.17 .05 .26 .26 .37 11
4P.,00 55 .44 .06 .33 .34 .48 12
54.00 .76 .23 .r.Ps .41 .39 .57 13
66.00 02 -.76 .05 .51 .43 .67 1467,,J0 1.07 1.96 09 .67 .46 .81 15
(2.00 .0 -1.08 1'..) .88 .49 1.01 16
78.j0 c)..19 2.17 .10 .98 .52 1.11 17
84.00 2.19 .00 .11 1.08, .55 1.22 18Gfl.dr.) 1.99 -1,29 .11 1.24 .58 1.37 19
96.J0 1.12 .92 .12 1.39 .62 1.53 20

107.00 .64 -.48 .14 1.67 .69 1.77 21
10D,.OU 1.i3 1.n.9 .15 1.87) .74 1.96 22
11.4.30 1.23 -.51 .16 1.85 .80 2.03 23
1..n.U.) 1.1: -,13 .17 1.91 .88 2.11 24




1,23 .13 „1 2.06 .94 2.27 25
132.00 1.23 .00 .19 2.21 1.00 2.44 26
134.00 .01 -1.22 .20 2.25 1.02 2.48 27

NO.



DE v I A Tln CALCUL A TION.
********-******,,,,****************************

	 FV
---HOLF "  374G

	 2u.1.r)3

---C4LCULATIoN flETH: CORD ANGLE

Fv 8740

*********,,,**************************************************************1
11:4sUED DATA I umpuTFD DATA

.:

HF-All^rD I

DFPTH 1 !r:CLITI0'' I :,711UTH I x-K.00; I Y-KOORn I Z-KOOQD

-9
(") 4)3 GPD I
 ) (I ) I (")

* * * * * * * * * * * y * * *** * y * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

n, 70.7 398.65 -36.55 -476.6? 547.77


 70. 3Q9.76 -33.60 -476.66 546.74


 79.8 3 P , 6 5 - 33.64 -476.70 546.71
Q. 63.3 32P,09




-476.77 545.68

12. 79.6 395,.65 -24.74 - 476.45 545.15 '

15. 6fl.) 335.65 -21.79 -476.91 544.62

1$. 80.0 3a9,76 -1 s.63 -476.95 544.10

24. bliid 598.65 -12.92 -477.02 543.05

50. 82.0 395.65 -7.(h" -477.15 542,01\

36. 61.5 3.76 -1.11; -477.27 541.n0'

4l. rsn.5 39r).7fl 4.82 -477.24 540.n?'
4• 83,5 3.)0,23 1n.73 -477.29 539.n3

54, 80.3 399.76 16.65 -477.34 535.nlv

60. 80.0 399.76 22.55 -477.36 536.67.

66. 8).L .47 2.46 -477.33 535.3':

7?. cs"...) .57 34.37 -477.25




75. 6).3 325.65 40.2 -477.25 533.P4

84. b).1 .97 46.19 -477.30 532,g0,2
9m, 80.) 399.76 52.10 -477.27 531,76J




80.2 87 58.D1 -477.24 530.73,,

13/. bn.S 1.42 63.92 -477.13 529.72..

10-. 6n,11 399.76 69.83 -477.0g 52w,„70';

114. t37].5 392.65 75.75 -477,15 527.69y




121). 60.5 390.76 51.66




526,7(,
126. c51- I 7 E7.Y5 -477.22 525.6r.

1:2. fly) 39Q,76 93.49 -477.17 524,67-

134. d).5 399.76 95.46 -477.1R 524.34

11,
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AVVIKSmhLING FOR Fv

****************************************

MftLING AV BORHULL 8R0

AVVIKSmgLINGENE EP UTF”T mED EASTMAN muLTIA.LE SHOT SURVFY

INSTRUmENT TYPF DT. MED DETTE INSTRUMENTET ;,ESTEMNIES HULLETS

RETNING I HvERT MRLFPuNKT vED HJrLP AV FT KAMPASS OG

FALLET vED HJELP AV FT KLINOMETER.

DET ER GJENNOmSNITTLIG MBLT FOR HVER 5.R ME;ER LANGS HULLFT.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRVEPUNKT FORSKJELIEN

MELLom AvVIKSVINKFLEN I TO ETTERFØLGENDF MfWEPUNKTFR*AVVIKFT I

AKSERETNINGENE OG ToTALAvViKET FoRT OpP.

ToTALAVVIKET Ep DEFINERT SOM LENGDEN AV vEK;OPEN FRA HULIFILINNEN.

SLIK DEN ER BESTEMT vED AVVIKSN2LINGFNE,TIL BUNNEN Av HULLET

Om DET IKKE HADDE VART AVV1K.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (145.000 m.) FR I AKSERETNINGENE

• DX= .69

DY= 3.19

DZ= .90

ER DET UTFORT KORREKSJONER P2 GRUNN AV MAGN;-TISKE FORSTYRRFISER.

EP DETTE VIST I EN OvERSIKT OVER MgLT RFTNG, HVERT mRLFPUNKT MED

EN * ER KORRIGERT.

P2 GRUNNLAG AV EN REFFRANSF RETNING* ER DE ,;gLTE RETNINGENE

OvERFORT TIL DET AKTPLLE KoORDINATSYSTFM.

FOR R KOMMF OVER 1 DFTTE SYSTEMET ER DET IN,IF(2)RT EN ADDISJONS-

KONSTANT. (215.179 )

I TAHELLS FORM ER FOR HVERT Mf:(LEPUNKT. mRLFATAENE OG DE

BEREGNEDE KOORDIMATENE I DET AKTUELLE STSTE.+ OPPSATT.

HuLLRANEN ER OPPTEGNET I PPOJEKSJONFNE x-Y.v-7.Y-Z.



DEVIA T1 ON CALcuLAT
********************************************

--NANE  FV
--HoLE NO  880

---DATE 	 28.1.83

11
DEVIATION ANGLE.(GED) DEVIATInN'

************************************************************

DEPTH DEV.ANGLF D. Dx Dy DZ ToT.DEV. POINT




.00




* .00 .00 .00 .00 1




6.00 .01 * .00 .00 .00 „00 2




12.00 .01 .00 .00 .00 .00 ,00 3




18.00 .01 .00 .00 ..00 .00 .00 4




24.00 .67 .65 .0? .00 .03 .03 5




30.00 .11 -.56 .05 .• 00 .09 .10 6




36.00 1.39 1.28 .06 .05 ,11 ,13 7




42.00 .01 -1.38 .05 .14 .09 ,17 8




48,00 .01 .00 .04 .23 .07 .24 9




54.00 .01 .00 .03 .32 .05 .33 10




60.00 .22 .21 .01 .41 .03 .41 11




66.00 .22 .00 .01 .50 .00 .50 12




72.00 .02 -.20 .02 .60 .02 .60 13




78.00 .01 -.02 .03 ..69 ,04 .69 14

11
84.00

90.00

.22


.34
.21
.12

.05

.08
.78

.87

.06

.11
.78

.88

15
16




96,00 .96 .61 .12 1,01 .19 1.04 17




102.00 .22 -.73 .18 1,20 .29 1.25 18




108.00 .49 .27 .24 1,41 .40 1.48 19




114.00 .24 .25 .28 1,66 .49 1.75 20




120.00 .74 .00 .31 1.96 .53 2.05 21




126.00 .74 .00 .33 2.30 .57 2.39 2?




132.00 .56 -.18 .37 2.67 .66 2.77 23




138.00 .49 -.06 .43 3.01 .77 3.14 24




141.00 .01 -.48 .45 3.17 .83 3.31 25




145.00 .01 .00 .49 3.39 .90 3,54 26

N

•9 •



,

DEVIATION CALCUL AT

********************************** ****** .****

--NAME  FV

--HOLE NO  880

---DATE 	 28.1.83

---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

Fy 800

14-***********************************************.*
**************************1

I MEASURED DATA I COmPUTED DATA I

I	
_ I

damEASUPED I I I I I I

1111,DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 x-KOOR6 I Y-KOORD I .7-KO0RD 1
' 


1 
1

1 (m.) 1 360 DFG 400 GOD I (M) I (m) 1 (M) I

1*****.********************w********************
****************************/




0. 60.8 398.51 -36.,,9 -476.58 546.94




6. 60.8 398.51 -31.45 -476.70 544.02




12. 60.8 398.51 -26.,2 -476.82 541.09




18, 60.8 398.51 -20.98 -476.94 538.16




24. 60.2 398.51 -15.76 -477,07 535.21,7




30. 60.1 398.51 -10.56 -477.19 532.22




36. 61.0 399.62 -5,34 -477.26 529.27,




42. 61.0 399.62 -.09 -477.30 526.36.




48. 61.0 399.62 5.16 -477.33 523.45.




54. 61.0 399.62 10.41 -477.36 520.54:




60, 61.2 399.62 15,66 -477.39 517.64(




66. 61.0 399.65 20.91 -477.42 514.74.




72. 61.0 399.62 26,16 -477.45 511.84,




78. 61.0 399.62 31.41 -477.48 508.93

• 84. 61.2 399.62 36.66 -477.51 506.03




90, 61.5 399.71 41.93 -477.54 503.151




96. 61.8 .73 47.21 -477.52 500.30




102. 62.0 .73 52,50 -477.46 497.48,




108. 62.0 1.29 57..0 -477.37 494.66




114. 61.5 1.85 63.08 -477.24 4 91.82,




120, 61.0 2.40 68,14 -477,07 488.93,




126. 61.5 2.96 73.59 -476.85 486.05




132. 62.0 2.96 78,R7 -476.60 483.21'.




138, 62.0 2.40 84,17 -476.38 480.39




141. 62.0 2.40 86.R1 -476.28 478.98'




145. 62.0 2.40 90.34 -476,15 477.10
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AVVIKSMRLING FOR FOLLDAL VERK A/S****************************************

MRLING AV BORHULL 879G

AVVIKSMELINGENE ER UTFØRT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEYINSTRUMrNT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET MESTEMMES HuLLETSRETNING / HVERT MRLEPUNKT vED HJELP AV ET KOMPASS OGFALLET vED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER GjENNOmsNITTLIG MRLT FOR HVER 4.9 METFR LANGS HULLET.
I TABELLs FORM ER AvVIKsvINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLENMELLOM AVVIKSVINKELEN I TO FTTERFØLGENDE MRLEPUNKTER.AvVIKFT IAKSERETwINGENE OG TOTALAVVIKET FØRT OPP.TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV vEKTOREN FRA HULLBUNNEN,SLIK DEN ER HESTEMT VED AVVIKSMALINGENE.TIL sUNNEN AV HULLETOM DET IKKE HADDE vART AvVIK.

AVVIKT / BUNNEN AV HULLET (151.700 M.) ER I AKSERETNINGENE

Dx= 13,83
Dy= 14,98
D2= 8.65

ER DET uTFØRT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,ER DETTr VIST / EN OvERSIKT OVER MRLT RETNING, HVERT MRLEPUNKT MEDEN * ER KORRIGERT,

Pg GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE. OVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.
SPOR R KomME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFØRT EN ADDISJONS..KONSTANT, (214.425 )

I TABELus FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MRLEDATAENE OG DEBEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.
HOLLOANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSjONENE X-Y.X-7.Y-Z.

~Miltrettrirrar y -r,~~,



	

DE v I A TION CALCULAYION.

FOLLDAL VERK A/S
---HDIE NO.....J.....: 879G

	

uuuuuuu 12.1.83

DEVIATION ANGLE.CGRD)
‹,**********, ******************

D p1O (w./„ANELE DIF. DY

DEVIATION,

DY DZ TOT.D[V, pOIN1.00 * * .00 .00 .00 ,00 13,00 .25 * .00 ,00 .00 .01 26.00 .16 -.10 ,02 .01 .00 .02 312000 .3/ .21 .06 .05 .00 ,08 418,00 .56 .19 .14 .11 .O0 .18 524,00 ,60 .04 .25 „21 .01 .33 630400 ,67 .07 ,39 .33 ,06 .51 736,00 .78 .11 .55 .47 .16 .74 84200, c92 .14 .77 .66 .26 1.05 948.00 .11 -.81 1.02 .88 .37 1.40 1054,00 1.49 1.38 1.30 1.14 .53 1081 1160.00 .89 -.61 1.63 1.44 .79 2.31 1266,00 1.35 .47 1.99 1.78 1.11 2.89 1372,00 .65 -.71 2.40 2,17 1.50 3.56 141, 78.00
84.00

1,13

.55
.48

-.58
2.86

3,38

2.62

3.13

1.91

2.3?

4,33

5.16

15
1690,00 .02 -.54 3.92 3,66 2.74 6.02 1796.00 1.11 1.09 4.49 4.23 3.16 6.93 18102,00 1.42 .31 5.13 4.87 3,62 7.95 19108.00 2.23 ,80 5.87 5.64 4.13 9.13 20114.00 1.16 -1.07 6.70 6,53 4.67 '10.46 21120.00 .56 -.60 7.57 7.46 5.25 11.86 2?126.00 2.22 1.67 8.49 8,4R 5.87 13,36 23129.00 .01 -2.21 8,99 9.03 6.18 14.16 24

132,00 1.11 1,09 9.49 9.61 6.50 14.99 25135,00 2.21 1.10 10.05 10.24 6.81 15,88 76158.00 1,07 -1.14 10.64 10,94 7.12 16.85 27141,00 1,77 .69 11.27 11.70 7.44 17.87 28144.00 1.61 -.16 11.94 12.53 7.76 18.97 29147.00 2.22 .61 12.66 13.43 8.09 20.15 30150.00 1.24 -,98 13.40 14.41 8.45 21,41 31151.70 .01 -1.22 13.83 14,98 8.65 22.15 32

No,



DE v I A T ON C Al CUL A T I 0 ,.
******w***********************************«*

......... FOLLDAL VERK A/S
--00)LE 8793
--DAT[.... ..... 12.1.R3

CALCULATION mETROD: CORD ANGLE

FOLLDAL VE2K A/S 879G

NE4sukED 1,ATA

************;-**************

COmpuTED DATA

•

	

MEAsuRrp J i 1 I

	

prpTH 1 IrCIINATION I AZINIUT8 1 x-KOORD 1 Y.K0()Ph

	

(m) 1 360 0F6 403 GRO I (1) 1 (1)
***,k*****"*“4*#t9-4,1,*.4Ar***,,,,,,kr****,-tr*,*w****,,-***g

0.

.


6,

1?.

18.
24,
30.

36,
42.

a48„

11/ 54,

60,

66,
72.

78,
84,

90,
96,

10?,

108.
114„
120.

126.

129,
132.

135.
138,
141.




150.

152.

I 7-KOOPD

(M)

Q0,0 55.76 -171.06




55,R3
90,0 55.50 -169.1 321,78 55s,g3
9 0.0 55.5 -167.?0 325.08 55h4.,tt,3
90,0 54,92 -163,31 329.65 558,RS
90.0 54.42 -159,13 334.20 552.s3
89.6 53,87 -155.44 338.70 558.o?
89.2 53J7 -151.46 343.20 558./7
89,0 53.12 -147.46 347.67 558.48
89.0 52.20 -143.40 352.08 554.,7
88,9 52 .20 -139.51 35 6.47 55.66
88.0 51.09 -135,18 360.82




87.2 51.09 -131.01 365,13 558,n5
86.5 49,95 -126.81 369.40 557.7?
86.? 49.42 -122.56 373.61 557,“
86.0 42.31 -118.25 377.77 556.93
86,0 47.76 -113.89 381.87 556,51
86.0 47.76 -109.51 385.95 556.n9
86.0 46.65 -105.10 339,97 555.(.7
85.2 45.54 -100.61 393.96 555,p1
85.0 43.31 -96,03 397.80 554.70
84.7 42.20 -91.36 401.52 554,16
84.2 42.20 -86.65 405.19 553.5h
84.0 30.94 -81,88 408.78 552.96
84.0 39.98 -79,47 410-53 552,65
84,0 38,87 -77,04 412.27 55?„-
84,0 36.65 -74.56 413.93 55?„h?
84,U 35,57 -72.05 415.54 551.1
84.0 33.79 -69.50 41-',08 5Y,,A0
63.7 37t20 -66„90 418.56 551.()
83.5 29.9 -64.27 410096 55n,74
83.0 28.87 -61,61 421.29 550.-<9
83.0 2.87 -60.09 6e2.03 5! 0.-,Ps
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KRAPORT,
4y9 02/11/83 10:48:44 (1)

AvvIKSMRLING FOR FV
***************** ******** ***************

MRLING Av BORHULL 881G

AvvIKSMRLINGENE ER uTEØRT MED EASTMAN MULTIRLF SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMES HULLETS
RETN1NG I HVERT mgLEpuNKT VED HJELp AV ET KOMPASS OG

4, FALLET vED HJELP Av ET (L1NOmETER.

DET ER mRLT FOR HVER 6,0 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AvvIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORsKJELLEN
MELLOM AvvIKSVIUKFLEN I TO ETTERFoLGENDF mRLEPUNKTER.AvV1KET I
AKSERETNI NGENE OG TOTALAVVIKET FØRT OPP,
TOTALAVvIKET ER DEFINERT SOm LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SL1K DEN ER BESTEmT VFD AVVIKSMgLINGENE.TIL PUNNEN AV HULLET
Om DET 1KKE HADDE V4PT AvVIK.

AvvIKT / BuNNEN Av HULLET (186.000 M.) ER I AKsERETNINGENE I

Dx= .44
Dy= 1.1.9
Di= 1.63

ER DET uTFORT KOR REKSJONFR PR GRuNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE vIST I BN OvERSIKT OvER MRLT RETNING. HVERT mRLEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR g KommE OvER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFC/RT EN ADDISJONS-
KONSTANT, (216.500 )

I TAPELLs FORM FR FOR HvERT MgLEpuNKT, MRLEDATAENE OG DE
BEREGNEr)E KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLGANEN ER OPPTFGNET I PROJEKSj()NENE



*DEvIA TION C AL C U L'A TI o N,

*********************************************

	 FV
---110LE N0  881G

	 9,2,83

111/ DEVIAT1ON ANGLE.(GRD) DEVIATION,
*************************************************

***********




DEPTH DEV„ANGLE DIE. DX DY DZ TOT.DEV, pOINT




.00 * * .00 .00 .00 .00 1




6.00 .58 * .00 .03 .01 .03 2




12.00 .77 .19 .01 .05 .06 .08 3




18.00 1.21 .44 .04 .10 .15 .19 4




24.00 .01 -1.20 .07 .20 .27 .35 5




30,00 1.33 1,31 .09 ,26 .36 .45 6




36.00 .20 -1.13 .10 .25 .40 .49 7




42,00 .43 .23 .11 .21 .44 .50 8




48.00 .31 -.12 .12 .15 .46 .49 9




54.00 .23 -.08 .12 .06 .48 .49 10




60.00 .02 -.21 .13 .04 .50 .51 11




66,00 .02 .00 .13 .14 .52 .55 12




72,00 .02 .00 .14 .24 .54 .61 13

•
78.00 1,11 1.10 .16 .34 .61 .72 14




84,00 .58 -.53 .19 .42 .72 .85 15




90.00 .67 .08 .21 .47 .79 .94 16




96.00 .58 -.09 .22 .55 .82 1,01 17




102.00 .08 -.50 .23 .65 .84 1.09 18




108.00 .08 .00 .23 .76 .86 1.17 19




114.00 .02 -.06 .24 .86 .88 1.25 20




120.00 .02 .00 ,25 .96 .90 1.34 21




126.00 ,54 .52 .25 1.08 .92 1.44 22




132.00 .54 .00 .26 1.21 .94 1.55 23




138.00 1.11 .57 .28 1.31 1.01 1.68 24




144.00 1.11 .00 .32 1,41 1.18 1.87 25




150.00 .76 -.35 .38 1.48 1.41 2.08 26




156.00 .33 -.43 ,44 1,49 1.63 2.25 27

NO,



DEvIATION CALCUL A T I 0 m,
*********************************************

	 Fv

T-HOLF NO  881G

--DATE • 9.2,83

---CALCULATION mETHOD: CORD ANGLF

	

FV 881G

I****************************************************************************1

I MEASURED DATA I COMPUTED DATA I
I-  1
I mFAsURED I I I 1 I I
I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD 1 z-KOORD I
I- 	 1
• (m) I 360 DEG 403 GRD I (m) 1 (M) I (m) !

1;:*********************A****************************************************/

	

0. 74,8 398.72 -35,18 -438.18 546,96

	

6, 75.0 398,17 -29,39 -438.32 545,40

	

12, 75.5 398.72 -23.59 -438.46. 543.87

	

18, 76,0 397.61 -17,78 -438.63 542.40

	

24, 76.0 397.61 -11,96 -438.85 540,95

	

30. 75.3 398.72 -6.15 -439.02 539.46

I,
36.

	

42,
75.2 398,90

	

399.28
-.35 -439.13

	

-439.21
537.93

75.0 5.45



536„9

	

48. 75.0 399.60 11,24 -439.26 534.84

	

54, 75.0 399.83 17,04 -439.29 533.78

	

60, 75.0 399.83 22.83 -439.30 531,73

	

66. 75.0 399.83 28.63 -439.32 530.18

	

72. 75.0 399.83 34.42 -439.33 528.62

	

78. 76.0 399.83 40.23 -439.35 527.12

	

84, 75.8 399.28 46,05 -439.39 525.A6

	

90, 75.2 399.25 51,86 -439,45 524.16

	

96. 75.0 399.83 57.66 -439.49 522.61

	

102. 75.0 399,91 63,45 -439.50 521.06

	

108. 75.0 399.83 69.25 -439.52 519.51

	

114. 75,0 399.83 75.04 -439.53 517,96

	

121). 75.0 399.83 80.84 -439.55 516.40

	

126, 75.0 .39 86.64 -439.54 514,85

	

132. 75.0 399,83 92.43 -439.53 513,30

	

13e. 76.0 399.83 98.24 -439,54 511.79

	

144„ 77.0 399.83 104,07 -439.56 510.39

	

150, 77.0 399,06 109,92 -439.61 509,n4

	

156, 77.0 398.72 115.77 -439.71 507,69
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AVVIKSMLING FOR FV
****:..:*************:~*****

AV BORHULL 8816

AVVIKSMIINGENE ER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INS1RUMEN1 rYPE DT. MED DETrE-1NS1RUMENIET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MJ1EPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLE1 VED HJELP AV Er KLINOMETER.

DE1 ER MJ1T FOR HVER 6.0 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT M7LEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERF\LGENDE WILEPUNKTER.AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAYVIKET F\RT OPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVYIK.

AVVIK1 1 BUNNEN AV HUL1ET (156.000 m.) ER I AKSERETNINGENE :

DX= .44
DY= 1.49
DZ= 1.63

ER DET UTF\RT KORREKSJONER P1 GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST lEN OVERSIKT OVER W.ILTRETNING. HVERT M3LEPUNKT MED
EN ER KORRIGERT.

P:1ORUNNLAO AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MJLTE RETNINGENE
OYERF\RT'TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

41
FOR J KOMMF OVER I DETTE SYS1EMET ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-
KONSIANr. (216.500 )

I TABELLS FoRm LR FOR HVERT WILEPUNKT, MliEDATALNE OG DE
HEREGNEDE KOORDINArENE I DE1 AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

H11116ANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.



•

DEVIATION CALCULATIO N.
*i.:***********************:********:~****

---NAME




• FV




---HOLE NO 
 • 8810




---DATE




• 9.2 83

DEVIATIONANGLE.(ORD) DEVIATION.
*******:.:*******************.*************************

DEPTH DEV.ANOLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV. POINT
.ØØ * * .øø .øø .øø .00 1

6.00 .58 * .øø .03 .01 .03 2
12.00 .77 .19 .01 .05 .06 .08 3
18.00 1.21 .44 ' .04 .10 .15 .19 4
24.00 .01 -1.20 .07 .20 .27 .35 5
30.00 1.33 1.31 .09 .26 .36 .45 6
36.00 .20 -1.13 .10 .25 .40 .49 7
42.00 .43 .23 .11 .21 .44 .50 8
48.00 .31 -.12 .12 .15 .46 .49 9
54.00 .23 -.08 .12 .06 .48 .49 10
60.00 .02 -.21 .13 .04 .50 .51 11
66.00 .02 .ØØ .13 .14 .=fl.), .55 12
72.00 .02 .øø .14 .24 .54 .61 13
78.00 1.11 1.10 .16 .34 .61 .72 14
84.00 -c....,,, -.53 .19 .42 .72 .85 15
90.00 .67 .08 .21 .47 .79 .94 16
96.00 ro.,,,, -.09 .22 .55 .82 1.01 17
102.00 .08 -.5ø .23 .65 ' .84 1.09 18
108.00 .08 .00 .23 .76 .86 1.17 19
114.00 .02 -.06 .24 .86 .88 1.95 .>0
120.00 .02 .00 .25 .96 .90 1.34 21
126.00 .54 .52 .25 1.08 .92 1.44 22
132.00 .54 .ØØ .26 1.21 .94 1.55 23
138.00 1.11 .57 .28 1.31 1.01 1.68 24
144.00 1.11 .00 .32 1.41 1.18 1.87 nt
150.00 .76 -.35 .38 .1.48 1.41 2.08 26
156.00 .33 -.43 .44 1.49 1.63 2.25 27



•--hasisiåkåss»

DEVIATION CALCULATIO N.
********************:,:**»:***************

---NAMF 	 • FV
---HOLE NO ' 8816
---DATE  9.2.83
---DALCULATION ML1HOD: CORD ANGLE

FV 8810

I**.:.:****~:*******~E*4~*,,:**********4.:**3-2*****»:44»***fl.,
MEASURED DATA I COMPUTED DATA

I MEASURED I
111 I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-(OORD I Y-KOORD I Z-KOORD

(M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I ((4) I ((4)
1.*«*:¥:*******:,;:****:.4**~**************,..:~«,.,‘******




0. 74.8 398.72 -34.18 -438.18 546.96




6. 75.0 398.17 -28.39 -438.32 545.40




12. 75.5 398.72 -22.119 -438.46 543.87




18. 76.0 397.61 -16.78 -438.63 542.40




24. 76.0 397.61 -10.96 -438.85 540.95
* 30. 75.3 398.72 -5.15 -439.02 539.46




36. 75.2 398.90 .65 -439.13 537.93




42. 75.0 399.28 6.45 -439.21 536.39




48. 75.0 399.60 12.24 -439.26 534.84




54. 75.0 399.83 18.04 -439.29 533.28




60. 75.0 399.83 23.83 -439.30 531.73




66. 75.0 399.83 29.63 -439.32 530.18




72. 75.0 399.83 35.42 -439.33 528.62




78. 76.0 399.83 41.23 -439.35 527.12




84. 75.8 399.28 47.05 -439.39 525.66




90. -5 .-.) 399.28 52.86 -439.45 524.16




96. 75.0 399.83 58.66 -439.49 52!2.61




102. 75.0 399.91 64.45 -439.50 521.06




108. 75.0 399.83 70.25 -439.52 519.51




114. 75.0 399.83 76.04 -439.53 517.96




120. 75.0 399.83 81.84 -439.55 516.40




126. 75.0 .39 87.64 -439.54 514.85




132. 75.0 399.83 93.43 -439.53 513.30




138. 76.0 399.83 99.24 -439.54 511.79




144. 77.0 399.83 105.07 -439.56 510.39




lh0. 77.0 399.06 110.92 -439.61 5959.04




156. 77.0 398.72 116.77 -439.71 507.69
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AVVIKSWILINGFOR FOLLOAL VERK A/S
**%*********:.:**********:,~ ***7t1I.1***

MJLING AV BORHULL 8820

AVV1K6M1L1NGENEER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
1NSTRUMENTTYPE Dl. MED DETIE INSTRUMENIFTBESTEMMESHULLETS
RE1N1NG I HVERT MJLEPUNKTYED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLEI VED HJELP AV Ef KLINOME1ER.

DEI ER GJENNOMSNITTLIGMjLT FOR HVER 5.7 METER LANGS HULLE1.

TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT MJLEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERF\LGENDEM3LEPUNKTER,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTORFN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSM:ILINGENE,TILBUNNEN AY HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVV1KT 1 BUNNEN AV HULLET (120.000m.) E.R1 AKSERETNINGrNE:

DX 1.01
DY: 3.62
D7: 1.82

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP3 GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER.
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MJLT RETNING. HVERT M3LEPUNKT MED
EN ER KORRIGERT.

PJ GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING. ER DE MJLTE RETNINGENE
OYERF\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

41 FOR J KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (215.880)

lABEILS FORM ER FOR HVERI MJLEPUNKT.MILEDATAENEOG DC
DERITGNEDEKOORDINATENEI DEI AKTULLLESYS1FM ORPSATI.

HULLBANENER OPPTEGNETI PROJEKSJONENE



j

DEVIATION CALC'ULATION.
************************************

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO ' 8826
---DAIE ' 2.3.83

DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.
*****4..*+..**,-,r.4.>*.**:rr.rr***.:*-r*#44-r*4-4.*4-4-*fl***.r:k.

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV. POINT
.øø r , .ØØ .øø .00 .øø 1

6.00 .01 A. .00 .00 .ØØ .00 n

12.00 .01 .øø .øø .00 .øø .00 3
18.00 .96 .95 .øø .05 .00 .05 4

24.00 1.11 .15 .03 .14 .05 .15 5
30.00 .56 -.56 .09 .23 .16 .29 6
36.00 .01 -.54 .17 .32 .30 .47 7
42.00 .44 .43 .26 .40 .45 .66 o
w
48.00 1.96 1.52 .36 .59 .63 .93 9

54.00 .98 -.98 .47 .81 .81 1.24 10
60.00 .98 .øø .57 1.04 1.00 1.55 11
66.00 1.13 .14 .66 1.27 1.16 1.84 12
72.00 .56 -.57 .73 1.45 1.27 2.06 13
78.00 .01 -.54 .78 1.63 1.36 2.27 14
84.00 .01 .00 .83 1.82 1.45 2.47 15
90.00 .97 .96 .89 2.04 1.54 2.71 16
96.00 .01 -.96 .94 2.32 1.64 2.99 17
99.00 .74 .73 .96 2.46 1.67 3.13 18
105.00 .01 -.73 .99 2.78 1.71 3.41 19
111.00 .01 .00 1.01 3.10 1.76 3.71 20
117.00 .74 .73 1.05 3.44 1.83 4.04 21
120.00 .01 -.73 1.07 3.62 1.87 4.2" 29



DEVIATION C ALCULATIO N.
***:,:***?;*‘******************,~*******,.«**

--NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8826
--DA1F • n 3  83
--CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 8820

I4~****:~n:4*~~~n4“vn 4844*****:4**441$:41~n444$'~*4$*****
I MEASURED DATA I COMPUTED DATA -
I- •
I MEASURED I I I I 1
1 DEPTH 1 INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD 1 Y-(OORD 1 Z-KOORD
I .

(M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M)
. 1*%**14:***44********************:********************44:4*******

ø . 60.0 398.10 -34.14 -438.19 546.63
6. 60.0 398.10 -28.95 -438.34 543.63
12. 60.0 398.10 -23.75 -438.50 540.63
18. 60.0 399.21 -18.56 -438.61 537.63
24. 61.0 399.21 -13.34 -438.67 534.68

30. 61.5 399.21 -8.08 -438.73 531.79
36. 61.5 399.21 -2.80 -438.80 528.93
42. 61.9 399.21 2.48 -438.87 526.08
48. 62.0 1.44 7.77 -438.84 523.26
54. 62.0




13.07 -438.76 520.44
60. 62.0 1.44 18.37 -438.69 517.63
66. 61.5 .3n 23.65 -438.62 514.79
72. 61.0 .32 28.91 -438.59 511.90
78. 61.0 .32 34.16 -438.56 508.99
84. 61.0 .32 39.41 -438.54 506.08
90. 61.0 1.44 44.66 -438.47 503.18
96. 61.0 1.44 49.90 -438.35 500.27
99. 60.5 1.99 52.52 -438.28 498.80
105. 60.5 1.99 57.74 -438.11 495.85
111. 60.5 1.99 62.96 -437.95 492.89
117. 61.0 2.55 68.19 -437.76 489.96
120. 61.0 n ,w, 70.81 -437.66 488.51



BORHULL NR• : 832G
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AVVIKSM3LINGFOR FOLLDAL VERK A/S
:***N.**m***,*

M3LING AV BORHULL 8836

AVVIKSM3LINOFNEER UTF\Rf MED EASTMAN MULfIPLE SHOT SURVEY
INSIRUMENTTYPE Dl. MED DE1TE INS1RUMLNTETBESTEMMESHULLE1S
RETNING I HVERT M3LEPUNKTvED HJELP AV ET KOMPASS OG
FAILI1 VED HJIIP AV El KLINOMEIER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGMEILTFOR HVER 5.7 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVV1KSVINKELENI HVERT M3LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLon AVVIKSVINKELENI TO ETTERF\LGENDEM3LEPUNKTER.AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETFR DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSM3LINGENE.TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IRKE HADDE VERT AVVIK.

AVV1KT I DUNNLN AV HULLET ( 91.000 m.) LR I AKSERETNINGENE:

DX= .04
DY=
DZ= .04

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP3 GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER.
ER DETTE VIST 1 EN OVERSIKT OVER M3LT RETNING.HVERT M3LEPUNKT MED
EN ER KORRIGERT.

P3 GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING. ER DE M3LTE RETNINGENE
OVERF\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR 3 KOMME OVER I DETTE SYSTEMETER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (215.450

11i TABELLS FORM ER FOR HVERT WILEPUNKT,M3LEDATAENEOG DE
BEREGNEDEKOORDINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULIBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENEX-Y,X-Z,Y-Z.



—— ........ „ .... PHI.F..5f)1„

1...)11.P;II rit)„,„ ,\, 1,-...LE. 1)111„DX b) 1...,./: FOT.[IY. rOliil
.1

.gi

g.
 g/..,

I.2 ,g•

/7,1.' ..,'::', 


. /.'.2 „ ..,;.'''.  ::,




I




. i, ; r,',

: .:,, . (.71,;.•




.. I) ,', ••




• Ø/l. .





. c..11




.04




...:,L;




1 ::





.."..]':-. ...c',',.," , r''' . 1 i 





I. L:rt., .„'..?




j.:7).. . (,...H'.) .1. c...,




12



-4.1A1.1...  FOLLD1...YEL.K(1/6

--1)(HE..............:
----LHAJyts;r1.ViLTHC11»:.V:11.1RD

Frq11“.

I ['':1.:.(.. (:....1.)RLL'I..!(.1-1.i':.! I
.. . .

1 DET-W IHLI_IN(iTIOL!r h‘.,/iNUfHI X-Kfl'....1RD"Ji.Y- 1.(00RD I
....___- .......----......

•
1.1



O
ti

R
et

ni
ng

(O
R

D
.)

18
0

18
1

18
2

18
3

18
4

18
5

.
18

6
18

7

0
an

tiu
m

un
t

LL
U

LU
IL

III
IL

LL
LU

IL
LI

M
-a

d
1.

11
11

.1
11

II
1.

1.1
.1

_1
11
Ill

>
z

co
o

>
o

3i
t

o
r m

C
>

r
o

r
z

o
(I

)
Z

—
I

1

•
1 III

ss
11

11

N
N

C
O

C
O

(1
1

G
)

C
O

U
sl

•
0

7

•

•



0 :._. •,;



FOLIDAL VERK A/S B.HOLE NR : 8836

(r1

T-------
30 43

X-AKSE

r\.

c'tI




-.1.

-20

f-
-10

'T
0

T
10

'-f-
20

o
-40
1 1--

-30



FOLLDAL VERK A/S B.HOLE NR : 883G

oil

-440 -430 -420 -440 -400 -390 -380

Y-AKSE



$

1

-



-

AVVIKSM3LINGFOR FOLLDAL VERK A/S

:.:*****,A.**;4**:**,~4*******

M3LING AV BORHULL 8846

AVVIKSM3LINGENEER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT M3LEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS 00
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGMRT FOR HVER 5.9 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT M3LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERF\LGENDEPULEPUNKTERAVVIKET I '
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVVIKT ] BUNNIN AV HULIFT (100.000m.) ER 1 AKSERI1NINGENE:

DX= 1.47
DY= 1.85
DZ= .80

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP] GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VI'Ti EN OVERSIKT OVER M3LT RETNING. HVERT M3LEPUNKTMED
EN ER KORRIGERT.

P] GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE M3LTE RETNINGENE
OVERF\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR i KOMME OYER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
1, KONSTANT. (215.980

TABELLS FORM ER FOR HVERT WILEPUNKT,M3LEDATAENEOG DE
BEREGNEDEKOORDINATENEI DET AKTUELLESYSTEM OPPSATT.

HULLBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENLX-Y.X-Z.Y-Z.



DEVIATION CALCULATIO N.
 ****

---NAME " FOILDAL VERK A/S
---HOLE NO • 884G
--DArE • n 3.83
--CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 8840

/**********************************(.**************(.*************************

1 MEASURED DATA I COMPUTED DATA
I-
I MEASURED I I I I

	

I,1 ,DEPTH 1 INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD

I-
'I (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M)
/*************************************************************

Ø. 29.7 399.32 -34.41 • -438.19 546.48
6. 29.2 399.31 -31.46 -438.23 541.25
12. 29.0 .42 -28.54 -438.23 536.01
18. 29.0 .42 -25.63 -438.21 530.76
24. 29.0 .42 -22.72 -438.19 525.52

30. 29.0 .42 -19.81 -438.17 520.27
36. 28.9 .98 -16.91 -438.14 515.02

42. 29.0 .42 -14.00 -438.11 509.77
48. 29.0 1.54 -11.10 -438.07 504.52

54. 29.0 2.09 -8.19 -437.98 499.27

60. 29.0 2.27 -5.28 -437.88 494.02
66. 28.5 2.48 -2.4ø -437.78 488.76
72. 28.4 2.65 .46 -437.66 483.49

78. 28.1 2.65 3.30 -437.54 478.20
84. 28.0 3.76 6.11 -437.40 472.91
90. 28.0 4.31 8.92 -437.22 467.61
96. 28.5 4.87 11.76 -437.02 462.33

100. 28.8 4.31 13.67 -436.88 458.8")

Z-KOORD


(M)
-*** 1.4÷*444r4



1

' 1

DEVIATION CALCULATIO N.
****~**************(4******************~.***

--NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8840
--DATE • 2.3.83

DEVIATION ANOLE.<GRD) DEVIATION.
***********************************************************

DEPTH DEV.ANOLE DIF. DX DY DZ rOT.DEV. POINT
.ØØ « > .00 .øø .00 .00 1

6.00 .56 4 .02 .00 .01 .03 2
12.øø co

....0., .03 .08 .03 .04 .09 3
18.00 .01 -.57 .14 .08 .08 .18 4
24.00 .01 .øø .21 .13 .12 .27 5
30.00 .951 .00 .27 .18 .15 .36 6
36.00 .29 .28 .34 .24 .19 .46 7
42.00 .29 .00 .41 .31 .23 .56 8
48.00 .54 .25 .47 .38 .26 .66 9
54.00 .27 -.27 53 5ø .30 .79 10
60.00 .09 -.18 .60 .63 .34 .93 11
66.00 .56 .48 .69 .77 .38 1.10 12
72.00 .14 -.43 .81 .92 .45 1.30 13
78.00 .33 .20 .94 1.07 .52 1.52 14
84.00 .53 .20 1.10 1.24 .61 1.76 lb
90.00 .26 -.27 1.26 1.45 .69 2.04 16
96.00 .61 .35 1.40 1.69 .77 2.32 17
100.00 .43 -.19 1.47 1.85 .80 2.49 18
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AVVIKSMLING FOR FOLLDAL VERK AiS

MJLING AV BORHULL 8900

AVVIKSMjLINGENEER UTE6RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HYERT MDLEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGM2LT FOR HVER2EC0 METER LANGS HULLET.

TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT WILEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKFLENI TO ETTERE\LGENDEMJLEPUNKTER,AVVIKFTI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETFR DFFINFRT SOM LENGDFN AV VEKTPREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMJLINGENE,TILDUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET (131.000m.) ER I AKSERETNINGENE:

DX= .36
DY= - 2.87
DZ= 1.53

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP2 GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER fiLILTRETNING. HVERT M2LEPUNKr MED
EN ER KORRIGERT.

Pl GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING,ER DE MJLTE RETNINGENE
OVERF\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR 3 KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-
KONSTANT. (214.336)

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MTLEFUNKT,M2LEDATAENEOG DF
BEREGNEDE KOORDINATFNEI DET AKTHELE SYSTFM OPPSAIT.

HULLBANFNER OPPTEGNET1 FROJEKSJuNENEX-Y,X-7.Y-1.



DEVIATION CALCULATIO N.
:.:*****4,,********»:***:*******%*****

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO ' 8906
---DATE ' 15.4.83

4*

DEVIATIONANGLE.(GRD)




DEVIATION.





DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV. POINT
.00 * * .øø .øø .øø .øø 1

6.00 .56 * .01 .00 .03 .03 ,rr
12.00 .56 .ØØ .01 .ØØ .05 .05 3
18.00 .01 -.54 .01 .ØØ .05 .05 4
24.00 1.20 1.19 .951 .05 .03 .06 5
30.00 1.11 -.09 .02 .15 .08 .17 6
36.00 1.06 -.05 .06 .21 .23 .31 7
42.00 1.69 .63 .09 .29 .35 .46 8
48.00 .01 -1.67 .12 .44 .45 .64 9
54.00 .77 .76 .13 .56 .53 .78 lø
60.00 .01 -.76 .14 .67 .58 .89 11
66.00 .56 .54 .16 .77 .65 1.02 12
72.0Ø .01 -.54




.87 .75 1.17 13
78.00 .01 .00 .21 .97 .85 1.31 14
84.00 1.06 1.05 .24 1.13 .95 1.49 15
90.00 .58 -.49 .26 1.30 1.06 1.70 . 16
96.00 .53 -.04 .29 1.48 1.18 1.92 17
102.00 .53 .00 .32 1.66 1.31 2.13 18
108.00 .58 .04 .35 1.84 1.42 2.34 19
114.00 .78 .20 .36 2.04 1.48 2.54 20
120.00 1.07 .29 .36 2.29 1.51 2.77 21
126.00 .63 -.44 .36 2.57 1.53 3.01 22
129.00 1.60 .97 .36 2.73 1.53 3.15 27
131.00 .01 -1.59 .36 2.87 1.53 3.27 24



(

DEVIATION CALCULATIO N.

---NAME  FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO  8906

	 15.4.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 8900

MEASURED DATA I COMPUTED DATA

I MEASURED I I 1 I 1
1 DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD
1 	

AKI <M) I 360 DEG 400 GRD I ((VI) I (('1) I (M)
11111*******m~:***************%*****:4**********************,4**»:**

0. 106.0 3.23 -33.61 -398.34 549:80 C/
. 6. 105,5 3.22




-27.85
 -398.05 551.431
12. 106.0 3.22 -22.08 -397.76 553.06 /

18. 106.0 3.22 -16.32 -397.46 554.72
24. 106.5 2.11 -10.56 -397.22 556.39 v
Ig. 107.5 2.11 -4.83 -397.03 558.15
36. 107,5 3.22 .89 -396.79 559.95t'
42. 107.0 1.56 6.61 -396.58 561.73V
40 107.0 1.56 12.35 -396.44 5/.3.491/
54. 106.5 2.11 18.09 -396,27 565.22 V
60. 106.5 2.11 23.84 -396.08 566.92V
66. 107.0 2.11 29.59 -395.89 568.65V
72. 107.0 2.11 35.32 -395.70 570.40V
78. 107.0 2.11 41.06 -395.51 5/2.16 y
84. 107.0 1.00 46.79 -395.37 573.91 J
90, 107.2 1.56




-395.25 575.68J
96. 107.2 1.00 58.26 -395.14 577.45V

102. 107.2 1.56 63.99 -395.02 579.22i
108. 107.0 1.00 69.72 -394.91 580.Y9
114. 106.3 1.00 75.47 -394.82 58.!.71V
120. 106.3 399.89 81.23 -394.78 584.39 vt
126. 106.0 .45 86.99 -394.76 586.06
129. 106.0 398.78 89.37 -394.73 586.89
131. 106.0 398.78 91.79 -394.82 7.-t4
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DEVIATION CALCULATIO N.

---NAML • FOILDAL VERK A/S
---HOIE NO g890
---DATE ' 15.4.83

DEVIATION ANGLE.(ORD)

**:.:******:*********.

DEPTH DFV.ANGIL DIF.
.ØØ e• §-

DX
.ØØ

DEVIATION.

DY
.ØØ

DZ
.øø

10T.DEV.

.ØØ

POIN-
1

6.00 .74 -.. .03 .01 .01 .03 n
12.00 .56 - .18 .113 .06 .03 .12 3
18.00 1.12 .56 .22 .16 .07 .28 4
24.00 1.50 .38 .42 .36 .12 .57 :-
30.00 .34 -1.15 .67 .63 .18 .93 6
36.00 .72 .37 .94 .94 .25 1.35 7
42.00 .47 -.24 1.25 1.29 .32 1.32 e
48.00 .86 .39 1.61 1.66 .40 2.35 9
54.00 .ØØ -.36 2.01 2.06 .50 2.92 10
60.00 .22 .22 2.40 2.46 .59 3.49 11
66.00 .47 .25 2.78 2.88 .67 4.06 12
72.00 .17 -.30 3.15 3.33 .74 4.64 13
Z8.00 .48 .31 3.50 3.81 .82 c-nz 14
84.00 .01 -.47 3.8 4.30 .88 5.84 15
90.00 .11 .10 4.19 4.79 .94 6.43 lb
96.00 .34 .23 4.51 5.27 1.00 7.01 17
102.00 .01 -.34 4.83 5.74 1.06 7.58 18
108.00 •...?.., .57 5.13 6.20 1.12 8.13 19
114.00 .38 -.20 5.38 6.67 1.16 8.65 20
120.00 .21 -.17 5.61 7.13 1.19 9.15 21
126.00 .21 .øø 5.82 7.58 1.22 9.64 22
132.00 .01 -.20 6.02 8.03 1.25 10.11 23
138.00 .36 .35 6.23 8.49 1.27 10.61 24
141.00 .18 -.18 6.34 8.73 1.29 10.87 25



DEVIATION CALCULATIO N.
*44*444444*44*4*444444

--NAME • FOLLDAL VERK A/S
--HOLE NO "89G
---DATE • 15.4.83
---CALCULATION METHOU: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 3890

/+:::.,”*,...*:.?***4.~***4.:******,!~*4.:***,/:*******44.-.




1
I
1
I
I-
1

MEASURED

DERIH

(M)

MFASURED DATA

1 I
1 INCLINATION 1

I 360 DEG

	

I COMPUTED DATA .

	

I 1 I

	

AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I

400 GRD I (M) I (M) I
1.,..44.:***:4**********:.€.**********4.

Z-KOORD


(M)

01




Ø.




19.8 9.38 -34.23 -398.43 548.06 V




6.




19.2 10.36 --32 . 26 -398.12 542.40 y




12.




19.1 12.02 -345.32 -397.78 536.74 V




18.




18.5 14.80 -28.43 -397.37 531.06 V




24.




18.0 19.24 -26.62 -396.88 525.36 V




30.




18.0 20.36 ' -24.85 -396.31 519.65 V




36.




17.8 22.58 -23.11 -355.7Ø 513.54 V




42.




17.5 23.69 -21.41 -395.05 1-.). n2 V

I.




48.

54.

60.




17.0

17.0

17.2

	

25.91 -19.76	 -394.38

	

25.91 -18.15 -393.68

	

25.91 -16.53 -392.99

502.4°V
496.76V
41'11 .02




66.




17.5 27.02 -14.90 -392.26 485.29 V




72.




17.5 27.58 713.26 -391.51 479.57 V




78.




17.9 28.13 -11.60 -39ø.74 473.86V




84.




17.9 28.13 -9.94 -389.95 468.151/




90.




18.0 28.13 -8.26 -389.16 462.44j




96.




18.0 27.02 -6.58 -388.38 456.73 V




102.




18.0 27.02 -4.89 -387.62 451.ø3




108.




18.5 26.47 -3.18 -386.85 445.33 V




114.




18,8 25.91 -1.42 -386.09 439.64 v




120.




18.9 25.36 .37 -385.33 433.9'6 y




126.




19.0 24.80 2.16 -384.5S 42:3.29 v




132.




19.0 24.80 3.97 -383.84 42”.62,/




138.




19.0 25.91 5.77 -383.08 416.94v




141.




19.0 26.47 6.67 -382.69 414 .
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AVVIKSM3LINGFOR FOLLDAL VERK A/S

MJLING AV BORHULL 8880

AVV1KSMLINGENE ER UrF\RT MFD EASTMAN MULlIPIE SHOT (JURVEY
INSTRUMEN1TYPF Dr. MED DETTE INS1RUMENIErBESTFMMESHULIETS
REIN1NG 1 HVERT M3LFPUNKTVFD HJELR AV ET KOMPASS OG
FALLEr VED HJELP AV Er KLINOMErLk.

DET ER GJENNOMSN11TLIGMJLT FoR FIVER11.8METEP LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT M1LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERFUGENDE MJLERUNKTEB,AVVIKETI
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETER DFFINERTSOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSM3LINGENE,TILEUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VIRT AVVIK.

AVV3K1 I BUNNLN AV HULLE1 ( 94.000 m.) LR I AKSIRETNINGLNE:

DX= 2.86
DY- 3.79
DZ= 1.28

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP1 GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MJLT RETNING. HVERT MJLEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

P3 GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE MlITE RETNINGENE
OVERF\RT TIL DET AKTULLE•KOORDINATSYSTEM.

FOR 3 KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (215.6ø0)

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MJLEPUNKT,M1LEDATAENEOG DE
BEREGNEDE KOORDINATFNEI DET AKTUELLE SYSTEM ORFSATr.

HULLBANENER OPFTEGNI1 I PROJEKSJONENEX-Y.X-7,Y-7.
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---NAME d FOLLDAL VERK A/S
---H01ENO 8S80

---DATE d 14.4.83

DEVIATIONANGLE.(GRD)
:****3/4:4******4*n4*:c..*****:4**

DEPIH DEV.ANGLE DIF.

	

.00 -. ..-

	

6.00 .01 i

DX
.00
.øø

DEVIATION.

DY
.00

.ØØ

DZ
.øø

.00

T01.DEV.
.00
.øø

POINr
1
r.

12.00 .86 .85 .131 .04 .01 .04 3
18.00 .64 -.22 .05 .14 .02 •15 4
24.00 .64 .Øø .13 .28 .06 .32 “
30.00 .35 -.29 .23 .47 .10 .53 6
36.00 .62 .27 .37 .67 .17 .78 7
42.00 .61 .00 .56 .89 .26 1.08 8
48.02 .34 -.27 .78 1.13 .36 1.42 9
54.00 .84 .50 1.04 1.41 .48 1.82 10
60.00 .34 -.50 1.31 1.74 .60 2.26 11
66.00 .34 .øø 1.58 2.10 .72 2.72 12
72.00 .27 -.07 1.87 2.47 .85 3.22 13
78.00 .41 .14 2.18 2.87 .98 3.73 14
84.00 .61 .20 2.48 3.25 1.12 4.24 15
90.00 .76 .15 2.74 3.60 1.23 4.69 16
94.00 1.37 .61 2.86 3.79 1.28 4.92 17



•

DEVIATION CALCULATIO N.
44****44******44**:03***44*44444444444444**1***

---NAME  FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO ' 2.88G
---DA1E ' 14.4.83
---CALCUIATION METHOD: CORD ANGLF

FOLLDAL VERK A/S 8880

1,.,*fl**fl*********n,*4:%****i~**.:~******.~.*****4,:*****4.:******,
1
1-

MEASURED DATA




1




COMPUTED DATA




1 MEAS(JRED1




I




1




1




I




3 DEPTH I INCLINATION 1 AZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD 1 Z-KOORD
1-







I (M) I 360 DEG




400 GRD 1 ((1) 1 (M) I (M)




ø. 30.0




5.06




-34.05




-398.42




548.11 V




6. 30.0




5;!:54




- -31.06




-398.18




542.92 V




12. 29.8




6.71




-28.08




-397.90




537.71 V




18. 29.5




7.81)




- -n5.13




-397.57




32.50




24. 29.2




8.93




-22.21




-397.18




527.27 V




30. 29.0




9.49




-19.33




-396.76




52dr03 V




36. 28.5




10.04




-16.47




-396.32




516.7/




42. 28.0




10.60




-13.67




-395.86




511.48 t,/




44. 27.8




11.16




-10.91




-395.38




506.18 v




54. 27.5




12.82




-8.17




-394.86




5øø.86y




60. 27.7




13,38




-5.45




-394.29




495.55 V




64. 27.5




13.91




-2.73




-393.70




490.23 V




27.5




14.51




-.03




-393.09




484.91 v




27.2




15.04




2.65




-392.45




479.58 V




84. 27.5




13.93




5.34




-391.83




424.25 V




90. 28.0




12.82




8.07




-391.25




468.94 tii




94. 29.0




11.16




9.94




-390.89




465.42 V
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AVVIKSWILINGFOR FOLLDAL VERK A/S

M1LING AV BORHULL 887G

AVVIKSM3LINGENEER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETS
RETNING I HVERT M3LEPUNKTYED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGM3LT FOR HVER 6.1 METER LANGS HULLET.

I TASELLSFORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT M3LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERF\LGENDEM3LEPUNKTER,AVVIKET
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVWET ER DEFINERTSOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN.
SLIK DEN ER BESTEMT YED AVYIKSM3LINGENE,TILBUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLE1 ( 85.000 m.) ER I AKSERETNINGENE:

DX= .24
DY= .43
DZ= .23

ER DET UTF\RT KORREKSJONERPl GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE.VIST I EN OVERSIKT OYER MJLt RETNING, HYERT M3LEPUNKTMED
EN * ER KORRIGERT.

P3 GRUNNLAG AV EN REFERANSERETNING, ER DE M2LTE RETNINGENE
OVERF\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR 3 KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (214.352 )

lø I TABELLSFORM ER FOR HVERT M3LEPUNKT,M3LEDATAENEOG DE

BEREGNEDEKOORDINATENEI DET AKTUELLESYSTEM OPPSATT.

HULLBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONENEX-Y,X-Z,Y-Z.



DEVIATION CALCULATIO N.
******************.*****:**g*****.*:********1/2:**,54

---NAME  FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 8870
---DATE ' 14.4.83

DEVIATION ANGLE.(ORD)
***********~****~~ 


DEPTH DEV.ANGLE DIF.
.ØØ *

DX
.ØØ

DEVIATION.
********* :e

DY
.øø

DZ
.øø

**m******

TOT.DEV.
.øø




POINT
1

6.00 .90 * .02 .214 .01 .04




n
12.00 nn -.68 .04 .11 .04 .12




3
18.00 .22 .øø .06 .18 .06 .20




4
24.00 .02 -.21 .10 .26 .09




,.,
33.00 .02 .00 .14 .36 .13 .41




6
39.00 .93 .91 .14 .43 .13 .47




7
45.00 .89 -.04 .15 .47 .13 .51




8
51.00 .17 -.72 .18 .50 .16 .56




9
57.00 .24 .08 .2ø n.54 .18 .59




10
43.00 .25 .ØI .22 .53 .21 .61




11
70.00 .08 -.18 .26 .54 .24 .64




12
76.00 .43 .35 .28 .52 .26 .64




13
82.00 .97 .54 .26 .46 .25 .59 ' 14
85.00 .-01 -.96 .24 .43 .23 .54




15
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DEV I a T IO N CALCULATIO N.
*

---NAME 	 FOLLDAL VERK A/S
	 87G
	 14.4.83
METHOD: CORD ANGLE

---MOLE NO
---DATE
---CALCULATION

:?**;(*y. 

.
.'
: MEASURED
: DEPTH

: (M)

0.

	

6. .,
, 12.
18.
24.
33.
39.

• 45.
51.
57.
63.
70.

76.

82.

85.

**.:,::,,4.4•4:,“,,,:i.
MEASURED DATA

I
I INCLINATION

FOLLDAL VERK AiS 8876

n*4:**4,,Q.n*:,:.?“,i4e4::e.• 	 4-s•i:::..n.4.

	

I COMPUTED DATA

I

	

1 A7IMUTH I X-KOORD 1 Y-KOORD

	

400 GRD I (M) I (M)

	

2.14 -33.99 -398.42

	

1.02 -29.76 -398.31

	

1.02 -25.53 -398.25

	

1.02 -21.29 -398.18

	

1.04 -17.05 -398.11

	

1.7. -10.69 -398.01

	

1.41 -6.47 -397.93

	

1.50 -2.26 -397.83

	

1.74 1.98 -397.72

	

1.88 6.21 -397.60

	

2.06 10.44 -397.47

	

2.17 15.39 -397.31

	

2.69 19.62 -397.14

	

3.25 23.82 -396.95

	

3.25 25.90 -396.84

:“.“.“.:4:4::.::.:,,,4H,;4,::.::.;*i

I
I

1 I
I Z-KOORD I

I
I (M) 1

548.13 V
543.87 I
539.62 V
535.37 ‘/
531.13 vi
524.76 v
520.49v,
516.22 v
511.97 Y
507.72 \,
503.47 V
498.53V

494.28 I
489.99 v
487.83

I 360 DEG

44.6
45.0
44.8
45.ø
45.0
45.0
44.2
45.0
45.0
44.8
45.0
45.0

44.8

44.0

44.53
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FOLLDAL VERK A/S B.HOLE NR 881G

tO

0

.4N

	

1— 1 —T— --1 1
—40 —30 —20 —10 0 40 20 30

X—AKSE



FOLLDAL VERK A/S B.HOLE NR 8876

,

03
0 F-- 1
—400 —390 —380 —370 —380 —350 —340 —330

Y—AKSE



AVVIKSWILINGFOR FOLLDAL VERK A/S

ffiLINGAV BORHULL

AVV1KSM3LINGENEER UlF\RT MED EASTMAN MULTIPLEbHOT SURVErY
INSIRUMENTTYPE DT. MED DETTE INS1RUMENTErBESTFMMESHULEETE
RETNING I HVERT MJLEFUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS 06 ,
FALLEr VED HJELP AV Er KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIGM:1LTFOR HVER 5.4 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT M3LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELENI TO ETTERF\LGENDEM.ILFPUNKTER,AVVIKEr1
AKSERETNINGENEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT YED AVVIKSMLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVV1K1 I BUNNEN AV HULLET 76.000 m.) ER I AKSERETN1NGENL

DX= .57
DY= .35
DZ= .98

ER DET UTF\RT KORREKSJONERP:1GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER WILT RETNING. HVERT M2LEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

P] GRUNNLAG AV EN PEFERANSERE1NING, ER DE MILIF RETN1NGENE
OVERF\RT rIL DEr AKTULLE rflORDINATSYS1EM.

11 FOR J KOMME OYER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
KONSTANT. (214.659

TABELLS FORM ER FOR HVERT M1LEPUNKT,MLEDATAENE OG DE
BEREGNEDE KOORDINATENEI DE1 AKTUELLE SYSTEM OPPGATI.

HULLBANEN ER OPPTEGNETI PROJEKSJONFNE



•

I.

r

DEVIATION CALSULATIO N.

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO  8866
---DATE  14.4.83

DEVIATION ANGLE.(GRD)

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX

DEVIATION.

DY DZ TOT.DEV. POINT NO.
.00 * * .00 .00 .00 .00 1

6.00 .08 * .00 .00 .00 .00 2
12.00 .56 .48 .01 .01 .02 .03 3
18.00 .33 -.22 .05 .02 .08 .10 4
24.00 .53 .20




.01 .16 .19 5
30.00 .34 -.19 .15 .04 .26 .31 6
36.00 .28 -.06 .21 .09 .37 .44 7
42.00 .34 .06 .27 .14 .46 .56 8
48.00 .11 -.23 .33 .21 .56 .68 9
54.00 .22 .11 .39 .27 .67 .82 10
60.00 . .22 .00 .45 .34 .78 .96 11
66.00 .34 .12 .51 .39 .88 1.09 12
72.00 1.00 .65 .56 .38 .96 1.17 13
74.00 .67 -.33 .56 .37 .97 1.18 14
76.00 .01 -.66 .57 .35 .98 1.18 15

4



DEVIATION CALCULATIO N.

----NArIE  FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO g866
---DATE ' 14.4.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FOLLDAL VERK A/S 8866

1..............g...4-,..4..4.4t.4.*444....›...4.4-,-444.-...;....,.....,....i.4.4.4.-T
.L MEASURED DATA 1 COMFUlED DA1A 1
I -I
IWASURED 1 I 1 1 I r
1 DEPIH 1 1NCLINATION 1 A7.1MUIH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD 1 7.-KOORD I
I -r
1 (M) I 360 DEG 400 GRD 1 (M) I (M) I (M); I
Ir.±...-4....4.*.1/4-.........-r,:...4-............ . .......4...r......-*..../

	

Ø. 60.45 2.91 -33.76 -398.38 548.25 V

	

6. 60.0 2.99 -28.57 -398.13 545.25v

	

12. 60.5 2.99 -23.37 -397.89 542.28v

	

18. 60.c- 2.99 -18.14 -397.64 539.33v

	

24. 61.0 2.44 -12.91 -397.42 536.42v

	

30. 61.2 2.14 •-7.66 -397.23 1333.52 V

	

36. 61.1 2.44 -2.41 -397.04 530.62v

	

42. 61.0 2.37 2.84 -396.86 527.72V

	

48. 61.1 2.07 8.09 -396.69 524.81v

	

54. 61.3 2.07 13.34 -396.52 521,92 1/

	

60. 61.1 2.07 18.60 -396.34 519.03V

	

66. 61.0 2.44 23.85 -396.16 516.13
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DEVIATION CALCULATIO N.
*********************************************

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOIE NO ' 8850

	 14.4.83

DEVIATIONANGLE.(GRD) DEVIATION.
********************t**************************************

DEPTH
.øø

DEV.ANGLE
*

DIF.
*

D*
.øø

DY
.øø

DZ
.øø

TOT.DEV.
.00

POINT N(
1

6.00 .58 * .00 .03 .01 .03 .c.rs
12.00 .58 .øø .01 .10 .02 .10 3
18.00 ' .89 .31 .00 .20 .02 .20 4
24.00 .56 -.33 .02 .31 .13 .33 5
30.Ø0 .56 .øø .05 .41 .28 .50 6
36.00 ,01 -.54 .09 .51 .47 .70 7
42.00 .56 .54 .14 .62 .68 .93 8
48.00 .01 -.54 .19 .72 .91 1.18 9
54.00 .56 .54 .24 .82 1.12 1.41 10
60.00 .78 .22 .29 .93 1.34 1.65 11
63.00 .22 -.56 .32 .98 1.46 1.79 12



DEVIATION CALCULATIO N.
	 **** *

---NAME • FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NO • 885G

-DATE • 14.4.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE.

FOLLDAL VERK A/S 8856

Ifl

1 MEASURED DATA I COMPUTED DATA I
1- -I
I MEASURED I I I I I 1
I DEPTH 1 INCLINATION 1 AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I-

1
I 360 DLG 400 GRD 1 (M) I (M) I (M) I




..“-¥.------*,-.- - r. -..-÷*--.....--*4-4--.4....-.4-.:./-4-...4-1





0. 75.2 2.24 -33.61 -398.31 548.78 V






6. 75.0 2.79 -27.82 -398.09 547.24 1./






12. 75.2 3.35 -22.02 -397.81 545.69 V






18. 76.0 3.35 -16.2, -397.50 544.20 4,






24. 76.5 3.35 -10.40 -397.19 542.77 v






30. • 77.0 3.35 -4.57 -396.89 541.40 if






36. 77.0 3.35 1.27 -396.58 540.05V






42. 77.5 3.35 7.11 -396.27 538.73 v






48. 77.5 3.35 12.96 -395.96 537.43 v






54. 77.0 3.36 18.81 -395.66 536.10 V i






60. 77.7 3.35 24.65 -395.35 534.79v L






63. 77.5 3.35 27.58 -395.19 534.14
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883G
88,i6
2,706.

87,56,

87/6
87-66-

87.96-
98/G
87.7G
8-1-3G
$77-&
83%
ggo G
885G
88bG
883G
88{?
889 G
gqo G

•

•



AVVIKSMALING FOR FV
***************************************

MALING AV BORHULL 9080

AVVIKSMALINGENE ER UTFØRI MED EASIMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE Dr. MED DEITE INSTRUMENTET BESrEMMLS HOLLETS
REINING I HVER1 MALEPUNKT VLD HJELP AV LT KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV LT KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 5.9 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDE MALEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FØRT OPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AVIKT ] BUNNEN AV HULLEI (129.000 m.) ER I AKSERITNINGENL :

DX= 1.60
DY= 7.21,
DZ. 4.85

ER DET UTFØRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MASNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERY MALEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFØRT T1L DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR h KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFØRT EN ADDISJONS-
KONSTANTH (215.600 )

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATAENE OG DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.



DEVIAlION ANGLE.(GRD) DEVIAlION.
r*****k*.****4**********4.***.k.4-***..***+**44.********.*******

DEPTH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ 10T.DEV. POIN1 NO.
.00 * * .00 .00 .00 .00 i

6.00 .05 * .00 .00 .00 .00 2
12.00 .02 -.03 .00 .01 .00 .01 3
18.00 1.12 1.11 .00 .04 .02 .04 4
24,00 .56 -.57 .02 .14 .07 .15 5

30.00 .44 -.11 .05 .23 .17 .29 6
36.00 1.46 1.02 .09 .38 .34 .52 7
42.00 .44 -1.02 .16 .aw .57 .83 a

ak 48.00 .77 .32 .22 .80 .80 1.15 9
Ilir 54.00 1.46 .69 .30 1.09 1.04 1.54 10

60.00 .11 -1.35 .39 1.44 1.33 2.00 11
66.00 1.11 1.00 .47 1.84 1.59 2.48 12
72.00 .56 -.55 .36 2.28 1.87 3.00 13
78.00 .01 -.54 .66 2.73 2.17 3.55 14

84.00 .02 .01 .76 3.17 2.47 4.09 15
90.00 .02 .00 .86 3.62 2.77 4.64 16

96.00 .01 -.01 .96 4.06 3.08 5.18 17
102.00 .57 .56 1.06 4.53 3.39 5.76 18
108.00 .33 -.24 1.17 5.03 3.72 6.36 19
114.00 1.05 .72 1.30 5.57 4.07 7.02 20

120.00 1.19 .14 1.42 6.21 4.40 7.74 21
126.00 .01 -1.18 1.54 6.91 4.70 8.49 22

129.00 .01 .00 1.60 7.25 4.85 8.87 23



DEVIATIO N CALCULATIO N.
*********************************************

--NAME • FV
---HOLE NO • 9086
--DA1E • 28.4.83


---CALCULAIION METHOD: CORD ANIAT

	

FV 9086

I***********.y:*****************»:******************************************I
1 MEASURED DATA I COMPUTED DATA I

_ I- .1
i I MEASURED I I I I I 1
, I _DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD 1 Y-KOORD 1 Z-KOORD I

Ie 	 I
. I (('1) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) 1 (M) I
I***********************,~***y.*»*y~.*******,h*****************************I

0. 105.0 1.11 -34.56 -378.54 551.96 v
6. 105.0 1.16 -28.77 -378.44 553.51
12. 105.0 1.16 -22.97 -378.33 555.07
18. 105.3 .04 -17.18 -378.28 556.64 v

24. 105.8 .04 -11.40 -378.28 558.24 ti
ak 30. 106.2 .04 -5.63 -378.27 559.90 t

36. 107.1 398.93 .11 -378.32 561.62
42. 107.5 398.93 5.84 -378.41 563.40
48. 107.0 398.38 11.57 -378.53 565.18 /
54. 107.9 397.27 17.29 -378.73 566.98/
60. 107.8 397.27 23.00 -378.97 568.82 v
66. 107.5 396.16 28.71 -379.27 570.64-V
72. 108.0 396.16 34.41 -379.62 572.47V
78. 108.0 396.16 40.11 -379.96 574.32V
84. 108.0 396.17 45.80 -380.30 576.18V
90. 108.0 396.16 51.50 -380.65 578.031
96. 108.0 396.16 57.19 -380.99 579.88V
102. 108.2 395.60 62.89 -381.36 581.75"
108. 108.5 395.60 68.57 -381.75 583.64v
114, 108.5 394.49 74.24 -382.20 585.54,
120. 108.0 393.38 79.91 -382.74 587.42V
126. 108.0 393.38 85.59 -383.33 589.27l
129. 108.0 393.38 88.42 -383.63 590.20
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• EKRAPORT.
7419 07/01/83 12:00:35 (I)

AVVIKSMALING FOR FV

m4LING AV BORHULL 9090

AVVIKSMALINGENE ER UlFØRT MED EASIMAN MULTIPLE SHOT SURVEY

INSTRUMENT TYPE Dr. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS

REINING I HVERT MALEPUNKI VED HJELP AY El KOMPASS OG

FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DEI ER MALI FOR HVER 6.0 MLIER LANGS HULLEI,

I IABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERI MALEPUNKI FORE=KJELLEN

MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDE MALEPUNKTER,AVVIKET 1

AKSERETWINGENE OG TOTALAVVIKEI FØR1 OPP.

rOrALAVVIKEr ER DEFINERr SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,

SLIK DEN ER BESIEMI VED AVVIKSMALINuENE,T1L BUNNEN AV HULLEI

OM DEr IKKE HADDE VgRT AVVIK.

AVVIKI I BUNNEN AV HULLEI (132.000 m.) ER I AKSERLININGENE

DX=

DY=

DZ=

1.52
1.42
C 10

ER DET UTFØRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MAGNET1SKE FORSTYRRELSER,

ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HYERT MALEPUNKT MED

EN * ER KORRIGERT.,

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE

OVERFØRT rIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE •YSTEmET ER DET INNFØRT EN ADDISJONS-

KONSTANT. (215.840 )

TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATAENE OG DE

BEREGNEDE KOORDINATENE 1 DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z,

•



I GN Å GL..L. ) D 1.." (:) .),fl

 DI
„

; 1

'

•



•

24.
30.
36.
42.
48.

60.
66.
72.
78.
84.
90.
96.

102.
108.
114,
120.
126.
132,

---NAME  FV
---HOLE NO ' 9090
---DATE ' 21.6.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FV 9090

103.2




393.62 -35.42 -358.72 554.24 V103.2




393.62 -29.61 -359.30 553.61/104.0




393.62 -23.80 -359.89 557.02 l/104.1




393.62 -18.01 -360.47 558.47 V

105.0




393.62 -12.23 -361.05 559.98 V105.0




393.62 -6.47 -361.63 561.53 V106,0 • 393.62 -.71 -362.21 563,14 xi106.0




393.62 5.02 -362.79 564.79 V106.0




392.51 10.76 -363.41 566.44 V105.8




392.55 16.49 -364.09 568.09v106.0




393.62 nn.22 -364.72 569.73 V106.0




393.62 27.96 -365.29 571.39 V106.0




393.62 33.70 -365.87 573.04 y106.2




393.62 39.44 -366.45 574.70 V106.5




392.51 45.16 -367.07 576,39 V106.4




392.51 50.88 -367.75 578.09V106.0




393.62 56.60 -368.38 579.77V106.0




392.51 62.34 -369.00 581.42 V106.0




391.40 68.06 -369.73 583.07 V106.0




390.84 73.77 -370.33 584./3 V106.0




390.28 79.47 -371.38 386.38 V105,2




391.40 85.19 -372.21 537.99V105.0




391.27 90.93 -3/3.00 569.56

.-w-..,*44-,*****r..*.#, ...t*,.**,,-*** *****4....**...,..-÷*ts.r.,*•÷4-*tt.,**.r•.,,IMEASURED DAYA I COMPUTED DArA I
1MEASURED I I I I I 1

	

DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD 1 Y-KOORD I Z-KOORD 1
1

	

CM) I 360 DEG 400 GRD I CM) I (M/ 1 (M/ 14- +.4”k4'..."M”*.*W•k÷,÷4.M..M**÷**÷t+4,"*”..”44****W4****”+
Le,“,-M”44."•.10.


6.

12.
18.



BORHULL NR : 9090 •
MÅLEDATO : 21.6.83

ADD. KONSTANT: 21S.840
AAAAA ÅÅ ÅÅ•Å
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IVVIKRAPORT.
8L74T9 07/01/83 12:23:39 (1)

AVVIKSMALING FOR FV
************************************:***

MALING AV BORHULL 910

AVVIKSMALINGENE ER UTFØRI MED EASTMAN MULIIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKT VED HJELP AV El KOMPASS OG
FALLEr VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 5.7 METER LANGS HULLEI.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDE MALEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FØRT OPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VgRT AVVIK.

AVVIKT 1 BUNNEN AV HULLET ( 80.000 m.) ER I AKSERETNINGENE :

• DX= .34
DY= 1.69
DZ= 1.04

ER DET UTFØRI KORREKSJONER PA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALr RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSE REINING, ER DE MAIlE RETN1NGENF
OVERFØRT r1L DET AKfULLE KOORDLNATSYTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFØRT EN ADDISJONS-KONSTANT. (214.970 )

1 IABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MAIEDAIAENE OG DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKrUELLE SYSrEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE



DEVIATION CALCULATION.

**~~::***********************
**************

---NAME  FV

---HOLE NO • 910

---DATE • 21.6.83

DEVIATION ANGLE.(GRD)
DEV1AIION.

4*.*+++...*4+~..**+*÷*4-4-#44
4÷.***.4.4r+4++÷+4*÷÷4++«*++.

.

DEPIH DEV.ANGLE DIF. DX DY DZ TOT.DEV. PO1N1

.00 + + .00 .00 .00 .00 1

6.00 .04 + .00 .00 .00 .00 n

12.00 1.07 1.03 .00 .05 .00 .05 3

18.00 1.07 .00 .01 .09 .00 .09 4

24.00 1.40 .32 .01 .04 .04 .06 5

30.00 .2 -1.17 .04 .07 .13 .15 6

36.00 .56 .33 .07 .17 .26 .32 7

42.00 .56 .00 .12 .27 .44 .53
o
w

48.00 1.09 .53 .18 .42 .63 .78 9

54.00 .95 -.14 .23 .65 .79 1.05 10

60.00 .35 -.59 .27 .90 .90 1.30 11

66.00 .17 -.18 .31 1.12 1.00 1.53 12

72.00 1.11 .94 .33 1.33 1.06 1.73 13

78.00 1.10 -.02 .34 1.58 1.04 1.93 14

80.00 .02 -1.08 .34 1.69 1.04 2.01 15

DEVIATION CALCULATIO N.

**Nt******



---NAME  FV
---HOLE NO • 910
---DATE ° 21.6.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FV 910

I***4~----3..****nm*»:****4~~.***
MEASURED DATA COMPUTED DATA

I MEASURED I
DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I

I (M) I 360 DEG 400 GRD I

11

1....*.a+«+++*4.....--',- 

0. 75.0

	

6. 75.0

	

12. 75.0

	

18. 75.0

	

24. 75.8

	

30. 76.0

	

36. 76.5

	

42. 77.0

	

48. 76.9

	

34. 76.2

	

60. 76.0

	

66. 76.0

	

72. 75.0

	

78. 74.8

	

80. 74.8

* *****«** **M **« *****>: **

	

396.04 -35.45

	

396.08 -29.66

	

394.97 -23.88

	

396.08 -18.10

	

397.19 -12.30

	

397.19 -6.49

	

397.18 -.66

	

397.19 5.17

	

398.30 11.01

	

398.86 16.85

	

398.58 22.67

	

398.40 28.49

	

398.30 34.30

	

399.41 40.09

	

399.41 42.02

-358.69
-339.05
-359.46
-359.87
-360.17
-360.43
-360.69

-360.94
-361.15
-361.28
-361.40
-361.54

-361.69
-361.79
-361.81

553.24 V
551.69\/
530.13V
548.58V
547.07V
545.61V
544.18V

542.80V
541.45V
540.05V
538.61V
537.16V

535.66 V
534.10 V
533.57•

X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD

(M)



FTV

E3ORHULL NR • : 9 10

MALEDATO : 2 1 .8 .9 3

ADD. KONSTANT: 214.970

)1(

10 12 14
1
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)IKRAPORi.
_7479 07/01/83 12:43:18 (1)

AVVIKSMALING FOR FV
4.************************************

MALING AV BORHULL 9116

AVVIKSMALINGENE ER UIFØR1 MED EASTMAN MULIIPLE SHOT SURVEY
INSrRUMENT TYPE Dr. MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMFS HULLETS
RETNING I HYER1 MALEPUNKT VED HJELP AV El KOMPASS 00
FAILET VED HJELP AV Er KL1NOMETER.

DE1 ER GJENNOMSNIITLIG MAL1 FOR HVER11.1 METER LANGS HULLET.

1 1ABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNK1 FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFØLGENDE MALEPUNKTER.AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKE1 FØRI OPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SL1K DIN ER BESTEMI VED AVVIKSMALIN3ENE.11L BUNNEN AV HULLE1
OM DET IKKE HADDE VgRT AVVEK.

AVVIKI I BUNNEN AV HULLEI ( 87.000 m.) ER I AKSERETNINGENE

DX= .89
DY= 2.05• OZ= 1.65

ER DEI UlFØRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRKELSER,
ER DETTE V1ST I EN OVERSIKT OVER MALT RE1NING. HVERT MALEPUNKT MED
EN ER KORRIGER1.

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFØRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DEITL SYSTEMEI ER DE1 INNFgRT tN ADDISJONS-
KoNsrANr. (215.400 )

TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATAENE OG DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X~Z,Y-Z.



DEVIATION CALCULATIO N.
*:<.******* ************************,***********

--NAME  FV
---HOLE NO  9110
--DATE  21.6.83

•

•

DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.
********************************************************:«*

DEP1H DEY.ANOLE DIF. DX DY DZ 101.DEV. POINT
.00 * 4- .00 .00 .00 .00 1

6.00 .56




.01 .00 .02 .03 2
12.00 .57 .02 .05 .01 .09 .11 3
18.00 .14 -.43 .10 .04 .18 .21 4
24.00 .30 .16 .15 .08 .26 .31 5
30.00 .91 .61 .17 .15 .30 .38 6
36.00 .72 -.19 .18 .27 .33 .47 7
42.00 .74 .02 ." .43 .41 .63 o
w
48.00 .48 -.27 .28 .62 .33 .86 9
54.00 .33 -.14 .36 .83 .68 1.13 10
60.00 .34 .01 .44 1.03 .82 1.39 11
66.00 .57 .23 .52 1.25 .98 1.67 12
72.00 .01 -.56 .62 1.47 1.16 1.98 13
78.00 .56 ...,.., .73 1.70 1.36 2.30 14
84.00 .56 -.01 .85 1.93 1.57 2.63 15
87.00 .01 -.54 .89 2.05 1.65 2.78 16

N



DEVIATION CALCULA TION.
:«********************************************

---NAME  FV
---HOLE NO...........: 9110
---DATE ' 21.6.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

FV 91.16

I********»:********** ***************************3)**********************
I MEASURED DATA I COMPUTED DATA
I 

I MEASURED I I I I I
1 DEPTH I INCLINATION 1 AZIMUTH I X-KOORO I Y-KOORD I Z-KOORD
1 

I (M) 1 360 DEG 400 ORD I (M) I (M) 1 (M)
I*****:~**.A.«***h::-::**fl>r«.."---:***....,mkk**««**«****««****w...,**A44*****4».**

0. 60.0 395.92 -35.59 -358.64 552.82 V
6. 59.5 395.96 -30.42 -358.97 549.85
12. 59.0 396.11 -25.27 -359.29 546.28 V
18. 59.0 396.28 -20.14 -359.60 543.69 V
24. 59.2 396.51 -15.00 -359.89 540.61 V
30. 59.9 397.07 -9.83 -360.15 537.::,/V
36. 59.4 397.60 -4.66 -360.37 534.54
42. 58.9 398.18 .49 -360.54 531.46 V
48. 58.5 398.38 5.61 -360.68 528.34 V
54. 58.2 398.40 10.72 -360.81 525.20 V
60. co c58 . 5 398.48 15.82 -360.93 522.05 V

66. 58.0 398.63 20.93 -361.05 518.89

72. 58.0 398.63 26.01 -361.16 515.71 V

78. 52.5 398.73 31.09 -361.26 512.51 V
84. 58.0 398.23 36.16 -361.37 509.31 V
37 58.0 398.73 38.70 -361.42 507.72

11

•



R
et

.n
Ln

g
(G

R
D.

)

17
2

17
4

17
6

17
8

18
0

18
2

18
4

18
6

in
ns

in
LI

 ii
iii

tu
m

m
ili

m
4i

Lu
Ll

um
ul

un
 Ii

tu
i

I.

11
.

-t
31

1

01
•

<

0)
G

)
• O

D
0

01

•



FV

BORNULL NR 7899 •
MÅLEDATO : 21.6.83




C_J
eD _

ADD. KONSTANT:




21.800




C`,1 -




(-13





cc





_ CD




.NE"
31E

ae A*Sekats
AA

54ÅÅ5
5

CD _

SA.A.11aSS
Åttt

stA,4>ÅÅÅ
AA

AA

AAA

Sat

CD A.A.AsikA

CD

sha

ÅÅÅÅÅ

C

	

r.1 1-1-1111T1-111 it r

o 20 40 80 80 100

Pick_Nr.



FV B,HOLE NR 91IG

o
1- I
1-370 -390

"___





- r-

1
-330

i
-340

----,

-330
1


-320
i

-310 -300
1

-290 -290

Y-AKSE



FV B.HOLE NR : 9116

cn

cr;

0-1

cn

13

1111

- 370 —360 —350 —340 —330 —320 —3H0 —300 —290 —280

AKSE



-

0_

-
F

590
580

570
560

550

I0

rz ,
oN

,
i

I

540

r
530

1

520




0
-

N
o10
.1--

I

510

i
500

Z
-A

K
S

E



á



AVVIKSEVILINGFOR FV

M1LING AV BORHULL 9120

AVV1KSMUNGENE ER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY

IN9FRUMEN1 TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTFMMES HULLETS

RE1N1NO J HVER1 M3LfrRUNKTVED HJELP AV Ll KOMPASS OG

FALLE1 VED HJF1P AV El KLINOMETER.

Dri ER OJENNOMSNITILIG MJLT FOR HVER 5.2 METER LANGS HULLET.

I TABELLS EORM ER AVV1KSVINKELEN I HVERT MJLEPUNKT FORSKJELLEN

'MELLOM AVV1KSYINKELEN I TO ETTERF\LGENDE M1LEPUNKTER,AVVIKET I

AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET F\RT OPP.

TOTALAVVIKET ER DFFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,

SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMJLINGENE,T1L BUNNEN AV HULLET

4. on DET IKKE HADDE VERT AVVIK.

AVV1KT I UUNNEN AV HULIE1 ( 83.000 m.) ER I AKSERETNINGENE

DX= .29
DY= 1.64
DZ= .19

ER OUT UTF\RT KORREKSJONER P3 GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,

ER DEFTE VIST i N OYERSIKT.OVER WALT RETN1NG. HVERT WILEPUNKT MED

EN * ER KORRIGERT.

Pj GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MDLTE RFTNINGENE

OVERF\RT TEL DET AKTULLE KOORDINATSYSTFM.

FOR '1KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-

KONSTANT. ( 215.430 )

I TABELlS FORM ER FOR HVERT M7LEPUNKT, MjLEDATAENE OG DE

BEREANEVE KOORD1NATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANFN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.

å.



DEVTATION CALCULATIO N.

*********************************************

---NAMF • FV
---NOLE NO ' 9120
---DATE ' 4.7.83 -

•
DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.

*********************:*******:****************************

111,

DEPTH
. .00
3.00
6.00
9.00
13.00
18.00
24.00
30.00
36.00
42.00
48.00
54.00
60.00
66.00
72.00
78.00
83.00

DEV.ANGLE
*

.56

.01

.79.

.01

.79
• .01 ---
.79
.79
.01
.01

1.49
1.81
1.11
.02


1.11

.01

DIF.
*

*


-.54

.77


-.77
.77

- -.77

.77

.00


-.77

.00


1.48

.32


-.70

-1.10

1.10


-1.10

DX
.00
.01
.03
.05
.07
.10
.13
.16
.18
.20
.22
.23
.21

.14
.02

.13

.29

DY
.00
.00
.00
.02
.07
.16
.31
.49
.75

1.05
1.34
1.57
1.65
1.65
1.65
1.64
1.64

DZ
.00

.01
.03
.05
.07
.10
.14
.17
.21
.25
.99
.30
.29
.21
.10
.04

.19

TOT.DEV.

.00

.01
.04
.07
.12
.21
.36
.JJ

.80
1.10
1.39
1.62
1.69
1.67
1.65
1.65
1.68

POINT Nf
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

11
12
13
14
15
16
17



OFVIATIO,N CALCULATIO N.
******x***********************************

----NAME • FV '
----HOLE NO ø 9120
---DATE. 	 • 4 7.83
---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

	

FV 9120

)N.A.*÷÷....'....t..),.......÷.'44. -....*4*.p..4.4,4,)44..›,t,.,..x.y4,y..-t**,?,,‹/*.*I1 MEASURED DArA I COMPUFED DArA 1I-  
	 I1 MEASURFO L I I 1 I II DEPIH 1 1NCt1NATTON 3 AZIMUM 1 X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I1-

	 I.1 (11) I 360 DEG 400 ORD I (M) I ((1) I (M) Irft“.t.'...44"3/4.,,,,,,,-,-*4.4÷4.M.,- ÷...M.k...÷÷4..,..

	

0, 44.5 398.75 -35.63

	

3. 45.0 398.76 -33.52

	

6. 45.0 398.76 -31.40

	

9, 45.0 397.65 -29.28

	

13. 45.0 397.65 -26.45

	

18. 45.0 396.54 -22.92

	

24. 45.0 396.54 -18.68

	

30. 45.0 395.43 -14.45

	

36. 45.0 394.32 -10.22

	

42, 45.0 394.32 -5.99

	

48. 45.0 394.32 -1.77

	

54. 44.5 396.29 2.45

	

60. 44.0 398.76 6.63

	

66. 43.0 398.75 10.76

	

72,, 43.0 398.76 14.85

	

78. 42.0 398.76 18.90

	

83. 42.0 398.76 22.25•
WRS: NONE, TXME: 0.918 SEC. IMAGE COUNT: 133

-358.63 552.85
-358.67 550.72
-358.71 548.60
-358.77 546.48
-358.87 543.65
-359.03 540.11
-359.26 535.87
-359.53 531.63
-359.87 527.38
-360.25 523.14

-360.63 518.90
-360.94 514.64
-361.10 510.34
-361.18 505.99
-361.26 501.60
-361.34 497.18
-361.41 493.46

GRUVF
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AVVIKSM3LINGFOR FV
**********,m****************************

113LINGAV BORHULL 9130

AVVIKSM3LINGENEER UTF\RT MED EASTMAN MULTIPLESHOT SURVEY
INSTRUMENTTYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTETBESTEMMESHULLETSRE1NING I HVERT M3LEPUNKTVED HJELP AV ET KOMPASS OG
FALLET VED HJELP AV ET KLINOMETER.

DFT ER GJENNOMSNITTLIGMJLT FOR HVER 5.1 METER LANGS HULLET.

I TABELIS FORM ER AVVIKSVINKELENI HVERT M3LEPUNKTFORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKFLENI TO ETTERFUGENDE M3LEPUNKTER,AVVIKETI
AKSEREININGFNEOG TOTALAVVIKETF\RT OPP.
TOTALAVVIKETER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTORENFRA HULLBUNNEN,
SLIK DFN FR BESTEMT VED AVVIKSMJLINGENF,TILBUNNEN AV HULLET
OM DET 1KKE HADDE VERT AVVIK.

AVVIKT I HUNNEN AY HULLET ( 71,000 m.) ER I AKSERFTNINGENE:

DX= .36
DY= • .21
DZ= .22

ER OFT UTF\RT KORREKSJONERP3 GRUNN AV MAGNETISKEFORSTYRRELSER,ER DETTE YIST 1 EN OVERSIKTOVER M3LT RETNING. HVERT M3LEPUNKT MED
EN * ER KORRIGERT.

P3 GRUNNLAG AV EN REFERANSERFTNING, ER DE M3LTE RETNINGENE
OVERE\RT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR 3 KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNF\RTEN ADDISJONS-
KONSTANT. ( 216.800 )

TABELLS FORM ER FOR HVERT M3LEPUNKT,M3LEDATAENEOG DE
BEREGNEDEKUOROINATENEI DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HOLIBANENER OPPTEGNET I PROJEKSJONFNEX-Y,X-Z,Y-Z.

DEVIATION CALCULATIO N.
******,: ********:,,:*********,#:***»:****

•



i•

---NAME  FV
---HOLE NO  9130
---DATF • 4.7.83

DEVIATION ANGLE.(ORD) DEVIATION.
********************************************

DEPTH DEV.ANeLE DIF. DX DY

+4***********

D7. TOT.DEV. POINT
.00 * * 000 .00 .00 .00 1

3.00 .01 * .00 .00 .00 .00 2
6.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 3
9.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 4
12.00 .01 .00
 .00 .00 .00 .00 5
18.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 6
24.00 .01 000 .00 .00 .00 .00 7
30.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 - a
36.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 9
42.00 .01 .00 .00 .00 .00 .00 10
48.00 001 .00 .00 .00 .00 .00 11
54.00 .79 .78 .02 .03 .01 .04 12
60.00 .56 -.23 .08 .09 .05 .13 13
66.00 1.11 .56 .21 .15 .13 .29 14
71.00 .01 -1.10 .36 .21 .22 .47 15

•



DEVIATIO N C A-L C U'L A'T I 0 N.

******************************************

---NAME • Fv

--HOLE NO • 9136

--DA1E • 4.7.83

---CALCUIAIIUN MEIHUD: CORD ANGLE

FV 9136

I***********************~******************************
*******************

1 MEASURED DATA I COMPUTED DATA .

I MEASURED I I I I I

I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD 1 Z-KOORD

I•
••

i (M) ] 360 DE0 400 GRD 1 (M) I (M) 1 (M)


lt,-*--x,<4.-k49?E..---t....t.t-t***-....«*k-,-****.-k*
***.k4-wk*4-kkt“*.-kt-t-*-k

11,

0.
3.
6.

12.
18.
24.
30.
36.
42.
48.
b4.

60.

66.

71.

30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.5

31.0

32.0

32.0

4.58
4.58
4.58
4.58
4.58
4.58
4.58
4.59
4.59
4.58
4.58
9.69

5.69

5.69

5.69

-35.89
-34.39
-32.90
-31.40
-29.90
-26.91
-23.92
-20.93
-17.93
-14.94
-11.95
-8.94

-5.88
-2.76
-.12

•

-358.62
-358.51
-358.40
-358.29
-358.19
-357.97
-357.75
-357.54
-357.32
-357.11
-356.89
-356.65

552.72
550.12  
547.53
544.93
542.33
537.13
531.94
526.74
521.55
516.35
511.15
505.97
500.81

495.70

491.46

1

i

i

__

-356.37 -


-3b6.09

-355.86



R
e
{
_
m
_
n
g

(
G
R
D
.
)

1
8
5
.
5
1
8
8
.
0
1
8
8
.
5
1
8
7
.
0
1
8
7
.
5
1
8
8
.
0
1
8
8
.
5
1
8
9
.
0

o



co
S

1

tt

•

p.



FV BORHULL : 9 13G

Ni

•

•
N -

0
•• 1

- 35r3 zy, ti

Y-AKE:11-:



FV BORHULL : 9133

-4•

(0

—40 —30 —20
0 1





I

—40

— 1.------

0

i
40

I

20

X—AKSE

30



FV BORHULL : 9130

(31

CO

o I
-360 -330 -310 -330 -310 -300

Y.--AKSE



á



•
••

1.41,

AVV1ICSMj1)(4FOR FOLLOAL VERK A/S
*~.4*****

AV RORHULL 914G

AVVIKSIT.IliN(*NE UIE\R1 MED FASTMAN MUTTIPLE SHOT SURVEY
INSivuMENT IYPF.Of. ML0 lÆrrEINSTROMENI:FTBESTEMMES HULIETS
REINING I HVER1 MI!EPUNKI VLD HJELP AV El KOMPASS OG
FATLF[ V•D AV EI KTINOMEFER,

FR GJENNOMSN111116 MJI1 EOR HVER 5.7 MEIER LANOS HOLLET.

I 1APElLS EORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERI MILFPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKhW[NNELEN I ruEffERF\LGENDF MJLEPUNKTFR,AVVIKET I
AKIJLRFTNINGENEOG 101ALAVVIKEI F\RT OPP.
FUFALAVVIKkI ER GEF[NERf uunLENGDEN AV VEKTOPFN FRA HULLBONNEN,

DEN F !iERTEMTVED AVVIKSM3LINGENE,TIL MUNNEN AV HIRLET
OM DEI (KKE HAUDt Wttf

AVVIK1 i RONNLN AV 40.000 m.) tR I AKSERETNINGENE :

DX= .63
DY= 1.14
01=• .11

ER 01:1OlF\R1 KORREKSJONER PJ GRUNN AV MAGNFTISKE FORSTYRRELSER,
EK uNrw ViST [ EN OVERSIKT OVER wiLTRETNING. HVERT MDLEPUNKT MED
EN kR KORRIGERT.

FA GRONNIAG AV EN REEERANSE RE1NING, ER DE M2LTE RETNINGENE
IJVERI\R VIL DEU AKVOLLE KOORDINAISYSTEM.^

EOR i KOMMI OVER I UklIE SYSIEMEI ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-
KUNOIANT. 214.5b0 )

I 1AUELLS EORM LR FOR HvER1 MILEPUNKT, M3LEDAIAENE OG DE
0EONEOE KOURD[NAFENE 1 OEf AKFUELLE SYSTEM OPPSATT.

HOIARANEN ER OPPIENNE1 1 PROJEKSJONENE

•

r



*10:'

DEV)ATLON C.:AL•dULATIO N.
~»****>**x********************************

---NAME " EOLIDAL VERK A/S
NO " 9140
	 30.08.83

• J

'

DLVIAllON ANGLE.CURD) DEV1ATION.
~:xn***************************************-*************




DkrTH OLV.ANGIE 01E. DX Dy D2 TOT.DEV. POINT Ne




.00 * * .00 .00 .00 .00 1• 6.00 .62 * .01 .03 .00 .03 2




12,00 .84 .22 .06 .11 .01 .12 3




18.00 .62 -.22 .14 .23 .03, . .27 4




24.00 ./0 .08 .25 .42 .05 .49 5




30.00 .46 - .23 .38 .65 .08 .76 6




34.00 .61 .14 .53 .94 .10 1.08 7




40.00 .01 -.60 .63 1.14 .11 1.31 8

,l,„ffillrfr?Trc"«"C"'



1)LVIAT1 N CALCULATIO N.

•
	 t-0(tOAL VERK A/S

NO  9140

---DAit JO  08.83

MhifIDD: GORD ANULE

FOLLDAL VERK A/S 9140

f4!.311• OAFA 1 COMPUTF2D DATA
-I

f flutid~ 1 ( i :1 I I

1 DtVIO I JNULINAIION 1 AIIMUIN 1 X-KOORD I Y-KOORD T Z-KOORD 1

(
i  

	 I

l (('i) I 360 01.7O 400 ORD ( (n) 1 (m) 1 (m) 1


1:ky.flxn.y›,,.?.)--,'.4....›,-tfr,,....
.*,..**.p*******...,,,,**k**).*****.**.*

**4.4*4.4.,.....:

0.

• 6.
12.

24,

300
36.
40,

••••"''

24.5 16.7/ -3.75

24.:7, 18.26 -1.35

24.0 19.79 1.00

24.0 21.4118. 3.52

24.0 23.03 5.61

24.0 24-1/ 7.89

24.0 25.66 10.14

24.0 266 11.64

	

89.72 665.59

	

90.40 660.13

	

91,12 654.66

	

91.90 649.18

	

92.73 643.70

	

93.61 638.72

	

94.54 632.74

	

9b.18 629.08





• FOLLDAL VERK

BORHULL NR : 9149

MÅLEDATO : 30.08.83

ADD. KONSTANT: 214.550

fl
3 6



FOLLDAL VERK A/S BORHULL : 9148

LO
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UD-

411
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85
- 1 1 T-
90 25 100 105 110 115 120 125 456

Y-AKSP



FOLLDAL VERK A/S DORHULL : 9140

01

cn

\

01

0

CD
-N \
Ul

cn
-

CD
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Ul 1 1"
—5 0 5 10 IO 20 280 35
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FOLLDALVERKA/S BORHULL : 914G

Cfl

85 90 95 100 105 410 145 120 125 130
Y—AKSE



AVVIKSMfL1NO FOR EOLLDAL VERK A/S

M:111NO AV HURHUI.L 915(3

AVVIKSMXINGENE ER OlE\R1 MED EASIMAN MULTIPEE SHOT SURVEY .
INSEROMENT TYPE OF, MED DEI1E INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RE1NINEI1 HVERT MfIhRUNKT VED HJF1P AV ET KOMPASS OG
FALLET VED UJELP AV Ef KLINOMETER,

DL1 ER OJENNOMSNI11LIO MILI F(JRHUER 5.7 MEIER LANGS flULLET.

---) lAHVILS EORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERI-M31.E.PUNKTFORSKJELLEN
MEILOM AVU1KSVINKELEN I TO EffERF\LUENDE AlLEPIINKTER,AVVIKET
AKSERETNINUENE 06 101AIAVVIKEI E\R1 OPF.
TOTALAVVIKET ER DEEfFIERT sn• LENkOEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN Ek HESTEMI VED AVV1KSM1LINGENE,1IL HUNNEN AV HOLLET
OM DET fKKE HADDE VERT AVVIK.

AVVIK1 ) HUNNEN AV HULLEI ( 34.000 m.) ER 1 AKSERETNINGENE :

DX= .59
DY= 1.57
DZ= .02

• EK OET UTE\RI KORREKSJONER P1 OkUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
IfEffEVfSf I EN OVERSIKf OVER n3Lt RETNING. HVERT 113LEPUNKTMED

UN ER KORR1GURT.

Pf ORIINNIAOAV EN REEERANSE REINING, FR DE M3LTF RETNINGENE
OVERE\RI II.. DET A;<IULLEKOORDINAISYSIEM.

JOR KOMML OVER 1 DEllE SYS1hME1 ER DET INNF\RT EN ADDISJONS-
KON5fANI. ( ',14.000

J 1AUULLS EORM ER FOR HVER1 MiL•PUNKT, Ml1EDATAENE OG IIE
uErwnmiÆ KOOROINATENE i DET AKTUELLE:SYSTEM OPPSATT.

HUILLIANINER UPPlEONE1 I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-7.



DEVIAllON CALCULATIO N.
*****************************************

---NAME " FOLLDAL VERK A/S
---HOLE NU  9156
---DAIL 	 30.8.83

OLV)Ai1LJN AN(iIE.(UR)) DEVIATION.

ah 


Vil

DLP1H
.00

6.00
1200.
18.00
24.00
30.00
34.00

DEV.ANULE
*

1.37
1.49
1.41
1.42
2.12

./1

-- DIF.
* .
*

.17
-.08

.00

.70
-1.41

DX
.00
.02
.10
.21
..37
.52
.59

DY
.00
.06
.24
.55
.98

1.39
1.57

Di
.00
.00
.01
.02
.02
.02
.02

TOT.DEV.

.00

.06

.26

.59

1.05
,1.48
1.68

POINT NO.
1
n
,g.
3
4
=
a
6
7

•



	

A-110N -CALCULATI•0 •
x~x::*~*~*******************,s:****

•

	

•  hOLL.DAL VERK A/S
NO

---DATE

	 ..: 9150
" 10 8 81

wirHou: cuRp ANGLE---CALCOLAT(ON

FOLLOAL VERK A/S 9150

MEASURED DA1A I COMPUrED DATA 1

i.R:ASURED ( • 1

011.111 ) 1NCIINA-11014 1 kilM(.11H i X-KOORD

(M) I 540 01-6 400 ORD 1 (M)
i(::).3).,:n..(A.«.9*)-›*r++****..-**-6-k.-r**

0. 39.9
6.

1?.
59.1

39.0

1a. 39.?
24. 39.3
50. 39,i
34. 39.0

	

18.56 -3.71

	

20.64 -.10

	

23.00 3.46
21..).21



6.98

	

27.44 10.45

	

24.11 13.94

	

23.00 16.29

Y-KOORD

(M)
***********

7.-KOORD.

(m) 1

89.73 665.61
90.88 660.96
92.15 656.30
93,55 651.64
95.07 647.00
96.57 642.35
97.48 639.24

... 7.yrryerraP••••~11 ,r, "7,



C\J

(N.1

BORHULL NR 1S3 •

MÅLEDATO : 30.8.83


ADD, KONSTANT: 213,000

LO
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3 1-/ 5-
?)(1-; Ur

6



FOLLDAL VERK A/S BORHULL 915G

UL,
1

•
o

ty

oz.)c- 20 95 100 105 110 liS

Y-AKCE



FOLLDALVERKA/S BORHULL : 9156

mwm
—5 0 5 10 15 20 25

X—AKSE
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FOLLDAL VERK A/S BORHULL : 9156

• Crl


01

M
04 - 	
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8E 9LI 9E 100 1CiE 110 115 120

Y---AK0E



• •

AVVIKSMiTING FOR E011BAL VERK A/S
Ynch~.".-*~«m*s****. Æ*********-

AV. COUHOLI 91.6G

AVVIKSWIIINGENE ER 1JTF\R1 MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
1NSFROMENF FYPE DI. MED DETFE 1NSTROMENFET DESTEMMES HULLETS

RE1NING 1 HVER1 PULEPO14K1 VED HJELP AV ET VOMPASS OS
FALLET VE0 HJELP AV ET KLINOMETER.

4, PIT ER rEJLT FOR HVER 6.0 MEUR LANGS HULLE1.

--- 7 IACELIM !-FIRM ER AVV1KSVINKEIEN I HVERT M3LEPUNKT- FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSV1NXEL•N I. 0 E~F\LGENDE MiLEPUNKTER,AVVIKET 1
AKSIRF.ININbENU OG 101ALAVVIVEI F\R1 OPP. •
WEALAYlikVf oi,:r(NERr -snm LENGDFN AV VEKTOREN FRA HOLLB)JNNEN,
£1.1K DIN ER HEUFEM1 VED AVVIKSWILINGENF,TIL BUNNEN AV HULLET
DM DET IKKE OADDE vrRr AVVIK.

AVV1KT I CUNNEN AV HULLEI 42.000 m.) ER I AKSERETNINGENE

DX= .34
DY= .70

- OZ= .18

UR .011 U1F\RT KORREKSJONER P1 GRUNN AV MAGNET1SKE FORSTYRRELSER,
ER OEITE V[Sf 1 EN OVERS1Kf OVER ruLl. REINING. HVERT WILEPONKT MED
IN ER KORRIGER1.

Pj GRONNLAG AV EN REEERANSE REI NING ER DE MJLTE RETNTNGENE
OVERF\RI TIL DEF AKIOLLE KOORDINArSYSTEM.

KOMME OVEE 1 171.11E SYS1EME1 ER DE1 INNE\R7 EN ADDISJONS-
KUNSIANI. 214.?)00 )

) lAHEITS VORM ER FOR HVER1 WILEPONKT, FULEDATAENE OG DE
j+IORD1NAFENE j DEF AXIOELLE SYSTEM OPPSATT.

OULLUANEN EP. OFF'lLuNET 1 PROJEKSJOMENE X-Y,X-7,Y-7.

•
••



•

E VJATION CALCULATIO N.

»»2eXKM****~*****************************

	 FOLLOAL VERK A/S

NO ..........-: 9166
	 • 30.8.83

1)1V1ATI(iN ANO1E.(GRO) DEVIATION.

Ot PIN ObV.ANGLE-- blr. DX . DY DZ
-

TOT.DEV. POINT NO.

.00 ' * * .00 .00 .00 .00 1

6.00 .39 * .01 .01 .01 .02 ,

1Y.00 .46 .07 .02 .0.6 .01 .06 3

IA.00 1.36 .90 .02 .05 .00 .06 4

24.00 3.A6 2.30 .06 .15 .02 .16 ..,

30.00 .96 -2.70 .15 .36 .07 , .40 6

.3,5.00 .01 -.95 .24 .53 .12 .59 7

47.00 .01 .00 .34 .70 .18 ' .79 0
u

•

•



•

••••

•

DEVIA'l JON CALCULATION„

---SAME • I-011DALVERK A/S

111 ---HOLE NO...........: 9166
---DAT1 • 30.8.83

--CAIGULAILON MEIHOO: CURD ANULE

EOL4DA!..VERK A/S 9160

t ~:±OREO OAIA I COMPUIED DATA I

) 	 I

t MIjA3URtp ( r • 1 1 I I

) 1L11H liNCI1NAT1ON i 4ZIM111H1 X-KOORD I Y-KOORD 1 7.-YOORD I

k-
-I

1 (M) 1 360 DEU 400 URD I (M) 1 (M) 1 (M) 1

ffl'hnkm*.f:rn.»...n.km:**:(~********~*n**w:*******************
********I

0. 5.4.7 _ 16.50 -3.68 89.73 665.62




16.89 1.05 91.00 662.15

12. 54.8 17.28 5.76 92,30 658.67

U3. 54.8 15.61 10.50 93.55 655.22




54.3 20.06 1.5.20 94.90 651.73

40. 54.0 18.94 19.84 96.37 648.22

36. 54.0 18.94 24.48 97.79 644.69

42, 54.0 18.94. 29.12 99.21 641.17

---".....~.~.rffirsrertn.

"11

tI



BORHULL NR 1.8 180

MÅ1 r--nATC : 30 .8 .83

AOD KONSTANT : 2 1-1- .E00

CN..1
i .

rz-
tt.

6 .

2
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FOLLDALVERK A/S BORHULL : 9160
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FOLLDAL VERK A/S BORHULL : SIGG
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