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AVVIKSMgLING FOR GG
YK g e o ok K g e g e W K e de e K ok e e e g e de ok e e de K ek o ke ke e ke e ok

MELING ay BORHULL 046

AVVIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMgNT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETYNING 1 HVERY MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS 06

FALLET yED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER MRLT FOR HVER 10,0 METER LANGS HULLET.

1 TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM aAyVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MRLEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FORT OPP.

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE,TI|L BUNNEN AV HULLET

OM DET 1KKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT 1 BUNNEN Av HULLET (240.000 Ms) ER I AKSERETNINGENE g

°x= 22-19
by= « 30
Dz= 1-35

ER DET yTFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTg VIST I EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING., HVERT MRLEPUNKT MEp
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORY TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR R KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS~
KONSTANT, ( 1.7120) '

1 TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MEBLEDATAENE 0G DE
BEREGNEpE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X=Y,XeZrY=2,




bEVIATION

CALCULATI ON,

Yok Kk o g et o e W ok gk 3 K ok g ok e e vk o e T e ok ok ok e e KR ok ok K e S ok o ok o W O

wos=NAMEssoo00tannnnen! GG
=w=HQ|E NO..--..--..-: D46
-'-DATE.-l..c-----.-¢! 20!1082

DEVIATION ANGLE.(GRD)

************************************************************

DEPTH
.00
10.00
20.00
30.00
40,00
50.00
60,00
70,00
80.00
90,00
100.00
110.00
120,00
130,00
140,00
150.00
160,00
170,00
180.00
190.00
200,00
210,00
220,00
230.00
240.00

DEV,ANGLE

w
1.19
.67
L 45
.19
49

DIF.
*

*

"052
"-22

. -'25

»30
+35
"I1S
"-20
77
"'046
'013
W27
"-39
'142
A
"014
W42
-e49
12
1.01
"'1-35
+05
+33
-129

DX
»00
07
«25
«50
77
1.07
1.48
2,00
2.60
3433
4,20
5.17
6.26
7.40
8,60
9.79
10.98
12.264
13.59
14.97
16,39
17.84
19.29
20,75
22.19

DEVIATION,

DY

.00
.06
15
022
33
P46
$37

81

Dz
»00
«00
.00
»01
« 01
.02
003
«05
«07
»10
14
19
025
32
40
4?7
W56
263
W72
» 82
»92
1.03
114
1'25
1436

TOTeDEV.

.09
.29
.55
.84
147
158
2.11
2.73
3,46
L33
5,30
be36
7,50
8,68
9.87
11.06
1231
13.65
15,04
16.45
17.88
19.33
20.79
22.24
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CALCULATION,

_-—NAME..-..-O-..n.ll: GG

—--HOLE No..linoo-.l'=
mw=DATEes"anrsavenans!

«==CALCULATION METHOD:

GG

D46
20,1082
CORD ANGLE

D46

I*************************************************************************

1 MEASURED DATA COMPUTED DATA )
) e e L Ty ceeaee e memeelien
1 MEASURED I I 1 1
1 pEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X=KOORD ‘1 Y-KOORD 1 Z-KOORD
) kb T T ccem e memc——————— e c———en
] 1 340 DEG 400 GRD I (M) ! (M) 1 (M)
1*****t*******************************************************************‘
0. o9 285,54 94899,.94 31450.27 601,18
10. 19 257.77 94899,85 31450,12 591,48
e0. L 233.32 94899,65 .. 31449,95 581,19
o T 94899.38 31449,79 571.19
‘0 % 3?3:33 94899.09 31449 .60 561.20
50. 2.6 23644043 94898,77 31649439 551.20
60, 3.0 223432 94898435 31449.19 Sg1.22
70. 3.6 219499 94897481 31449.00 531.23
80, 4,0 223432 94897.18 31448,77 521.25
%0. 4,9 213432 94896444 31448,56 511,28
100. 5.6 215454 94895455 31448,35 Sg1.13
110, 6.0 210.54 94894,56 31448,15 a81.3§
120, 6.6 204,43 94893447 31448,02 271.41
130, - 7.0 201466 94892.29 3146797 461.58
140, 7.0 202477 94891.07 31447.93 451.56
150. 7.0 207,21 94889,86 31447,83 A41.63
160, 7.0 203.88 94888465 31447,.72 531'71
170, 7.7 201466 94887.,37 31447.67 . .81
180, 8.0 201466 94886400 31447 .63 4?1.91
190. 8.2 2064443 94884 ,60 31447,.57 402.91
200, 8.4 194,43 94883.16 31447.58 92.1
210, 8¢5 194463 94881,70 3144771 382.25
220, 8.5 195454 94880422 , ~ 31447.83 72.3£48
230, B4e5 198,88 94878475 ,, 316467.89 362.1'._%8
240, Bab 197477 94877428 31447.93 34?:5?
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AVVIKSMRLING FOR GG
Tede gk kK ke kN E ke de kK dede ke ke kRN ke sk ko kkk

MRLING Ay BORHULL 45

AVVIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS 06

FALLET yED HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MARLT FOR HVER 9.8 METER LANGS HULLET,

1 TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AyVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MRLEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FoRT OPP,.

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE.TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET [KKE HADDE VART AVVIKs«

AVVIKT 1 BUNNEN Av HULLET (265.000 Me) ER I AKSERETNINGENE

Dx= 25,4912
Dy= « 8970
bz= 19342

ER DET (JTFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTg VIST 1 EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING. HVERT MRLEPUNKT MEp
EN » ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORY TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR 8 KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS~
KONSTANT, ¢ 1.4920)

1 TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MEBLEDATAENE 0G DE
BEREGNEnE KOORDINATENE 1 DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANgN ER OPPTEGNET 1 PROJEKSJONENE X=Y,X=2,Y~-1,




PEVIATION CALCULATION,

YT IALEE AR T RS EES SRS AR S AR R R R RS R RS S R A

'"-NAME'-'--I'-onl.onl GG
“--HQLE NOuyvoonvwaneonst 45
"‘DATE--'-.-----..--: 20!10-82

DEVIATION ANGLE, (GRD) DEVIATION,

Ttk kR EH kR kK ke ke Kk ek kR K dek ke kh ks kb ke kkkkkk ke kN ke x

DEPTH DEV,ANGLE DIF. DX DY D2 TOT.DEV, pOI!
.00 * _ * .00 «00 +00 .00 ‘
10,00 b * 03 «01 .00 .03 :
20,00 .87 W42 « 11 .08 +00 A :
30,00 1.03 W16 26 17 «01 31 L
40,00 1.12 .09 +56 «21 »01 «59 :
50,00 .62 - b9 97 e 22 «03 1.00 ¢
60,00 .68 .05 1.48 «20 «05 1449 }
70.00 1.03 36 2.12 « 17 +08 212 {
80-00 -35 -068 2.8“ .15 |12 2.85 ¢
90.00 63 W28 3.59 W19 »15 3.59 1
1OOIOO '50 '-13 4-35 .25 019 ‘-36 1'
110-00 ' 133 '.17 5114 027 .24 5.16 1;
120.00 o 71 37 5.99 033 »28 601 1!
130,00 T .6 -.30 6.90 043 34 6«92 4
140.00 o 43 .05 7.87 W49 « 40 7.89 1!
150,00 .89 Wbl 8.91 W47 47 8.93 1
160,00 .26 -e63 10.02 43 «55 10.05 1
170.00 33 .07 11.18 .39 63 11.20 gi
180,00 W37 <03 12.39 36 72 1241 -
190.00 1,52 1.15 13,72 W27 «83 12.74 21
200!00 lé? -ISS 15-19 |1O -96 15-22 2'
210,00 .11 -e56 16.71 07 110 16.75 2:
220,00 035 26 18,28 024 1.25 18.32 2!
230100 -29 -006 19.87 043 1.40 19-92 2‘
260.00 .10 -.19 21,456 63 1455 21.52 2!
250.00 .51 .42 23,07 180 1.70 23015 2!
260,00 . 76 W25 26,69 .89 1.86 24.78 2

265.00 |10 'u67 25.49 990 1.93 25-58 24




DEyIATION CALCULATION,

TSI TR SRS SSRRL LRSS A S AR RAS S EE S A

-“NAME--'--i'o---.--: GG

--‘HOLE NO..uinull.Q-: 45

w==DATEsntseovcunsans! 20.10.82

~e=CALCULATION METHOD; CORD ANGLE |
GG 45

I******************************************************************tttt***i

1 MEASURED DATA 1 COMPUTED DATA )
I ----------------------------- Pogpeegy — Jreapsapagpagpey B L K X N AR R Rl A A T e ™ T a g,
1 MEASURED I 1 I 1 1
I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD 1 1-KOORD
I ----------------------------------------------- P e L L R T X - -t
1 M I 360 DEG 40D GRD 1 (M) 1 &) 1 (M)
I********************************************************t****************1
0. .8 206466 94900.25 31400.,09 604,96
10, 1.2 207.77 94900.08 31400,07 594,96
20, 1.6 238.88 94899,86 31399,98 SB4,.96
30, 2.0 208,88 94899,58 31399,.88 $74.07
L0, 3,0 206+ 66 94899,.14 31399,83 564,98
50. 3.4 198.88 94898,59 31399,80° 554,99
60, 4,0 200.54 94897.94 31399.81 545,01
70, 4.9 197.21 94897417 31399,82 535.064
80, 5.0 201.10 94896.31 31399.83 525.08
90, 5.2 207.77 94895.42 31399,77 595.42
100, 5.2 202.21 9489644.52 31399,70 505.16
110, 5.5 202.21 94893459 31399.67 495,21
120, 5.9 207.77 94892.60 31399.59 485,25
130, 6.2 205,54 94891.55 31399,48 475.31
140, 645 202.77 94890445 31399,41 465,37
150, - I 197.77 94,889,227 31399,40 455,44
160, 7.3 198.88 94888401 31399,44 445,52
170, 7.6 198,88 94886.72 31399,46 435.61
180, 7.9 190,99 94885437 31399,47 425,70
190. 9,0 193.88 94883.90 31399,55 415,81
200, 9,6 193.88 94882.30 31399,.70 405,946
210, 9,7 193.88 94880.63 31399,86 396,08
220. 10,0 194,443 94878,92 31400.02 386,23
230, 10.0 192.77 94877.20 31400.19 376.38
_ 240, 10.0 193,32 948754475,  31400.38 366, ssdﬂ
250, 10,3 195.54 94,873, ?2,¢ 31400.54 356. 6
260, 10,0 199443 94871.96_ .. 31400, 61“ 346, sa
265, 10.0 199,99 94871.09 31400,61 341,92
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AVVIKSMRLING FOR GG

L2 X3RS PR RS LR Al XX e N R 2222

MRLING aAv. BORKHULL D39

AVVIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS 06

FALLET yeD HJELP AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MRLT FOR HVER10.8 METER LANGS HULLET,

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AyVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MRLEPUNKTER,AVVIKET !
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FOQRT OPP,

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE-TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET gkKE HADDE VART AVVIKse

AVVIKT 1 BUNNEN AV HULLET (260.000 M.) ER I AKSERETNINGENE

sz 280‘00
Dy= 12.81.
Dz= 2.20

ER DET yTFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTe VIST I EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING. HVERT MRLEPUNKT MEp
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM, :

FOR & KoMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS~-
KONSTANT, ¢ 1,400

I TABLLLS FORM ER FOR HVERT MBRLEPUNKT, MELEDATAENE 0G DE
BEREGNEpE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OPPTEGNET 1 PROJEKSJONENE X=Y,X=2,Y-2Z,
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PEJIATION CALCULATION,

Be ok e e g e KN ok Yk Wk ek e W e ek ke Wl e de e ke K ok ok ok ok e o kO

"‘NAME|lIn--'----.¢-: GG
---HOLE No-"'il!ln.-! 039
---DATEIl.Ut.'..l'-'.: 20l10.82
«==CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

GG | D39

1*************************************************************************

1 MEASURED DATA 1 COMPUTED DATA
et mncrmerrre e e rn e = il L L Tt . - e me" -
1 MEASURED I 1 1 1 1
1 DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 X=KOORD 1 Y-KOORD 1 7~KOORD
I ----------------------------------- WE e S em TR AW e g - e e ----"'"--;"'-'
1 (M) 1 360 DEG 400 GRD I (M) 1 (M) 1 (M)
'1*************************************************************************1
0. 1,0 21.10 94950,30 31400.20 603,14
10, 1.0 29,99 94950.46 31400,27 593.{4
20. 1.0 391.10 94950.62 31400.30 583,14
30, o5  69.99 94950,.73 31400.32 573.14
40, oS 205.54 946950,71 31400.,36 563,14
50, 145 149.99 946950.57 31400,.45 553,14
60, 2,0 163.32 94950.33 31400.63 543,495
70, 3.0 167.77 94949,96 31400.86 533,45
80, 3.5 165.54 94949,47 31401,.1¢4 523,17
90. L3 165.54 94948,88 31401.49 513,49
100, 5.0 167.77 94948,18 31401.89 503,23
110, 5.8 169,99 94947.,35 31402.33 493,27
120, 6e1 16999 94946443 31402.81 48%,33
130, 642 171.10 94945.47 31403.28 473,38
140, 7.0 17110 - 94%944,44 31403,79 463,45
150. L T.8 167.77 94943,30 © 31404.38 453,53
160, 8.0 164,99 94%942.11 31405.08 443,63
170, 8.6 166466 94940,87 31405.81 433,73
180, 9.2 163.88 94939,55 31406,62 422,85
190, 10.0 166410 94938.13 31407.49 413,09
200. 10.8 164,43 94936,59 31408,43 406,496
210, 1.2 167.77 94934,94 31409.39 394,34
220, 11.6 164,99 94933,24 ., 31410.39 384,54,
2254 11.8 166466 94932,37"° 31410,91 379,64
1.8 166466 94926,17 31614 ,4,49 gﬁs.ss



P EvVvIATI ON CALCULATTION,

L2 2 IR SRR LSS TR RE AL LSS SRR ST Y 2D

-_-NAMEU"unliln--.on! GG
"'HQLE No--u!o-o-.-I! D39
-"DATE--I.-----G-.--= 20!10'82

DEVIATION ANGLE,(GRD) DEVIATION.

Tk kKKK e Rk K ek ke sk dh kR ke sk k ek ke ke ke kk ke w kN ko

DEPTH DEV,ANGLE DIF, DX DY D2 TOT«DEV, p01l
.00 w* ' * .00 .00 +00 .00
10,00 W16 * «00 01 .00 «01
20,00 67 51 .00 .02 «00 »02
30.00 1.07 W40 «06 .05 .00 .08
40.00 .97 "'.10 .25 IO7 IOO .26
50,00 1.38 A 55 .04 »00 e35
60-00 169 '369 |95 -09 .00 '96
70.00 1.13 bb 1.49 o 26 «01 131
80.00 .S? ’.56 2.15 |a9 002 2-20
90.00 .89 232 2.89 78 «05 3.00 1
100l00 l |80 '-09 3-76 1-13 .08 3.92 1
110,00 91 11 be75 1451 o 12 4,99 1
120l00 i -33 -058 5.84 1!93 '17 6.15 1
130.00 .16 -.17 6.96 2.35 123 7.35 1
140,00 .89 73 8.16 279 29 B.63 9
150.00 .99 .10 9.46 3.33 37 10,06 1
160l00 -54 ':55 10-81 3.9? -47 11.53 1
170,00 .71 w27 12.22 ba05 57 13.09 1
180,00 79 .08 13.70 5.40 69 14,74 4
190.00 .96 W17 15.29 6.21 «83 164352 rd
200,00 .94 -.02 17.00 7.09 +99 184644 2
210-00 078 '.16 18.80 8.00 1-17 200‘7 rd
220.00 .71 "nO? 20-67 8-9& 1-37 22-57 2
> 225,00 040 '.30 21.63 9-43 ‘ 1647 23-64 2
N8, (ikke molt}P260,00 .01 -.40 28,40 12.81  2.21 31,23 2
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AVVIKSMRLING FOR GG

et T de o g e kK etk W ol e K g K e e Fe T % K e ok ok g o e ok

MRLING sy BORHyLL 38

AVYIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMeNT TYPE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS

RETNING 1 HVERT MALEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS 06
FALLET yED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER GJENNOMSNITTLIG MRLT FOR HVER 9«5 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AyVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MALEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FORT OPP,

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET yKKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT 1 BUNNEN AV HULLET (332,000 Ma) ER I AKSERETNINGENE

Dx= S7e36°
Dy= 2731
Dz2= 7471

ER DET yTFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING. HVERT MBLEPUNKT MEp
EN * ER kORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORT TiL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR R KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS=
KONSTANT, (- 1.100)

I TABEL{LS FORM ER FOR HVERT MELEPUNKT, MRLEDATAENE 06 CE
BEREGNEpE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OPPTEGNET ! PROJEKSJONENE X=Y,X=Z,Y~Z,




b EyIATION

CALCULATION,

ot e e g g de KR e g o K dk de e e ok ok ek W e K ok 3 ke ok e ok ok W e e e e e ke R O

--‘NAME..'.....I.I.I‘: GG
---HOLE NO..olnunuo'-: 38

w==DATE vt ssresnsnnns !

DEVIATION ANGLE, (GRD)

DEPTH
U0
10.00
20,00
25,00

30-00'

40,00

50,00

60.00

70.00

80,00

90.00
100,00
110,00
120.00
130.00
140,00
150,00
160.00
170,00
180,00
190.00
200.00
210.00
220,00
230,00
240,00
250,00
260,00
270,00
280,00
290.00
300.00
310.00
320.00
330,00
332,00

DEV,ANGLE"
*
1.44
1.19
56
78
1.45
T.34
2,02
W67
,1'02
b3

=~ 1,72

.56
1,06
e 25
67
638
.01
e 26
.01
.57
o 14
W16
e 65
.58
53
.78
.90
29
.44
63
1,99
W56
«33
.01

DIF.,
*

*
'025
'063

022
066
--11
' 68
'1.35
+35
'15?
1.27
“1-1
e 51
-.81
A
.01
’né?
025
‘.25
W56
o3
.00
51
'-07
'005
#25
$37
f.25
'-60
15
318
1.36
‘1-44
'-22
“-33

20.1082

bX
«00
«09
36
*53
76
1.39
2,23
3.29
4,54
5.89
7435
8.91
10,60
12442
14,32
16,26
184,28
20,35
22.42
26451
26,65
28,82
30.99
33.17
35.39
37.59
39.72
461.90
46,15
66,39
48.66
50,91

53.04

55,04
56.99
57,37

DEVIATION,

************r***f*******************************************

DY
.00
.07
026
040

T H

« 1
1.35
191
2497
3.30
4.05
4L.88
5.83
6.80
7.77
Ba67
9.56
10.48
11.42
12437
13.33
14.30
15.28
16429
1731
18431
19.26
20.20
21.26
2237
23449
24461
25.56
26,37
27.16
27432

02
.00

.00 .

« 01

«02

«03

«06

«12

«20

«32

046

61

«79
1.00
12264
1449
175
.03
2.31
2«61
2.90
3.21
3452
3.864
417
4.50
4.82
5413
5445
5279
614
6:469
6.84
7e15
742
7e66
771

TOTIDEV'

.00
11
o643
66
.94
1.66
2.60
3.81
5.22
677
8.4
10.19
12,14
14,21
1636
18431
20.73
23.01
25,30
27.61
29.97
32.36
344,76
37.19
3965
42,09
bhabdb

46,84

49,34
51.87
54.“2
56,96
S9n31
61.48
63459
64.01

pO1l

{

UV

h}mrun:mrunjm.a_sd.4_;A.a_aa.4



DPEvIATION CALCULATION,

Kk de gk kKo hk b ek bk delrk ko ko kdkhdhdkdkhk

"'NAMEII‘.I"!!!I..I= GG

---HOLE No..00--.-.o-: 38

""’DATE--'.--‘---...-: 20'1082

«=»=CALCULATION METHOD: CORD ANGLE :
GG 38

T ek dedeke ko e e K ek F ek ke de kS kK ke dese ke Rk de ok Rk de kb Kk de ok e KN de ok e e o de oy b

l MEASURED DATA 1 COMPUTED DATA
I-'. --------- | e R 2 N LR * Y R s T Gy S5 R e o A TP YR G WO TR G e mp we T AR w0 umen e o wr g @
1 MEASURED I 1 I ' 1 1
1 DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 X=-KOORD I Y-KOORD 1 2-KOORD
) T A B X R T LY Fp Spp ey i A Ll T PP R P e nrcer T omn e~ -
1 M 1 360 DEG 400 GRD I M 1 (M) I (M)
1*********t*******f**************************************************t****
0. 1.0 224443 94849,87 30750.08 648 .07
10, 2.0 186466 94849,62 30750.09 638.07
20, 3.0 176.66 94849,21 30750.22 628,n8
25, 3.5 176.10 94848,94 30?750.32 623,09
30. 4,2 177.21 94848,63 30750.44 618,10
40, 5,5 177.88 $4847.86 30750.73 608,14
50, - T4 176466 948646,84 30751.10 598.19
60. 8.5 174043 948645,62 30751.60 58,28
70, 9.1 174443 048644,.21 30752.20 578.40
80. 10.0 173.32 94842,69 30752.86 568.54
%0, 10,2 175454 94861,08 30753.55 558,69
100. 11.6 17166 94839435 30754431 S48.87
110. 12.1 171466 94837.50 307558.20 539.09
120. 13,0 173432 94835,52 30756.11 529,323
130, 13.0 176443 94833446 30757.00 519.5&
140, 13.2 177.21 94831,36 30757.84 500,84
150. 13.8 176466 94829.,17 30758.67 500.12
160, 13,8 176466 94826495 30759.53 490.41
170, 14,0 176410 948264,71 30760,40 480,70
180, 14.0 176410 94822.46 30761,28 671.60
190, 14,5 176.66 9482017 30762,.18 661,39
200, 14,5 176410 94817,83 30763,08 LS1,£2
210, 14,5 176466 94815,50 30763.99 Lb1,94
520, 14,8 1764¢43 94813,16 30764.94 432,27
230, 14,9 176466 94810.78 30765.,90 622.60
240, 14,5 175,56 $4808.42 30766,83 412,93
250, 14,0 177.77 94806,12 30767.71 603,24
260. 15-0 176066 9‘»803978 30?68.59 39:‘:1’3‘3
270, 15.2 173.32 04861.38 30769459 38%.60-
280, 15.2 174443 96798,97 30770.563 374.25
290, 15,5 173,32 4796454 30771.69 36,61
300. 15.0 174,43 04794 ,13 3077274 354,90
310, 13,5 178,88 94791484 ,,, 30773.62_,-. 345,27 -
3200 13-0 1?8-88 94789n6?ﬁz“/° 30774037__ 0,12 33 v{‘:g"?,}
7N 12 7 17 98 QL7R7.57 IN7?75_no I28 .78
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AVVIKSMRLING FOR GG

% g g Wk KK e e W WK K e o e K e 3k o ok o ok ok ok K ok e W g T gk ok ok ok e o ke e

MRLING ay BORHytL 037

AVVIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMeNT TYPE OT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS OG

FALLET yED HJELP AV ET KLINOMETER,

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.8 METER LANGS HULLET.

1 TABELILs FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MRLEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AvVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MRLEPUNKTER,AVVIKET 1
AKSERETNINGENE O0G TOTALAVVIKET FoRT OPP,.

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE,TIl BUNNEN AV HULLET

OM DET 1KKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT 1 BUNNEN AV HULLET (295.000 M«) ER 1 AKSERETNINGENE 1

Dy= 64452
Dy= 38,83
bz= 149

ER DET (TFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST 1 EN OVERSIKT OVER MRLT RETNING. HVERT MRLEPUNKT MEp
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING. ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORY TLL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM,

FOR B KoMME OVER ! DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS-
KONSTANT, ¢ 1.,100)

1 TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MELEDATAENE 0G DE
BEREGNEpE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X~=¥,X=2,Y=1,



-

b EyvIATION

-u"NAME.-C.'l'..!.IIl
-"HOLE NO..II‘II."':

-—-DATEII.-'...Il.l.'

DEVIATION ANGLE.(GRD)

************f***#*******************************************

PEPTH
.00
10,00
20,00
30,00
40,00
50.00
60,00
70.00
80.00
90.00
100.00
110.00
120,00
130,00
140,00
150,00
160,00
170.00
180,00
190.00
200,00

- 210,00

220.00
230,00
240,00
250.00
260.00
270.00
280,00
290.00
295,00

DEV,ANGLE

*

1.68
2,18

.29

.88
1.05
1.25
4,21
2,95
1.88
1.99
1.26

29
76
YA
45
.81
45
.30
.92
.19
Y
'56
#53
.66

1.02

20.10,.82

DX
.00

13

«55
1416
1.86
2.68
3.66
4,91
6453
8.42

10.54
12.85
15425
17.70
20.21
22475
25,36
28,04
30,74
334456
36,23
39.02
41,85
bh,76
47.73
50.78
53.93
57.064
60,07
63.05
64,52

CALCULATION,

N TS 1282225222222 222 82 222 AR AR AR ALLE L0

DEVIATION,

DY
.00
.03
.12
.27
043
32
232
«75
1439
2429
3441
4.68
6402
764
8.93
10,48
12.08
13.76
15.49
17.31
19.20
21,14
23.11
25.09
27.14
29426
31449
33.69
35.81
37.86
38483

b2
.00
.01
.03
.05
.07
.06
.02
.01
.03
.05
.07
.05
.03
.01
.03
.06
11
17

023 .

29
«35
b2
«50
e 61
«72
«86

1.03
1.18
132
1643
1449

TOT«DEV,

.00
$13
«57
1.19
1.91
2.73
3.69
L.96
6467
8.73
11.07
13.67
16440
19.20
22.09
25.04
28,09
31.23
36442
37.68
61,01

47.81
51.32
54491
584062
62445
b66.26
69.95
73435
75032

[ W S O . ST T DV I N N N 4
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A - m Me A A cm om
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PEyIATION

~e=NAMEwessusvcaneoss!
-e=HQLE NOueeswenoesat D37
-"DATE..D..II......I’

===CALCULATION METHOD:

GG

CALCULATION,

% o v Fe g o o ok VW o ke K K e ok ke ok ok T ok e e sk K TR ok ok e ke e e K e R T e ok e K

GG

20.10.82
CORD ANGLE

b37

I k%t degehededehkded g gk ke Wk h Kook b de kK dedededededrdekdek ko drk kb ek kb ke F Kk gk k)

MEASURED DATA

COMPUTED DATA

R L L LR L L L R R L LD L e R Tl L N it
1 MEASURED 1 1 ! 1 1
I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 Xx=-KOORD I Y-KOORD 1 ZI-KOORD
I-' --------- W g B0 T TV oy g 5 G e S WD e W W P A e P G T Gy e T N SR B0 R S an mee e S T & Comngr T amwe DS oo
1 (M) 360 PEG 400 GRD 1 (M) 1 M) 1 (M)
T 9 e ek e e e e ok R e e X Kol e ok ok e etk e Ko ok e e e e ke e e W ok ok e e e e e e e o ok o ke e e ok ke oY k)
0, 14,5 302.21 94809,04 31394, 64 607,52
10, 14,2 295456 94809,.,00 31392.16 597.83
20, 14.0 286466 94808466 31389,76 588,43
30, 13.9 285,54 94808,14 31387.40 578.43
40, 14,2 282,21 94807.53 31385.06 568,73
50, 15.0 279.99 94806479 31382.65 559.05
60, 15,8 276466 94805,90 31380,14 569,41
70, 14,0 262.21 94804.74 31377.87 5360.76
80, 14,0 2469.99 94803.21 31376.01 530.06
%0, 14,0 242421 94801.40 31374441 520.33
100. 1445 234443 94799.37 31373.02 S10.66
110, 15.0 229.99 94797.15 31371.79 500.97
120. 15.0 228,88 94794,83 31370.64 491,31
130. 15.2 226+10 94792447 31369,55 481,66
140, 15.2 2264443 94790.05 31368.53 472,01
150, 153 222.77 94787.60 31367.58 462,36
160, 15.8 220.54 94785,.,07 31366469 45z.72
170, 15,8 218.88 94782.48 31365,86 443,40
180, 15.8 217.77 94779.87 31365.09 433,48
190. 15,9, 214443 94777.23 31364,40 b23.86
200, 16,0 213.88 94774455 31363,80 416,24
210, 16.0 212.21 94771.85 31363.24 404,63
220, 16.5 212.21 94769,10 31362,70 395.03
230, 16.9 211.10 94766,28 31362,18 385,45
240, 17.0 208,88 94763,40 31361,.72 375.R9
250, 17.8 207421 94760443 3136135 366,34
260, 18.0 206,43 94757.37 31361.07 356.83
270, 1745 208,32 94756434 1., 31360.76 347,30 .
280, 17.0 207.77 94751440 , 31360.39 337;f5q
290, 17.0 212.21 94748,51 Z'M 31359,93 328,19,
295, 17.0 212.21 94747.08 1 31359,66 32%3.41
B 3y RS NL I T 13 Y

TS T RN T

‘mgmwwmwmmﬁwwwwMMwhgbh
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AVVIKSMARLI i FOR GG
Fdskkdkdddok e F Rk kS hk kR Ak KRRk ke ok ko k kg

MRLING AV 30RPULL 36

AVVIKSMRL I JGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTISLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE [T, MED DETTE INSTRUMENTET &ESTEMMES HULLETS
RETNING I 4vEFT PRBLEPUNKT VED HJELP AV ET KnMPASS 06

FALLET VED *JELP AV ET KLINOMETER.,

DET ER MRLT FCR PVER 10.0 METER LANGS HULLeT.

I TABELLS *CRM EFf AVVIKSVINKELEN I HVERT MRy EPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVV[=SVINFELEN I TO ETTERFOLGENDF MRy EPUNKTER,AVVIKET 1
AKSERETNINEZNE OC TOTALAVVIKET FORT OPP,

TOTALAVVIKET ER [EFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNENs
SLIK DEN ER HESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT 1 BU“NEN AV HULLET (270.000 Ma) ER 1 AKSERETNINGENE

DX= 54.83.
- DY= 23.62
bi= 7«91

ER DET UTFO®T KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNeTISKE FORSTYRRE( SER~
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MBLT RETNING, HVERT MRLEPUNKT MED

EN * ER KORFJGERT,

PR GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE mMRLTE RETNINGENE
OVERFORT TilL UET AKTULLE KOORDINATSYSTEMm,

FOR B KOMME OVER 1 DETTE SYSTEMET ER DET INmFORT EN ADDISJONS=
KONSTANT, ( +0C0 )

I TABELLS F73™ EF FOR HVERT MRLEPUNKT, MﬂLEﬁATAENE 0G DE
BEREGNEDE KTJIRDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEm OPPSATT,

HULLBANEN EF OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X=Yosy=2,Y-1,




DEVI ATION CALCULATTIO

********tl******************************'****

wm=NAME s o tvosnsvnnasnses GG
-"HOLE ”)t.l'l.|---.= 36
---DATEI."..'Illniilz 22l10082

DEVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION'
************m*t&********************************************

DEPTH DEV.ANGLE DIF, DX Ny DZ TOTWDEV. pPO1I
.00 * * .00 .00 .00 .00 '
10.00 1,92 * e 15 .01 .00 .15 1
20,00 ‘o019 .09 .57 .07 .01 .58 .
30,00 te16 -e84 1421 .23 .02 1.23 ‘
40,00 1,13 -.03 2.02 40 .05 2.06 :
50.00 1,56 . W43 3,06 .61 .09 3,10 «

60,00 «51 -s65 be24 .89 16 4e33
70.00 1.11 .20 5.57 1.24 W24 5.71 ‘
80.00 1234 W22 7.08 1.66 35 7.29 !
90.00 a2 -e32 8.76 2.15 49 9,04 1!
100.00 1.10 -.02 10,58 2.7 66 10,94 1
110.00 46 - 14 12.49  3.36 .85 12,96 1
120.00 1M1 W45 16,47 4,17 1.07 15.10 1
130.00 W6 .75 16454 5,08 1,31 17.35 1
140,00 W63 037 18,70 6.06 1458 19,72 1
150.00 W6 “ b6 20.93 7.12 1.88 22.18 1
160.00 B .38 23,20 8.13 2.18 26.68 1
170.00 b ~e38 25.48 9.05 2,47 27416 1
180.00 1C1 “045 27.?6 9.94 2.76 29-62 1
190.00 LA 3,40 30,25 10,98 3.11 3233 2
200,00 7490 -, 91 33.07 12.31 3,59 35,47 2
210.00 1.1 -~1.39 36.11 13.81 4,17 38,89 2
220,00 £ %9 ~e22 39,28 -15.37 479 42,46 2
230.00 W53 -,25 42.50 17,02 5,45 46,10 2
240.00 1,00 .36 45,67 18.78 6¢11 49,75 2
250.00 1.1 18 48,74 20,53 6,74 53432 2
260-DO 1.1‘ ‘-02 51.79 22-14 7-34 56080 2
2

270.00 Y -eb9 54483 23.63 7491 60.23




DEVIATION

CALCULATTIO ne

Yk o sk gk ke kA W W Wk k% ke e ok ok 9k ok e Sk K aie sk ke ok v g e ok ok e ok g ok ke ok

"-NAME---PoOlno'-l-l: GG
we=HOLE Nluosoosansssa? 36

‘-'DATE-.".Oonou--n.:

~e=CALCULSTION METHOD:

GG

22.,10.82
CORD ANGLE

<6

I*********************F**************************;************************

COMPUTED DATA

e uD AR En TGP Gh W N R N SR S an o, YOS W e W YO

MEASURE> DAYA

1 MEASURED [

I --------------- Sran O g SO D e e S e W A S e G T B S0 W e

I INCLIMATION ] AZIMUTH 1

1 DEPTH
1 M) ! 5¢0 LEG

400 GRD 1

X-KO00ORD

(M

--—-—-----—----_u----——-

1

1

(M)

Jhdkkkdkkmrddkbdohdkde o Foh o ¥ otk ok e ok ok ok Yo o g T W T ok sk ok ke ke ok ok ok e e o I ok ok ok vk e ok ok o ok e e e ok o g o ke R v ok O o

0.

10.

20.
30.
40,
50.
60.
70.
80.
90.

100.

110.

120.

130,

140,

150.

160.

170.

180.

190.

200,

210.

220.

230.

240,

250.

260I

270.

g s,

TN O 0 OO LD

Py

MO0 O BN - -

L] L ] L * . [ ] - L ] .

[+ Y]

0. 1

—
-
. .
w2

12.5
13,0
13.%
T, 2
Yh 0
13,0
13,5
16,2
19.C
20.C
0.t
21.(

S 21.(

0.0
19.¢
1G a1

51.10 95049,.94 31064959
165.54 95049.91 31069.71
160454 95049,.61 31049,92
173.32 95049.09 31050.20
176.10 95048.40 31050.,49
177.77 95047451 31050,83
176,10 9504643 31051.24
176410 95045.22 31051,72
176466 95043,82 31052,26
175.54 95062.27 31052.87
175.54 95040457 31053,56
172.21 95038.78 31054,34
168.88 95036.92 31055.27
168.88 95034,97 31056.30
16777 95032.94 31057,41
167,21 95030483 31058,59
170,54 95028448 31059.74
172.21 9502652 31060.78
172.21 95024436 31061,79
169.43 © 95021499 31062,96
167.77 - 95019.29 31064442
167,77 95016.37 31066404
167,77 95013.32 31067.73
166,10 95010.23 31069,50
163.32 95007.18 - 31071.38
164,43 95004, 2;2 o 31073,27 .
167.77 95001.30 , 31074499
167.77 94998, ?5 31076461
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627,59
617.59
607.60
397.61
587.64
577.69
567.75
557.84
547.95
538.09
528.26
518:.45
508,67
498,92
489,19
479.49
469.79
460,08
450.37
4L0.73
431.21
421,79
G126
603.07
303, 7%
38A¢3?,ﬂ
5?$qfi a
365,54
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AVVIKSMRLING FOR GG

Thge b R dd kA XK ek Tk kh kA Ak kAN ek ke ko ke

MELING ay BORHuLL 34

AVVIKSMRLINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MRLEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPASS 0G

FALLET yED HJELP AV ET KLINOMETER.,

DET ER MRLT FOR HVER 10,0 METER LANGS HULLET.

1 TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MRLEPUNKTER,AVVIKET I
AKSERETMINGENE OG TOTALAVVIKET FORT OPP.

TOTALAVYIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMRLINGENE,TIL BUNNEN AV HULLEY

OM DET yKKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKT 1 BUNNEN AV HULLET (310.000 M.) ER I AKSERETNINGENE

Dx= 85426
Dy= 2.36
Dz= 14-81

ER DET yTFORT KORREKSJONER PR GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTe VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING, HVERY MRLEPUNKT MEn
EN * ER KORRIGERT,

PR GRUNNLAG Av EN REFERANSE RETNING, ER DE MRLTE RETNINGENE
OVERFORT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR R KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONS-
KONSTANT, ¢ 1,100 )

] TABELLS FORM ER FOR HVERT MRLEPUNKT, MERLEDATAENE 0G DE
BEREGNEpF KOORDIMATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT,

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X=Y/X=Z,Y=Z,




D EyIATION cCALCULATION,

******************************************t**

—--NAME.q..-I...l'...: GG
ews=HOLE NO,esooenaars? 34
---DATE---..----.-.-.! 22'10'82

DEVIATION ANGLE,(GRD) DEVIATION,

************f***********************************************

DEPTH DEV,ANGLE DIF. DX bY b2 TOT.DEV. POIN"
.00 * * «00 .00 «00 .00 1
10,00 .79 * W06 « 01 .00 .06 2
20,00 1465 «85 31 .07 «01 32 3
30.00 e 47 .82 .87 18 .03 .89 &
40-00 2-25 "22 1.80 028 .08 1-83 5
50,00 3,36 1.11 3.17 037 «19 3.19 6
60,00 3435 -,01 5.04 o231 «39 5.08 ?
70!00 1-‘03 -1|92 ?-28 -64 I6? 7-34 8
80.00 |93 '.SD 9.69 070 -99 9-76 9
90,00 1.46 «53 12.26 79 1.36 12.36 10
100|00 -6? -l79 1“"98 l92 1!77 15'12 11
110.00 . .22 -.‘04 1?.78 1.05 2!20 170910 12
120,00 .89 .67 20,65 1218  2.66  20.86 13
130.00 -69 '020 . 23.64 1-30 S;TS 23.8? 1‘
140.00 66 -.03 26,73 1443 3.67 27.02 15
150-00 u21 --45 29.8‘ 1.58 6-21 30.18 16
160,00 .29 .07 32.97 1.72 4475 33.35 17
170.00 W64 $ 35 36,13 1.84 5.30 36457 18
180,00 .78 16 39.38 1.91 5.88 39.86 19
190,00 W56 -,22 62,73 1.98 649 43,26 20
200.00 .59 .03 466,15 2,07 7.14 46,75 21
210.00 .80 W21 49,62 2.11 7.80 50.27 22
220,00 .60 -.20 53.09 2413 Bal? 53.80 23
230.00 1.11 51 56,64 2.19 9.6 57.41 26
240,00 59 -«52 60.31 2e24 9.90 61.16 25
250,00 1.06 b7 64,01 2.19 10.66 64,93 26
260.00 1.33 026 67475 2.15 1143 68.74 27
270,00 W91 o4 71444 2.20 12.19 72491 28
280,00 .91 .00 75.01 2.22 12.89 76.14 2%
290.00 « 91 .00 78,47 2.29 13.55 79.67 30
300,00 .68 -, 2h 81,88 2.37 14419 83.14 31

310.00 .59 -.08 85.26 2.37 14.82 8607 32




CALCULATI ON,

Bk kK kR * N ek dedehdkkdkkhdek Kk ko ke kX ok Ed ek hhedkk

Db EyIlIATION

---NAMEI.'.Il.I......: GG
'--HOLE No."'lll..l.: 34
“==DATEesreesvscnnans! 22.10,.82
«==CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

GG 34

I***********************t**************************t**********************t

1 - MEASURED DATA 1 COMPUTED DATA .

I .......... LE e R W R e e T g N WD e e R TS SR e T AR T gy e g S WP TR @D W o™ e as e ™ e gy TV e W

I MEASURED ! 1 1 1 1
I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH 1 Xx-KOORD 1 Y-KOORD 1 7-KOORD
I ----------- W BT kNN g T NN TSR E T T nan® WSS m e " E W e g T gy W W
I M) I 360 PEG 400 GRD 1 (M) 1 € D) 1 (M
1*****************f***f***********************************************k****
0. 1.0 145454 94949,56 31299,73 615.47
10, 1.5 172.21 94949,38 31299,85 605.47
20. 2.8 194,43 94949,02 31296,.93 595,48
30, 5.0 199.99 94948,34 31299.95 585,50
40, 7.0 196466 94947.30 31299.,98 575.56
50, 10.0 199443 94945.82 31300.02 565,67
60, 13.0 201.10 94943,83 31300,01 555,87
70, 14.2 198,88 904961.48 31300.01 5646.95
80, 15,0 197.77 964938,96 31300.08 53€.4
%0, 16.2 199.99 94936.27 31300.12 526,84
100, 16.8 199499 94933,43 31300.12 517.25
110, 17.0 199.99 94930.53 31300.12 507.69
120, 17.8 199.99 94927454 3130012 698,96
1300 18.4 199-&3 94924-A3 31300.14 488»66
140, 18,9 200,54 94921.23 31300,.,14 L79,46
150, 18.8 199,99 94918,00 31300.12 469,70
160, 19.0 200456 9491476 31300,.,11 460,24
170, 19,3 198,88 94911.48 31300,13 450.79
180, 20,0 198,88 94908412 31300,18 461.37
190. 20,5 198,88 94904.66 31300.24 431.99
200, 21.0 199443 94901412 31300,29 L22,64
210, 21.0 197.21 94897.54 31300.39 613,31
220. 21.0 198,88 94893,96 31300.50 403,07
230, 22,0 198.88 94890,.,29 31300,5%6 394,67
240, 22,5 198,32 94886.,51 31300,66 385, 4
250, 22,5 195.56 94882,69 31300,.83 376,17
260, 22.8 198,88 94878,84 31301,00 366,94
270, 22.0 198.32 94875.03 31301.08 357,70
280| 21.2 19?-77 948?1 3J 31301319_ S&EJAG
290, c0.8 199,99 _9LB867.77. 31301425 .00
300, 20,5 198.32 9&864.227L 31301.30
310, €04 196,66 94860, 76 21301.446
G 3.5, £ 5¢, oy, St
RS #’?;WAV’WWWWWW”'”’W% s S e G R T e T 0 R T
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