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AVVIKSMALING FOR JOMA
0K, KK KK R OK K K KK 0K 3K KKK oK K K K KR KOK KO KK Rk

MALING AV DIAMANTRORHULL 12

AVVIKSHMALINGENE ER UTFORT MED EASTHMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMWMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFAES 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER10.0 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVUVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE HALEFUNKTER,AVUVIKET

I AKSERETNINGENE 0G TOTALAVVIKET FORT OFF,

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLEBUNNENS
- SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE s TIL RUNMEN AV HULLET

© OM DET IKKE HADDE V&RT AVVIK.

AVUIKET I BUNMEN AV HULLET ER I AKSERETHINGENE:

OX= 34,18
oy= 4.94
hZ= 2.73

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSBTYRRELSER:
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING, HVERT MALEFUNKT MED
EN X ER RORRIGERT.

FA GRUNNLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN Au HULLET, ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOODRDINATSYGTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INWNF@RT EN ADDISJONSRKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN.

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT. MALEDATAENE OGDE BEREOGNEDE
ROORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLRANEN ER OFFTEGNET I FROJEKGJONENE X-Y»X-ZsY-Z,



DEVIATION CALCULATTION,

KK ROKOK K OK R RO HOK R KKOR KR KKK OR ORI OR RO R KKK

-~~NAME. } JOMA
~-~HOLE NO312
~~~DATE$7.10.81

DEVIATION ANGLE.(GRDY)
03K 3K KK 3K 3K 0K 3K K KK KK KK K K KK K KK K Kk K OK K KKK CKOR K K R SO R Kk Kok R KKK Kok kKoK koK

DEFTH
INT NO.

00
10.00
20.00
32.00
40.00
350.00
60.00
70.00
80,00
90.00

100.00
110.00
120,00
130.00
140,00
150,00
160.00
170.00

180,00 -

190.00
200,00
210.00
220.00
230.00
240,00
250.00
260.00
270.00
280.00
290,00

IEV ., ANGLE

X

2

* A

V44

22

.. +89
1.33
S Db
1.00
1,14
+36
09
+ 56
1.05
+ 3
26
+ 56
v 65
1.04
+ 33
+89
+0Q0
+00
156
81
&7
+ 38
bb
1.01
+ 39
+89

-

LIF.

+09

+ 34
'089
+ 00
+ 36
26
"414
"029
+ 29
+ 34
"062
50

oX

-+ 00
+02
08
+23

+ 39
77
1429
1.90
2.64
3.+50
4.43
5.43
6.34
7.80
?2.15
10.54
12.02
13.40
15.28
17.05
18.89
20.73

22.53
24.25
25.90
27.48
29.09
30.76

32.44

34.18

DEVIATION.

oy
+00
+00
02
04
»08
15
+ 25
.+43
43
+80
+93
1.02
1.15
131
.1.43
1,53
1.47
1.90
2,20
2.54
2.88

3.22

3.596
3.83
4,02
4.15
4,29
4.39
4,64
4.74

oz

G0
+00
+ 00
+00
+ 00
+01
+03
+05
+08B
+13
17
23
+ 29
+ 38
+48

+ 38

70

.83

.98
1.15
1.34
1.52
1.70
1.86
2,00
2,13
2,27
2,42
2,57

2.73

TOT.DEV,

+00
02

+ 09
23
+40
+78
1.32
1.95
2.71
3.59
4,53
5.53
665
7.92
9.27
16,67
12.16
13.764
15.47
17.28
192.16
21.04
22.87
24,462
26,29
27 .88
29.48
31.16
32.87
34.65
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T3k AR ROKK R K K0K KK AOK 0OK R ROk JKOK SR KOKOROR 30K KR RORKOKOK R OKSKOR ROK KK A0 AR RO K Ok ROk RO Ok 3ok R K0k

1 MEASURED DATA I COMFUTED DATA

Jom—————— B ™ T TS TS T TS T Tm om m e m o e e i e i s e 2 o 2 o m m n e o ek e o e e e e e S S e e e o

I MEASURED I I I

I LEFTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOOGRD I Z-RKROORD

1 (M) I 360 TEG 400 GRID 1 (M) I (M) I (M)

TREKKEXKKEKKEKERKK KKK KRR KKK KKK KK KA E KKK KKK KRR KKK KRR KKK ERE KKK AR KRR KKK K

Q. o 2 187 .65 G49929.90 3114%.80 602,81
10. + 4 187 .65 24999.85 31149.81 999 .81
20, +8 187 .65 94999 ,75 31149.83 589.81
32, 1.0 187 .65 Q4999.56 31149 .87 977 .81
40, 1.8 187,65 24999.,37 31149.90 S69.81
S50 3.0 187 .65 Q4998B.96 21149 .98 . 559.82
&0, 345 18765 24998.,41 31156.09 549.84
70, 4,2 178.29 Q4997 .78 21150.27 " 939.846
80. 5.0 i87.18 P49946.99 31150.48 529.89
20. 5.3 . 188.29 949946.09 31150.66 319.94
100, 5.7 193.84 ?4995.13 31150.79 5092.98
110. 6.2 193.84 24994.10 31150.89 S500.04
120, 7.1 191.07 4992.,95 31151.03 490,11
130. 7.9 193.29 4991 .65 31151 .19 4830G.19
140, 8.0 194,96 94990.,27 31151.32 47029
150. 8.5 194.96 ?4988.84 31151 .43 460,39
160, 2.0 1922.73 24987.,33 31151.58 450.51
170. 2.8 189.40 24985.71 31i151.81 440,64
180. 16.2 .187.73 24984,01 211%52.12 430,79
190. 11.90 188.29 24982.20 31152.46 420.96
200, i1.0 188,29 24980,33 31152.81 411,15
210, 11.0 188.29 F4978.45 3115316 401 .33
220, 10.5 188.29 2ﬂ976.62 311583.50 321.51
230, 10.0 191.6%2 Q4974.,86 31153.78 381 .67
240, 2.5 193.84 94973.,18 31153.98 i71.81
250. .2 194.96 94971.56 3i134.12 341 .94
260, Q.7 197.18 P4969.92 31154.,.22 352,08
270, 10.0 191.62 94968’22~H1 31154.37_,,, 342023_Q§g
280, 10.0 189 .40 94966.5Q_h1 31154’63~mw 332.3&v%§u
290. 10.8 189 .40 P4964.73 31154.93 322.54
07 B M2 ISy T S G
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AVVIKSHALING FOR JOMA
KKK K AR KKK KKK HOK K OK KKK O KR R KOOk Rk

MALING AV TIAMANTEORHULL 13

AVUVIKSHMALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKT VED HJELF AV ET KOMFASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.8 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MALEFUNKTER:AVVIKET

I AKSERETNINGENE 0G TOTALAVUVIKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFIMERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNENS
SLIK DEN ER RESTEMT VED AVVIKSHALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AVUVIKET I BUNNEN AV HULLET ER T AKSERETNINGENE?

Y= 353,10
ny= 7.52
D= 6,40

ER DET UTFORT KORRERSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER:
ER DETTE VIST I EN DUERSIKT OVER MALT RETNING. HUERT MALEFUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.,

FA GRUNNLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLET» ER
OE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KODRDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EM ADDISJONSROMNSTANT
I RETHNINGSOVERSIKTEN.

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT» MALEDATAENE OGUE REREGNEDE
KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I FROJEKSJONENE X-YsX-ZsY-Z.



DEVIATIORN

CALCULATTION,

KK KK 3 K KK KK KK R OK K KKK KOk Kok Rk ok R ok kR ok kR kK

~~~NAME., ! JOMA
---HOLE NO13
--~DATE18.10.81

DEVIATION ANGLE. (GRID
SOK KK K R OK KK KK KK K AR K OKKOK OKOKR K R K KR ROKOK KKK SKOKCKROROR RO OR RO KR ok Kk

DEFTH
INT NO.

.00
10,00
20,00
31,00
40,00
50,00
60,00
70,00
80,00
90,00

100,00
110,00
120,00
130.00
140,00
150,00
160,00
170.00
180,00
190,00
200,00
210,00
220,00
230,00
240,00
250,00
260,00
270,00
280,00
290,00
300,00
303,00

HEV,ANGLE

X
36
1.11
1.11
1.89
1.45
1.90
1.41
. 408
1.39
+Bé
+ 29
1.07
1.15
1.11
+82
1.00
+56

+ 52

72
+93
+31
01
1.25
+61
73
+B6
2.16
1.05
1.36
+58

+ 69

LIF.,

¥

X

+ 94
00
+78
"'444
+46
"049
"084
+81
¢33
« 97
+78
+ 08

30
.18
A4
04
20
19

22

1.295
"064
31

+ 30
"1011

+31
+78

11

-

DS

+00
04
+04
+13
46
1.05
1.88
2.95
4.16
5.91
7.04
8,65
10.34
12,13
14,01
16.02
18.12
20.33

22,62

o L.

25.00
27 .45
29.93
32.40
34.95
37.57
40.15
42.72
45.28
47,72
50.09
52442

53.10

DEVIATION.

ny

+00
02
L02
+ 06
23
¢S5
97
1+40
1.77
2.13
2+44
275
3.06
3:41
3.82
4,24
4,66
9.05
5442
5.81
6.22
6463
7.06
7443
7.70
7.85
8.01
8.06
8.00
©7.87
7460

7.52

nz

+00
+00
00
+00
+01
+04
+10
17
26
+ 37

+51

bbb

.82
1,00
1.21
1,44
1,649
1.96
2,26
2,57
2.91
3,25
3.59
3.95
4,32
4,68
5,04
5,39
5,72
6,02
6432
4440

N

TOT.DEV.

+00
+04
+04
15

52

1419

2412

3.27

4,53

G592

7+47

.10
10.81
12.64
14.57
1663
18.79
21.04
22.37
25.79
28,30
30.83
33.36
3595
38.59
41,18
42.76
44.31
48,73
591.06
53.34
54,02

PO

NG N DNe

11
12
132
14
15
1é&
17
1e

20
21

21
DI
232
23
24

e

24
27
28
29
G
31
32



JOMA

13

LR KA K KRR KR KRR R KRR KRR AR R KRR R R KRR KR H RO AR RO KRR R AR KRR RO R R R KRR KK T

I

[ MEASURED DATA I COMFUTED DATA
[ o o e s e e 2t e w2 s s e o o e o 4 T St b % Mer S M o S E S G e S G e L S 4 e S e e s e o e e o o e e e e e
[ MEASURED I I I I
[ DEFTH I INCLINATION I AZIMUTH I X~-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD
[ o o e o e e o o e e e e i e e o S S et o % S e e s R S = e o S e R e == o= e S o S A Se S% S ne S £n bk Ss oS O s m tm e s
[ (M) I 360 NEG 400 GRD I (M) I () I (M3
[******#****************#**X*********#****A*****************#***$*#4##**#&*R*I
0. o9 167. ?4950.30 31149.80 &13.96
10. +0 168.45 P4950.26 31149.82 603.94
20, 1.0 169416 74950.,19 31149.84 272476
31 240 169.16 94949 .93 31150.00 9824
40, 3.7 169416 94949.54 31150.20 973,98
90 . 940 168,29 94%948,87 J1150.56 64,01
60. 647 170,51 94947.96 21151.,03 554,06
70, 743 179.40 94944.82 31151.50 44,13
80. 8.0 180,51 P4945.,54 31151.92 934,232
90, ?.1 184.96 24944,11 31152.31 o24.34
100, 9.8 187.18 P4942.51 31152.67 914.47
110, 10.90 186.07 ?4240.83 31153.02 304.62
120, 10.8 189.40 ?4939.,005 31153.37 494,79
130, i1.2 183.84 94937.19 J1153.77 484 .97
140, i2.0 187.18 94935.23 31154,22 473417
150, 1246 184.96 ?4933.16 31154.68 465,40
160, 13.2 188.29 24930.97 21155.15 AS0 .66
176, 13.7 188.2 94928.,69 31155.57 445.93
180, 14.1 189.40 94926.,32 31155.929 436,22
190, 14.7 188.29 P4923.87 31156.42 434654
200, 15.1 189.40 94921.34 21156.87 416,87
210. 15.0 188.29 ?4918.77 21157,.32 407,22
220, 13.0 188,29 P49146.24 31157.80 397,54
230, 15.8 191.62 ?49213.62 J31138.21 87 .92
240, 15.7 193.84 94910.,%92 21158.52 378.2
230, 15.2 196462 24908.2 31158.72 368 &0
260, 15.6 193.84 P4905.62 31158.92 359.01
270, 15.0 201.62 74902.9% 31159.02 349 .36
280, 14.2 199,40 ?4200.47 31152.00 339.69
290, 14.1 204,96 74898.05_, 31158.91 329499 g1,
300, 13.9 207.18 74895462 31158.,468 32G.,29
303, 13.5 204.94 94894.,92 31158.,62 317.37
8y IR A AN LR

33,3
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AVVIKSMALING FOR  JOMA
3K K KKK AROK OK R OR R OK KK RO KKK CRIOKOR KK KR KOO R R OR K

MALING AV DIAMANTEORHULL 14

AVVIKSMALINGENE ER UTF@RT MED EASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY -
INSTRUMENT TYFE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMHMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNRT VED HJELF AV ET KOWFASS 06 FALLET

VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.9 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFQLGENDE MALEFUNKTER»AVUIRET

I AKSERETNINGENE 06 TOTALAVVIKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT S0M LEMGDEN AV VEKTOREN FRA HULLEBUNNEN
SLIK DEN ER RESTEMT VED AVVIRSHALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

O DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AUUIKET.I BUNNEN AV HULLET ER T ARSERETNINGENE:?

DX= 33.62
ny= 46.88
ChZ= 3,07 0 - e

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSERS»
ER DETTE VIST I EN OGVERSIKT OVER MALT RETHING. HVERT MALEFUNKT ®MED
EN % ER KORRIGERT.

FA GRUHNLAG AV INNMALING ELLER RETNIMGEN I TOFFEMN AV HULLETs ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOORDINATSYSTERM,

FOR & KOMME QVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONSKONSTANT
I RETHINGBOVERSIKTEN,

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEFPUNKT, HMALEDATAENE OGIE REREGNEDE
KOORDINATENE I LET ARTUELLE SYSTEM OFFGATT. -

HULLEANEN ER OFFTEGNET I PROJEKSJIONENE X-YsX-ZsY-Z.



DEVIATTION

CALCULATTI®ON.

OK FKOK KKK OR IOKR K KOK K F 0K KR ROROK R O OROR KRR KRR 0k X

~-=NAME .  JOMA
---HOLE NO:I14
~--DATE18.,10.81

DEVIATION ANGLE. (BRI
K KK KKK KR 3K K KK KR KK K KR KRR K AOK K KOK 3 3O K KO K KR R KR ROK KR RO Rk KOk

LEFTH
INT NO.

00
10.00
20.00
30.G0
40,00
H50.00
60.00
70.00
80.00
20.00

100.00
110.090
120.00
130.00
140.00
150.00
160.00
170.00
180.00
190.00
200,00
210.00
220.00
23¢.00
240.00
248,00

DEV.ANGLE

X
V56
56

1,11

1,16
.54

2,00

1.35
VA6

1.25
V46

.94
56
.80
93
.35
69
67

1.11
.35
W12
,92
54
.55
.33

.33

1

-

DIF.

%

X
00
L 5é
L 05
Q'.IJO
CA4
65

.88
+78
+78

247

-

-

.38
\24
.13
V58
.34
L 02
A4
76
.23
.80
.38
01

22

+ 00

X

+ 00
03
+13

+ 33
68
1415
1.77
2.60
2.06
4,465
5.86
7417
B.59
10.11
11.75
13.50
15,31
17+16
19.11
21.14
23.18
25.28
2745
29.635
31.86
33.62

LEVIATION.

oy

G0

«03

12

29

34

+ 83
1.07
1.18
1.26
1.35
1.48
1.63
1.87
2.11
2,36
2460
2.87
3.24
3467
4,09
4,50
4.95
.47
6.00
6449
6.388

LZ

+00
00

+ 00

TOT.DEY.

+00
+04
17
43
+87
L+43
2.07
2.86
3.78
4.84
64.09
7.36
8.80
10.34
12,01
13.77
13.61
17.31
19.51
21.60
23.6%
25.84
28.09
30.37
32.64
34,45

0

[ S 7% I e I S
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14
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JOMA , 134

TR K K AR K O KKK OK KKK 30K R KK KK KR OR KO KOK R AOK ORI KOCK RO K KO ORAOR R KRR O OK R KRR T

I MEASURED DATA I COMFUTED DATA I
T = = o= o o e o o o o 2 2 S 2 7 % S S S S S S 8 o e e e I
I MEASURED I I I I I I
T DEFTH I IMCLINATION I AZIMUTH I X=-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I
T == == oo o o et o o 2 o S e o 82 o 2 S 2 S o o e e o e B
I (M) I 340 DEG 400 GRD I (M) I (M) 1 (i)
I**#**x**%*********#**#***K**#**%**#***#*%#*****#**#***x#*#*#**###*x****%*#x*I
G, o0 2.8% 95049.10 31149.,90 H09 .60
10. ¢S 1qh.89 95047 .07 31149.93 599,60
20, 1.0 152.89 95048.97 31150.02 589,60
30, 2.0 156.07 P5048.77 31150.19 879.41
40, 3.0 163.84 95048.,42 J1150.44 569.62
G50 3.5 162.73 5047 .95 31150.75 959 .63
60, 4,2 120.51 25047 .33 31150.97 S49.65
70, Se4 192.73 750446 .50 31151.08 539.6%
80. 9.7 196,07 25045.54 31151.16 G29.74
20, 6.8 193.84 95044.45 31151.25 519.79
100. 7.2 192,73 95043.24 31151.38 509.87
1106, 8.0 120.51 95041.93 31151 .68 499,96
120, 8.5 170.51 95040.51 31151.77 490,06
130, ?.2 189,40 P5038.99 I1152,01 480.18
140, 10,0 191.07 g5027.35 31132.26 470,352
150, 10.3 191.62 FG035.40 31152.50 450,41
160, 10.8 189.40 F5033.79 31152.77 450,65
170. 11.0 186.07 25031.74 311533.14 440.83
180, 12.0 186.07 P5029.9¢ 3118 3.q7 431,03
196, 12.0 187.73 250272.96 31153.9 421,25
200. 12.0 187.18 95025.92 311354, 40 411.44
210, 12.8 186.07 9E023.82 31154.85 401 .79
220, 13.90 183.84 95011.6a»21 31155.327_ 3914935 034
230, 13.2 186.07 9501945, 31155.90 . 38h.,.;qﬁw
240, 12.9 186.07 95017.,24 31156.39 372447
248, 13.2 1846.07 ?5015.48 31154.78 364,67
CiY, e VSR, 07 39y, 54

254
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LR

AVUIKSMALING FOR JOMA
KA KRR KRR ROR R R KR KR AR R R FRR AR K KRR KRRRHKR KK

MALING AV DIAMANTEORHULL 15

AVVIKSMALINGENE ER UTFORT MED EASTHMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT, MEDR DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFASS 06 FaLLET
VED HJELF AV ET KLINOWETER.

DET ER MALT FOR HVER 10.0 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT HWALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I 7O ETTERFOLGENDE MALEFUMKTER,AVVIKET

I AKSERETHIWNGENE 0G TOTALAVVIKET FORT OFF.

TOTALAVYVIKET ER LEFINERT 50M LENGLOEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNHEN
SLIK DEN ER EESTEMT VED AVVIKSMALINGENE»TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE VART AVVIK.

AUUIKET I BUNNEN AY HULLET ER I AKSERETNINGENE?

0X= 42,38
oy= 11.84
nZ= 4.78

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA& GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSERS
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETMING. HVERT MALEFUNKRT HED
EN % ER KORRIGERT.

FA GRUNNLAG AV THNMMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLET, ER
BE MALTE RETNINGEHE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFGRT EN ADDISJONSRKONETANT
I RETNINGSOVERSIKTEN.

I TABELLS FORM ER FOR HVERT HALEPUNKT, MALEUATAENE OGDE BEREGREDE
KOORDINATENE I LET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I FROJEKSJONENE X~YsX-ZsY-Z.



DEVIATTIORN

~-=NAME + $ JOMA
--~HOLE NO:1B
---DATE!B.10.81

CaAaLCULATTION,
KK KK KK SRR KKK KK K KOK KR KKK K KOR KRR R OR ROR KRRk

DEVIATION ANGLE.(GRID
KR KK R KK K OK K R KKK 3R KR KK KKK KR CIOR S OR K HOR K KR OKR RORRAOK R RO KR

DEFTH
INT NO.

+00
10.00
20.00
30.00
40.00
40.00
50.00
60,00
70.00
80.00
20.00
1006.00
110.00
120.00
130.00
140.00
150.00
160.00
170.00
180.00
190,00
200.00
210.00
220.00
230,00
240.00
250,00
260.00

DEV.ANGLE

¥
1.11
1.11
1.16

29

+ 29
1.44
O7
1.33
+ 34
67
+70
'S
1.11
1.89
&7
63
1.03
b7
1,00
+78
1.34
62
+ 45
» 33
« 78
99
«45

DIF.

¥

X
+00
+03
"'087
"'087
1.17
"'089
76
~1.00
33
+03
““4014
+ 36

+ 78
-1.22
“003
+ 39
"'036

+33

‘022

56
"072
"016
"'013

166
"03?
"014

DX

00
N
31
71
1,22
1.22

+ s

1.86
2.67
3462
4.70
5.86
7.+11
B.4éb
?.93
11,63
1353
15,50
17457
19.75
22.02
24,41
2694
29,54
32.15
34.79
37.37
39.87
42.38

DEVIATION.

oy

+Q0
+C4a
16
¢34

+ 31

+ 01
69
39
1.11
1.34
1.58
1.86
2.17
2.91
2.90
3432
3.79
4.31
4.88
9,91
6.21
&.97
7479
8.64
2.45
10.26
11.06
11.84

Lz

+00
+ 00
+00
Gl
+ 03
+03
00
+09
13
19
27
+ 35
+ 44
06
71
+ 70
1.11
1.34
1.60
1.88
2.20

o g
Eodb

2.93
3.32
3.71
4,08
4,43
4,78

TOT.IEV.

.00

09

« 39

+ 78
1,322
1.32
1,99
2,81
3.73
4.89
6.07
7.348
B+75
10,46
12.01
13.96
16.00
18,15
20.41
22.78
25.28
27.94
30.69
33.46
36424
3B 96
41.61

44,26

G PRI ORI RS RGP P b b et el ok g ek el b e

»,
H



JOMA 15

TR K KKK ROK KK K KKK KKK KKK KK KK KOK K KK K KK 3K KKK KR KKK R KK KKK KR KRR OOk KR K T

I HEASURED DATA I COMFUTED DATA , I
= o o o o o o2 o ot 8 e e e I
I MEASURED I I I I 1 i

I DEFTH I INCLINATION I AZIWMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORID I
T - oo oo o o e 2 o 1 £ 8 L o 2 S o o e [
I () I 360 NEG 400 GRIN I (M) I () I (M) I
I*#******#*****$#**##****¥*##*&#$m******%**#****#***###****##**#**#**#L###*#*I
0. s 0 168,29 5000, 31097.90 6146.22
10. 1.0 168,29 95000.?2 31097.94 HOL. 27
20, 2,0 169,40 4999 ,99 21098.04 996,22
30, 3.0 177 .18 Q4999 ,39 31098.24 B86.23
4G, 3.2 180.53 24999,08 31098.41 G576.25
5CG. 4.5 183.84 F4998.,44 31098.59 96627
60, 5.0 185.51 Q4997 . 463 31098.79 55630
70. 6.2 186.07 QA9946. 68 31099.01 G446.3%
80. 649 186,64 P4995,60 21099.24 534,41
G, 7.1 187.18 4994 ,44 21099 .498 526 .48
100, 77 185,51 4993, 19 21099.76 514657
110, 8.2 185.51 4991 .84 21100.0G7 506404
120, .2 185,51 Q499037 31100.41 4946 .78
130, 10.9 186.07 4988 .67 31100.80 48B4 . Y3
140. 11.5 186.07 498677 31101.22 477+ 12
150. 11.9 183.84 94934,80 31101 .69 467 .33
160, 12.8 184.96 Q498273 31102.21 487 .54
170, 13,2 183.73 498655 313162.78 447 .82
180, 14.1 182.73 Q4978 .28 21103.41 438.10
190, 14.7 181.07 ?4975,89 31104.11 428 .41
2060, 15.9 181.62 Q4973,36 31104.87 41877
210. 15.8 179 .40 F4970.76 3110569 409,15
2206, 16.1 180.51 24968.15 31106454 IFP. 53
230, 16,0 181.462 F49265.51 31107.35 I872.92
240, 15.3 17940 94962.93 31108.16 025 380032¢q&w
250, 15.2 181.62 949a0 43,5 31108.9@»059 370.6% .
260. 1i5.3 179.96 Q4957 .92 31109.74 361.00 -
282 aSs. ez Yho , uv s 1
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AVVIKSMALING FOR JOMA
**#******#******%X#***ﬁ***X*************

MALING AV DIAMANTEORHULL 16

AVVIKSMALINGENE ER UTFORT MED EASTHAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT. MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMPASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER MALT FOR HVER 10.0 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVUVIKSVINKELEW I HVERT MALEFUNKT » FORSRJELLERN
MELLOM AVVIKSUINKELEN I TO ETTERFOLGENDE HMALEFUNKTER:AVVIRET

I AKSERETNINGEWE 0G TOTALAVVIRET F@RT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VERTOREN FRA HULLEBUNMNEHN
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE. VART AVVIK.

AVUVIKET I BUNNEN AV HULLET ER I AKSERETHINGENES

UX= 631.00
ny= 27.07
NZ=  3.17
ER DET UTFORT KORREKSJOHER FA GRUNN AV HAGNETISKE FORSTYRRELSERS

ER DETTE VIST I EN DVERSIKT OVER MALT RETMING., HVERT HALEPUNKT HED
EN ¥ ER KORRIGERT.

FA GRUNNLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLETs EK
DE MALTE RETNINGEMNE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOORDIMATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJOMSKOMNSETANT
I RETNINGSOVERSIKTEN,

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATAERNE ﬁBDE REREGHEDE
KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I PROJERSJONENE X-YsX-ZsY-Z.



TEVIATION

CALCULATTIO N,

FKK KK KRR R KO A K KKK KKK R OK KKK KK R AR RO OK Rk K

~~~NAME ., : JOHA
~~~HOLE NO11é
~-~DATE$B.10.81

DEVIATION ANGLE. (GRID
FK K KK K O HOKHOK KR KKK KR K OK 0K R KKK R K KK K OK R RO OOR KR AR R ROk

DEFTH
INT NO.

« 00
10.00
20,00
30.00
40.00
50.00
60.00
70.00
80,00
70.00

100,00
110.60
120.00
130.00
140.00
150.00
1460.00
170.00
180.00
190.00
200,00
210.060
220.00
230.00
240.00
250.00
260.00
276.00

DEV.ANGLE

¥
+01
1.66
1.29
1.30
1.74
1,25
+ 93
1.35
1.07
1.11
2.04
1.82
2.11

2,325

2.97
1.43
1,53
1.56
1.17
+ 25
+ 38
1.28
+84
77
v 76

22

01

LIF.

X

X
l+64
"‘037
+01
44
'049
"032
I
"'028
+ 03
92

29
24
s 62
—1054
2T
"008

"'v39
“022
"!57

+ 20
"044
"007
"001
“054
"021

X

-+ 00
+00
11

+ 39
82
1.48
2.37
3.41
4,60
5.97
74+4%
P26
11.33
13.70
16437
19.38
22,60
26,11
22.70
33436
37,02
A40.47
44,37
48.12
51,86
35,58
59.29

63.00

DEVIATION.

Dy

L OO0

+ 06
06

e 28

+ 58
96
1.37
1.72
2,10
2.57
3.08
360
4,10
4,57
.11
590
6.90
804
?.39
10,93
12.64
14.44
1\‘.{)035
18.41
20.39
22.78
24,92
27.07

Lz

+00
+00
+02
07
16

v 25
+ 34
+40
44

+ 52

<3
59
e S0
+ 45
29
+10
+14
A2
+71
1.00
1.28
1.54
1.82
2.10
2,37
2.64
2,90
3.17

TOT.DEV.

00
00
+13
48
1.02
1.78
2,75
3.84
5.08
6,52
8.12
F.90
12.048
14,45
17.15
20.26
23.468
27.32
31.16
35.12
39.14
43.18
47 .33
51457
55,85
60.13
54,38
68.64

s
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17
14
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290
21
22
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JOméa

14

I*#***k****************************K****#*****X*****K**#****************#*A**I

I

I MEASURED DATA I COMFUTEDR DATA
T == =n o o e e e o o o 2 2 e o o o 2 2 2 o 7 S 2 7 2 S 2 S S o o o e e
I MEASURED I I I I
I IDEFTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD I KOORD
I ..............................................................................................
I (M) I 3460 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M)
TREKKKERRRKKKREKEFRRARK KR KRR AR KK AR F KRR R R KRR O R ROk R KRR Rk kKRR KKK ]
0. 15.0 307469 94999 .90 31097 .41 blé.29
16. 13.90 307.73 ?5000.21 31095.04 606,463
20, 14.2 302.18 95000.41 31092.53 596,95
30, 13.2 299,40 25000.44 31090.16 587.24
40, 12.9 293.84 ?5000.32 31087.%1 97750
90, 2.7 T 286.07 94999 .78 31685.73 367 .74
60, 13,2 281,07 94999 .41 31083.56 558,00
70. i3.8 278,29 4998, 467 31081.35 548,27
80, 13.9 272,73 Q4997 .79 31079.14 953B. 56
20, 13.7 268.29 24996.74 FL077 .06 52884
160, 14.0 262.84 499552 3107%5.,00 519,13
110, 15.2 29773 4994.,07 31072.95 S509.45
120, 16.3 252.73 4292, 3 31070.88 499,82
130, 17.9 246.84 949920.25 310468.78 490,27
140, 18.5 241 .62 94987 .89 31066.75 480,77
150, 19.2 232.73 94985.20 31064.97 47130
160. 20.0 229.40 24982 .24 310463 .40 4461 .88
179, 20.5 224.96 24977.09 310461.97 45250
186G, 20,5 220.51 24975.81 I1060.75 443,13
190, 2045 217.18 427246 3105%9.73 435,74
200 . 20.0 214,96 949469 .11 J1058.846 424,38
210, 20.0 213.84 94965.78 31058.190 414.98
220G, 20.5 210,51 24962 .38 31057 .44 405,60
230, 20.2 208,29 ?4958.94 310546.93 I96.23
240, 20,1 206 .07 P4955.52 31056.54 386,84
250, 2001 208729 PAPT2 VLY 9. FiO54+15, 5,9 3?7045‘qﬁ0
260, 20,0 207 .73 4948, 71.3w 310“”’7ﬁ_ew1 368.05_ .
270, 20.0 20773 ?4945.31 31055, 31 3598. 46
XA duy Su 0§%, 10 3535 FF
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AVVIKSHMALING FOR  JOMA
0K K EA0KOK KK R AR K R HCHOR RO SR AOK OR RO RO OK EORR R R KKK

MALING AV DIAHANTBORHULL 17

AVUTESMALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT. MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMES HULLETS
RETHING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFASE 0G FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER MALT FOR HVER 10,0 METER LANGS HULLET.

1 TARELLS FORM ER AVVIESVINKELEN I HVERT HALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSUINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MALEPUNKTER»AVVIKET

I ARBERETHNINGEWE 06 TOTALAVVIRET FORT OFF.

TOTALAVUIKET ER DEFINERT S0M LENGDEN AV VEKTOREM FRA HULLBUNMEM»
SLIK DEN ER BESTENT VED AVVIKSMALINGERE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM NET IKKE HADDE VERT AVVIK,

AVUIKET I BUNNEN AV HULLET ER I AKSERETNINGENES

OIX= 39,07

Y= 8,93

nzZ= g.17
ER TET UTFORT KORREKSJONER F& CRUNN AV MAGHNETISKE FORSTYRRELSERS
ER ODETTE VIST I EN OQVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEFUNKT MED
EW % ER KRORRIGERT.

FA GRUNNLAD AV INNMALING ELLER RETNIMNGEN I TJOFFEN AV HULLET: EK
DE MALTE RETHNINGENE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOORDINATSYSTEH.

FOR & KOMHE OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INMFORT EN AUDISJONSKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN.,

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, MALEDATAENE OGDE EBEREGWNEDE
KOORDINATENE T DET ARTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN EF OFFTEGNET 1 FROJERSJONENE X-Ys»X-ZsY-Z.



DEVIATTION
PP TSI SITILITEIESVISINISTTILEI 222220222280

~~~NANKE «  JOMA
~-~HOLE NO:17
~~~DATE!E.10.81

CAaLCULATTIORN,

DEVIATION ANGLE. (GRIO
#***#***#****#1*2***##*k*#**i#**i#**#*****$****1******##*3%

DEFTH
INT NO.

.00
10,00
20,00
30,00
40,00
50,00
60,00
70.00
80,00
90,00

100,00
110.00
120,00
130,00
140,00
150,00
160,00
170.00
160,00
190,00
200,00
210,00
220,00
230.00
240,00
250,00
260,00
270,00
ZHO, 00

DEV, AMGLE

+ 60
1.12
+B4
« 70
1+16
1.12
2+31
1.83
e 7
38
1.50

1,33

147
1.14
2.30
1.29
RS
+44
+ 78
1.06
W76
43
+01
73
+43
B0
+ 69
68

LIF,

X

*

+ 93
"028
"014
T
"004
1.19
"048
1.16
+ 71
12
"'91(‘3
o 14
33
o 15
+00
74
+11
+ 33
+28
+ 30
v 33
-+42
72
"‘030
¢ 37
11
"901

[ R i S |

$

H

bXx

+ 00
05
+ 20
+48
» 87
1.41
2,12
3.09
39
5.84
7432
Q.22
11.24
13.42
1 JOl\
18.34
21,18
24,08
27.06
3G.13
33,34
360»]
39.84
43.11
46,40
49.68
532.89
546.00
59.07

DEVIATION.,

oy

00
+00
07
+18
28
38
+ 34
e 73
92
1.06
1,19
143G
1.51
1.76
2.14
2.54
3,01
3 054
4,07
4,62
S5.16
H.73
6436
6.74
747
7.92
8.31
8.466
8.92

LA

+ Q0
«00
+ 00
01
01
+03
+ 00
+10
+18
28
+40
36
¢ 73
$ 99
14+26
1.61
2.01
245
2,91
3,39
3,92
4,47

'..,00")

) \Jo‘JB

65.13
&.68
721
7.70
8,17

TOT.LEV,

, 00
. 05
21
51
L92
1,47
2,19
Z.18
4,48

F495

7,532
734
11.34
13.57
19.96
18.460
21.48
24 .47
27,52
30 67
q.." /6
37.31
40,656
44,02
47 .39
50.74
54,02
37.19
6030

SO 00 I % N ORI O B O B R O I 06 B B S S Al T o



JOMa 17

I***)k*')k‘)k)k*************x****#*****>|<****‘******‘%ﬁ**#*****'}k)k****:*******X**********I

I MEASURED DATA I COMFUTED DATA I
oo o o o e e e o et e e e o 2 8 o 2 R e o e e ]
I HEASURED I I I I I I
] DEFTH T INCLINATION I AZIMUTK I~ X-KOORL I Y-KOORD I Z-K0DORD I
T o o e oot et e e o 8 e e 1
1 (M) 1 160 DEG 400 GRD I (i) I (M) I (M) I
sttt s are e e et eaRR e TR R d R Ak R Rt AR LR LRt bl
0. .5 60,51 94949 ,90 31099.40 619.88
10, V5 132,73 $4949,90 3105%.67 609,88
20, 1.5 143,84 24949 ,B80 21099, 81 599 .58
30, 1.9 1468,2 94949 ,57 31099.,99 589,68
40, 2.5 173,84 94949, 23 31100, 16 579,89
50 3.5 180.51 94948.,74 31100, 34 569,90
40 4,5 176,29 94948,08 31100.54 559, 03
70, 645 184.96 94947 .16 31100.82 549,
80, 8.1 188,29 94945 ,91 31101.09 540406
90, 8,3 192,73 F4944 .50 31101.30 530,16
100, 9.5 190,51 94942.,97 31101.50 520,28
110, 10.8 192,73 94941 ,22 31101.73 510,44
120, 12.0 192,73 94939 ,26 31101.96 500,43
130, 13,0 188,29 94937 ,42 31102, 28 490,87
140, 14,0 187,18 94924,83 31102,73 481,15
150, 1640 189,40 94932.,29 31107.320 471,49
160, 14,8 186,07 94929 ,52 21103.,74 441,89
170, 172 187,18 24924 .66 2110435 452,33
180, 17,4 187,19 94923.,73 31104.95 442,79
150, 18.3 167,18 94520,71 31105.56 433,20
200. 19,2 188,25 94917 .56 311106418 423,51
210. 19.0 184.07 94914 ,35 31106.83 414,36
220, 19.2 167,18 94911,15 21107.51 404,91
230, 19.2 187.18 94907 .93 31108.17 395,46
240, 19,2 189,40 94904, 720 31108.27 ARELGZ
250, 19,0 190.51 94901 .47 31109.29 376,57
240, 18.3 191,07 94898.31 _,,, 2i109.75 .. 3670104 oo
270, 177 191,62 94895.24 . 3111017 ;. 357458 q ¢,
280, 17.7 193,84 94892,22 Ti1i0vs1 448,06
292 888 4y \\o 48 >, 1V
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AVVIKSHMALING FOR JOMA
KKK KK KK KKK KK KRR KKK KRR R RO KO KRR KR

MALING AV DIAMANTEORHULL 18

AVVIKSMALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT, MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMES HULLETS
KETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFASS 0G FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER. .

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.7 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HUVERT HALEFUNKT - FORSKJELLERN
MELLDM AVVIKBVINKELEN I TO ETTERFOLGENDE naLEPUNKTER,AVVIKET

I AKSERETNINGENE 06 TOTALAVVIKET FeRT OFF.

TOTALAVYIKET ER NEFINERT S0DM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLRUMNMNEN,
SLIK DEN ER BRESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE VART AVVIKN. '

AVUIKET T EBUNNEN AV HULLET ER I AKSERETNINGENES

IX= 5%.61
y= 18.18
7= 10.12

Eff DET UTFORT KORREKSJOMNER F& GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER)
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER FALT RETNING., HUERT MALEFUNRT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.,

FA GRUNHLAG AV TINNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLETs ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET ARTUELLE KOORDINATSYSTEM,

FOR A& KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONSKONETANT
I RETHINGBOVERSIKTEN.

T TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, MALEDATAENE OGDE BEREGNEDE
KOORDINATENE I LDET ARKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I PROJERSJONENE X-YsX-Zy»Y-Z.



I

DEVIATIORN

CALCULATTIZOUON,

KK IOK R KKK KK KK KK KKK AR KO R OO K RO R KRRk R K

—-—=-NAME , $ JOMA
-—=HOLE NO!LB
—eeTATE SR, 10.81

DEVIATION

ANGLE . (BGRIN

DEVIATION.,

KK KR OOK SR KKK AR R O K OR R OK KR R RO KOR R KRR OO OO K R R ROR R ROk Rk

DEFTH
.

+00
10.00
20,00
20.00
40.00
50.00
60,00
70.00
80.00
20.00
106,00
116.00
120.00
136.00
140.00
156.00
160.00
170.00
180,00
190.00
200.00
210.00
220.00
230.00
240.00

250.00

260.00
270,00
260,00
290.00
292,00

DEV., ANGLE

L3
1.11
28
+ 24
1.11
1.68
72
1.92
1.01
78
¢33
1.07
1.20
1.48
1,01
.25
2,02
1+11%
1.49
1.11
1.82
39
1,33
+ 99
42
54
90
99
b
+ 59

41

DIir,

X

¥
"084
bb
.18
57
"'096
79
"'051

>
L=

-+ 44
73
13
28

“447

— g2

LA
+ 79
"091
+ 28
"038
71
“1044
95
"'034
"‘\\58
12
37
09
"044
04
"01?

X

00
.08
V27
53
V96

1.58
2,37
3.31
4,44
5,70
7.04
8,47

10,05

11,82

13,74

15,84

18.15 -

20,65
23,34
26417
29,20
32,35
35,58
36,93
42,31
45.72
49.13
52,48
55,77
53,98
59.61

ny

.00
.02
.08
(16
.27
.45
.73

1.01

1,28

1,59

1.93

2,32

2,71

3.11

3,60

4417

4,82

5.52

434
7.28
8.23
9,19
10.21
11.33
12,50
13.61
14,76
15.88
16.9%
17.96
ig.18

oz

00
+00
01
02
03
07
+12
+18
27
+ 38
05(}
63
+ 80
79
1.23

1.5%

1.84
2.24
2.69
3.20
377
4.39
5,08
5.76
& 49

7.22

L -

7.96
8,47
2435
10.090
10.12

TOT.DEV,

+00
09
28
+5é
99
1+63
2.48
3.47
4,463
5.93
7+31
8.80
10.44
12:26
14.27
14445
18.87
21.52
24,35
27,35
30,597
33,91
37 .36
40 .95
44,59
48,25
91.92
55.91
59,02
62446
63.14

sl

L e RS b O O N D T D N R

o teb fed et b e



JOMA . 18

T3 0K K K KKK K KOK KK KK KKK K KKK KK K K KK K K K K K AR R KCHORJOR SO ROR R R R KRR RO R KR KRR KRR kK T

I MEASURED DATA I COWMFUTED DATA I
T = o mm mn oo o o n i an an = e 2 o s 4 0 = R S S % G 2 S S SR 4 e LS S S KS G S S M M e S S G 4% S om o es fe o eSS S o e o e e on o I
I MEASURED I I I I I I
I TDEPTH I INCLINATIUN I AZIMUTH I X~-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD I
I.._.,_....-_.....__._. - o - o a a; o o S w G S em EW 8 e m EH e o 4 e S e me . ........._.............................--........._....-....-........_......-...._..._I
I (M) 1 360 DEG  A00 GRD I (M) I () I (M) I
IR S eI IL LTRSS STTIRC LIS TERISITEESITTTT TSI EEITETELI TS LSS 2SS &S
0. 1.0 1792.52 94949 .,80 31049.60 626.16
10, 2.0 181.42 4949 .55 I1049.,.468 A16.146
20, 2.2 177.18 Q4949 .20 31049.79 606417
3G, 3.0 183.84 P4948,77 21049.93 5946.18
40, 4.0 182,73 24948.18 31650.,09 586,20
50, S¢S 17976 P49247 .39 31050.,33 57623
60, &4l 177,18 Q4944 .44 31030.66 G66,.28
70. 7+2 184,96 PA945,33 31051.00 954,35
g0, 8.1 183.84 Q4944 ,.04 31051,32 S46.44
0. 8.8 183.84 PU4F42,462 310u1e6? 536,50
100. 9.l 183,84 ?4941.11 31052.0 526,467
116, 10.0 181.62 F49239.51 1052, cq 516.81
120, - 10.8 186.07 4937 .77 310R2.97 506.97
130, 12.1 184,40 4735 .84 J1053.43 497 .17
140, 13.0 183,84 Q493373 31093.97 487 .41
150, 14.0 181.62 94931 .48 31054.59 477 .69
160, 1%.8 lBE.?E 94729.01 31655.30 468B.072
170, 16.8 182,73 PA97AL31L 3105%4.,06 458,43
1806, 17.8 179,40 PA923 .47 J1054.,%3 448,88
190, 18.8 179,40 PAQ20 AT 21057 .93 429,38
200, 20.3 181.42 4917 .30 31058.,93 429,94
210, 20,2 180.501 94912,99 21059.95 420,58
220, 21.5 180.51 24910.58 31061.02 411.24
236, 2446 17822 04962 ,07 1062, 2 401 .95
240, 22,0 179.40 Q4903 .53 31063.43 E92.468
250, 22.3 180.51 4899 .75 21064.59 383.42
260, 22.0 178.29 F48946 .37 31065.79 I74.14
270, 2145 180.51 9489h§96$ 310646.97_, 364~87‘%31
280, 21,0 180.51 4889, 4]33; 3106u*0§J\D 355.53_Q£;
290, 20.6 179.40 ?48846.03_ 3106916 I46.20
292, 205 178.29 24885.37 310469.3% 244,33
299 3v2 ar oto , 15 $37 30
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AVVIKSHMALING FOR  JOMA ‘
KRRRRREERERRRE KRR KR AR R RRR R KR KERRRRRKK

MALING AV DIAMANMTERORHULL 19

AVVIKSMALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT, MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMHMES HULLETS
RETNING I HVERT HALEPUNKT VEI HJELF AV ET KOMFASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLIMOWETER.

DET ER MALT FOR HVER 10.0 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HUVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSYINKELEN I 70 ETTERFOLGENDE MALEFUNKTERAVVIKET

I ARKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLEBUNNEN
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIRSHALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IRKKE HADLE VART AVVIK.

AVVIKET T BUNNEN AV HULLET ER I AKRSERETNINGENE?

DX= 2¢.75
Y= 39.33
nZ= 19.85

ER DET UTFORT KORREKSJOHER FA& GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER>»
ER BETTE VIST I EN OVERSIKT OVER HALT RETHNING. HVERT MALEFUNKT #MEDR
EN % ER KORRIGERT.,

F& GRUNMLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLET. ER
DE MALTE RETHINGENE OVERFORT TIL DET ARTUELLE KOORDINATSYSTEM.

FOR & KOMME QUVER T DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONSKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN.,

I TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, MALEDATAENE OGDE REREGNEDE
ROORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFF3ATT.

HULLEBANEN ER OFPPFTEGNET I FROJEKSJONENE X-YsX-Z»Y-Z.



1.1

DEVIATIORN

calLC

ULATION,

KK KO KCHOK K KKK K K R 0K AR HOR KR R AOK R R ook ok ok ok KKk

— - NAME + § JOMA
~~~HOLE NO$19
—eeTATESB, 10,81

DEVIATION ANGLE.(GRD)
HOAOK KORK SRR R RO KK K OKROR SRR KR K R K KK 2 KRR Kk KR KK KOR HOKK K OR HORKORCK KKK

BEFTH
NO

+00
10.00
20.00
30.00
40.00
90.00
60,00
70.00
80.00
20.00
100.00
110.60
120.00
130.00
140,00
156.00
160,00
170.00
180.00
190.00
200,00
210,00
220,00
230,00
240.00
250.00
260,00
270.00
280.00
290.00
300,00
310.00
320,00

DEV..ANGLE

%
1,67
2.24
1.23
1,589
2.12
1.12
2423
1.24
2.08
1.69
2.+25
1,03

«80
3.71
+ 01
+ 42
1.19
43
1.20
1,00
97
1.14
61
49

23

Y
34
1.01
954
1.01
63

.98

LIF.

X
* .

X

+00
11
+48
1.10
1.92
2.99
4,28
S5.77
74322
?.49
11467
14,11
146.74
1946

22.51
25.82
29.12
32.49
35.95
43,26
47,02
50.83
D54.77
58.76
6275
66 077
70.87
74,94
78.983
82.97
86.89
90.75

DEVIATION,

Dy

+00

08

+ 30

» 58

+ B9
1.33
1.88
2.460
3.49
4.60
5.91
7437
8.81
10.21
11.69
13.26
14.85
16,48
18.08
19.66

21.22
22,80
24.43
26,064
27 4463
29.21
30,73
32.20
33.70
35,23
3666
37.99

39,33

Dz

.00
L 00
02
(05
09
17
.28
V43
‘64
93

1,28

1,71

2,20

2,71

3,34

4,08

4,79

5.55

635
7.18
8.07
8,98
?.92
10.91
11.92
12.92
13.94
14.97
i6.01
17.03
18.01
18.94

19.85

TOT.DEV,

+00
13
S7
1.24
2.11
3.28
4,468
4.34
8.31
16.5%9
13.15
14401
17.04

22,15

25,59
29,31
33,04
34,85
40,74
44,72
48,85
53,03
57,26
61.63
66,03
70,41
74.81
79.26
83,72
88,14
92,48
94,71
100,88

I I il a ol s J T N 2

A
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JOMA 19

I*************#***#*******X***********************i**************************I

I MEASUREL DATA I COMFUTED DATA 1
I o e e e o e e o 1
I MEASURED I 1 I I I 1
I DEFTH I INCLINATION I AZIMUTH I  X~KOORL I Y-KOORD I Z-KDORT I
I - oo o e e
I (M) 1 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M) I
TR KKK AKK KK KKK E K E KK KA KRR AR KRR AR RSO0 ROR KR KRR R KR KRR Hok kK T
0. VB 160,65 94949,60 309994 60 636,50
10, 2.0 160,51 94949.,42 30999.73 626,50
20, 4,0 166,07 54948,98 31000,01 616,52
30. 4.8 177,18 94948,2% . 31000,33 604 55
40, 642 173,84 $4947,40 31000, 69 596,59
50 8.1 174,96 94946,26 31001.18 586 .67
60, 9.0 171,62 94944.,90 11001.78 576,78
704 1140 170.51 94943 .34 31002 .55 566,93
80 12,7 168,45 94941 ,52 21003.50 557,15
90 14.5 166,07 94937 .48 31004.66 547 .43
100, 16.0 144,96 94937.22 31006.01 537,78
110, 18,0 146,07 94934.,72 310607 .52 528,22
120, 18,0 169,40 94932,02 31009.02 518.71
130, 18.7 169.96 94929 ,22 31010.46 509,22
140, 22,0 171,62 94926.10 21012, 00 499,84
150, . 22,0 171,62 94922.,72 31017 .41 490,57
160 | 22,0 176,51 94919 ,34 I1015.26 AGL, 30
170, 23,0 171,62 94915.92 3101694 472,06
180, 23,0 172,73 94912,38 31018.59 462,85
190, 24,0 173,84 9490874 31020.21 453,48
200, 24,8 174,94 94904.94 31021,83 444 .58
210, 24,5 173.84 94901.10 3102346 435,49
220, 25,5 174,40 $4897 .22 31025,13 426,42
230, 26.0 174.94 94893, 21 31026.81 417,42
240, 26,0 176,07 9488915 31028, 46 408,43
250, 25.8 176,07 94885.09 31030.06 3943
260, 26,2 177,18 94881.00 21031, 64 390.45
270, 26,4 178,29 54876 .83 3103315 381,48
280. 26,2 176,07 94872, 49 31034.71 372,92
290, 26.0 177418 94868.58 ,,, 310346429 36T .54 4 ,e
300. 25.2 178,29 94864,52 ,,. 31037.77 354,52 ,
310, 24,8 175 .40 94840,53 . 31039.15 345,45
320, 24,5 177.18 9485640 311040.54 336,36

D T -~ )
5% FHM, 2y OYi. 3 B0, Gy
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AVVIKSHMALING FOR JOMA
KKK KRR K OKK KR K O R AOK RO ROR R RO KR KRR KK

MALING AV DIAMANTEBORHULL 20

AVUIKSHALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT HMALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER GJENMOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.9 METER LANGS HULLET.

I TARBELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVIWKELEN I TO ETTERFOLGENDE MALEFUNKTERsAVVIKET

I AKBERETNINGERE (6 TOTALAVVIKET F@RT OFF,

TOTALAVVIKET ER DEFINERT S0M LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNENY
SLIK DEN ER RESTEMT VED AUVIKSMALINGENETIL RUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HALDE VART AVVIK.

AVVIKET I BUNNEN AV HULLET ER I AKSERETNINGENE?

I¥= 76,55
Iiy= 24.23
IZ= 14,91

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER.
EF DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEFUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.

F& GRUNNLAG AV INMNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV  HULLET, ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET AKTUELLE KOORDINATSYSTEM.

FOR & KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJONSKOMBTAMT
I RETHNINGSOVERSIKTEN,

I TAEFLLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, HALEDATAENE OGDE BEREGNEDE
KOORDIWATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLERANEN ER OFFTEGNET I FROJEKSJOMNEME X-YsX-ZyY-Z.

“TIMEQUT TERMINATION:



DEVIATTIAONRN

CaLTCT

ULATTON,

KRR KERRRR KK KKK R KK AR R ARCROR R KRR KRR KKK KK

- NAME , { JOMA
—==HOLE NO$20
~-~DATE!B. 10,891

DEVIATION ANGLE. (GRD)
KR KK K OROR SR 4K K K ROR R R OK K CROR R K OR SKOK KO CKOK AORR R RO R K R KKK OR R Rk X

NEFTH
INT NO.

+00
16.00
20.00
30,00
40,00
50.00
60,00
70.00
80.00
90.00
160.00
110,00
120,00
136,00
140.00
150.00
160.00

170.00

180,00
190,60
200.00
210.00
220,00
230.00
240,00
250.00
260,00
270.00
280,00
290.00
297.00

DEV . ANGLE

X
1.17
1.42
1.67
2.81
2.24

98
1.55
1.45
2.32
1.54

+ 76

+98
144

20
1.132
2,58
1.79
1.82

b ]

L A
eab
b4
26
b

1.11
157
T
04
+43
56

Rt

A A

LIF.

X

¥
+45
+05
1.14
"'058
1.45
97
"e10
87
+78
+ 58
+02
&b
v 34
22
1.46
"079
03
1.60
+ 34
+08
+08
"033
89
"“056
"002
+00
-+11
+13
-+ 33

H

X

00
09
37

+ 20
1.76
2.93
4,24
5.71
7435
?.21
11.37
13,47
16,13
18+.74
21,591
24,42
27,99
31.06
34,73
38.46
42.18
45,93
49.66
33433
S54.92
60.39
63.82
67,27
70.74
74,17
76,55

DEVIATION.,

vy

+00

+ 03
+04
+01
02
27
vbb
1.08
1.54
2.14
2473
3.38
4.06
44715
5450
6432
7420
8.16
7.29
10.53
1181
13.18
14.57
15.95
17.29%
18.58
i9.82
21.00
22.19
23.39

24.23

nz

+ 00
+00
+ Q1
03
+08
17
28
+42
+ 60
.82
1.11
1+44
1.81

QL9

2449
3.20
3.82
4.55
B.38

7.12
8,02
8.92
2.79
10,62
11.39
12.14
12.89
134465
14,40
14.91

TOT.LDEV.

.00
09
\37
90

1.76
2.95
4,30
5,82
7.5%
9,49

11,75

14.18

16,73

19.44

22,36

25,42

28,76

32,44

36,36

40,364

44,328

49,45

52,51

54,52

60,42

64,21

67,92

71.64

7539

79.09

B1.66
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JOMA

20

I*****#*********************#****************#***##*****X********************I

I MEASURED DATA I COMPUTED DATA I
[ o oo e o o e o e e e 212 o S S o I
I MEASURED I I I I
T DEFTH I INCLIMATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD Z~KOORD I
T e e o ot ot o o 8 2 e T I
I () I 160 LEG 400 GRD I (M) I (M) (M) I
TREKK KK E KRR KRR R AR KKK KK KRR K KRR RO R AR KO0 ok XKook T

0. 1,0 149,40 94999 .00 31002.50 633,45

10, 2.0 163,84 94998,79 3100266 623,45

20, 2.0 191,62 94998,29 31002,78 613,46

30, 4,5 192.73 94997 .74 31002.86 603,49

40, 7.0 188,29 94956.,75 31003.,02 593,54

50 . 8.5 177.18 94995, 46 31003.39 593,673

60 9.0 178,29 94994,03 31003, 91 573.74

70, 10.3 181.62 94992, 44 31004.,43 563.89

80 . 11,2 176,07 94950 .67 21005,04 554,06

90, 13,2 179,40 94988.69 31005.76 544,29

100, 14.5 181,62 94984, 41 31006.48 534,58

110, 15,2 179,40 94983.96 3100725 524,91

120, 15,9 181,62 94981.41 31008.06 515,28

130, 17.2 181,62 94978.68 31008.87 505,645

140, 18.0 181,07 94975,78 31007.74 496,16

150, 19,0 180,51 94972,75 31010.68 484,68

160, 21,3 181,62 949469 .46 31011.69 477,29
170, 22,9 181.07 94955.86 31012.78 468.03 ’

180, 24,2 178,29 94962.,07 21014.03 458,86

190, 24,0 178,29 P495E . 22 31015.40 449,73

200, 24,3 177.18 94954 ,38 21016.80 440,61

210, 24,7 176,07 94950, 51 31018279 431,51

220, 24,2 176,07 G4546.66 31019.81 422,40

230, 4.0 176,07 94942.8% 310213t 413,27

240, 23,0 176,07 94939,15 31022.77 404,10

250, 22,5 176407 94935,56 31024.19 394.88

260 22,2 177,18 94932,01 31025.56 385,63

270, 20,5 178,29 94928.43 71024 .86 376,38

280, 22.5 177,18 94924 ,84 31028.17 367,15

290, 22,0 177,18 94921, 29 31029 .50 357.89

297, 2242 177.18 31030.42

24918.82

AR

5

251.40
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AVUIKSHMALING FOR  JOMA
FORK KRR KK AR ROKOK JOR HOK R ORI OO R R KK

MALING AV DIAMANTERORHULL 21

AVVITKSHALINGENE ER UTFORT MED EASTHAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE LT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFPASS 06 FALLET
VED HJELF "AV ET KLINOMETER.,

DET ER GJENHOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.8 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I T0 ETTERFOLGENDE MALEPUNKTER AVVIRET

I AKSERETNINGENE 06 TOTALAVVIRKET FeRT OFF.

TOTALAVVIKET ER UEFINERT SOM LENGDEN AV VERTOREN FRA HULLEBEUMNNENS
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIRKSMALINGENE.TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IRKKE HADDE VART AVVIK,

AVVIKEY T RUNHEN AV HULLET ER I AKSERETHINGENE?

LX= 81,44

ty= 18.70

DZ= 14,645
CER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELGER:
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEFUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGEET. ' . ‘

FA GRUNMLAG AV INMHMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLETs ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET ARTUELLE RKOORDINATSYSTEM.

FOR A RKOMME OVER T DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN AUDISJONSKONSTANT
I RETHINGBOVERSIKTEN.

I TABELLS FORM ER FOR HVERT HALEFPUNKTs MALEDATAENE OGIDE BEREGHEIDE
ROORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFEATT.

HULLEBANEN ER OFPTEGNET I FROJERSJONENE X-YsX-ZsY-Z.



Ii‘\ -

DEVIATIOM

CaLCULATTIORN.

FORK KK AR KR KRR K KR RO R ROR KR K OROK KOk ORI KRR

~--NAME . ! JOMA
~---HOLE NO:21
""“[‘ATE:B. 1Q081

DEVIATION ANGLE.(GRI
EE TS PR ST T TS ITELE SIS LTSS ETTITLEOEITECEE IS E 2222020 200

DEFTH
NO .
+00
10.00
20,00

30,00
40,00
50,00
60,00
70,00
80,00
§6.00

100.00 -

110.00
120.00
130.00
140.00
150 .00
1460.00
170.00
180,00
19¢.00
200.00
210.00
220,00
230.00
240,00
250.00
260.00
270.00
280.00
290,00
300.00
304.00

DEYV.,ANGLE

X
1.11
189

1,67
5é
2.74
2.59
3.57
2,12
4,23
1,37
2,25
44
1.36
.83
.98
1.31
86
43
01
V42
VA2
21
6
47
42
1.18
.83
30
.81
.78

DIF.

X
¥

"022
"067
1.45
-1.11
2.18
""015
78
"‘1046
2.11
"2086
+88
“'1081
92
“‘QSZ
15
¢33
-045
""043
"'042
41
+00
""021
45
"'+19
“005
W77
"035
~Q53
+ 91

"'o03

X

+00
+07

e
02\..‘

.51

.88
1,38
2,14
3.30
4,93
6.98
©,48
12,40
15.57
18.53
22,40
25.94
29,50
33,13
36.80
40,48
44,15
47 B2
51,48
55,15
58.78
62,42
66,06
69 .42
73,12
7663
80,09
81.46

DEVIATION.

oY

+00

05

21

+43

v 73
1.14
1.56
1.92
2024
2.48
3.26
3.94
4.67
.39
6.03
6469
7435
8.06
8.81
?.53
16.28
11.04
11.84
12,560
13.43
14,27
15.12
16,00
16.8%5
17.464
18,40
18.70

nz

+ 00
+ 00
+ 00
01
Q2
04
+08
16
+ 30
52
B&
1.31
1.864
2+47
.11
3.78
4,46
5.17
5.90
6.63
736
8.09
B.82
P55
10.27
10.99
11.72
12.41
13.08
13.75
14,40
14.465

TOT.DEV.

+00

+ 09

+ 33
Y-
1.14
1.80
2.65
3.82
.43
700
10.07
13.07
16,36
12.83
23.41
27.06
30.73
34.49
38.30
42.11
45.93
49,74
53.59
57.37
61,16
64.96
48.78
72.50
7616
79.83
83.43
84.85

“n
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JOMA 21

IS 3222020222032 23 030330330330 833333233 55330538383 333033335333333 038 3°% 31

% MEASURED DATA I COMPUTED DATA %
I MEASURED I 1 I i S I
% DEFTH I INCLINATIDR I QZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y”NODRD I Z-KOORD %
1 (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M) I
IR FESETETILESTILEICTLTLIELTELELOLETEETECTESTIELLETIEEETTISTIET IS+ ST S 1
0. +0 155.31 94999.70 30949.50 632,95
1¢, 1.0 187.18 P4999.463 30949 .55 622.95
20, 1.8 154.96 94999.45 30949.,71 612,95
I0. 2.0 134.96 F4999 .19 Z0949.,93 L0274
4G, ] 1%97.18 |  94%98.82 30950,23 av2.27
0. 4.0 136.07 24998.,32 30950.64 982.%9
60, 6.0 174.96 P4997 .56 3095314046 973,03
70, 8.0 184.07 24996.40 30951 .42 qéZ 11
80. 11.2 188,29 24994,77 309351.74 53,258
70, 13,0 184.96 74992,72 J0952.18 443 47
100, 16.8 186.07 94990.,22 3G952.76 5933.81
110, 18.0 184,96 94987 .30 J0P53.44 524.27
120, 20.0 186.07 ?4984.13 30954.17 514.81
~130, 20.2 187.18 24980.77 30954.8% 505.42
140, 21.2 189.40 94977.30 30955.53 496,07 -
150, 21,0 187.18 P4973.76 309546419 488.74
1460, 21.5 189,40 94970.,20 30956, 85 477 .42
170, 21.9 186.07 FAREL 0T JO9E7 .54 448,12
180, 22,1 188.29 T4962.20 30958.31 458.85
190, 22.0 187.18 F495% .22 30959.03 449.358
200. 22,0 i87.18 94955.559 30959.78 440.31
210, 22.0 186.07 94951.88 30940.56 431.04
220, 22490 187.18 94948,22 30961.34 421.77
230, 22, 186.62 74944 .55 30962.10 412.50
240, 21.8 184.96 P4940,%2 30962.93 403,22
250, 22.0 186.07 4937 .29 309463.77 393.94
260, 22,0 134.96 24933.64 309464.,462 384.467
270, 21.0 183.84 24730,08 J0965.50 375.34
280, 21.2 186,07 P4926,58 45 30966.35F 366,03 441
290, 21.0 185.51 F4923.07 ;5. 30?&7.14_4{” 356.70 qqv
300, 20.5 187.18 94919.61 | 5, 30967,9Q_3: 347 .35 .
304, 20.8 184.946 ?4918.25 J0968.20 243,61

EREaN Qw29 & o 332 41
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AVVIRKSEMALING FOR  JOMA
OK R KK KKK K AOK R 0k KK K KRk KOK K K AR KORKOK KRR 0Kk

HALING AV DIAMANTEORHULL 22

AVVIKSHALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DYT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKET VED HJELF AV ET KOMFASS 0G FALLET
VEDLD HJELF AV ET KLINOMETER.

DET ER MALT FOR HVER 10.0 METER LAMGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOH AVVIKSVINKELEN 1 TO ETTERFOLGENDE HMALEFUNKTER»AVVIKET

I AKSERETHNINGENE 06 TOTALAVVIKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNENS
SLIK DEMN ER BESTEMY VED AVVIKSMALIMGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IRKKE HADDE VART AVVIK.

AVVIKET I EUNNEN AV HULLET ER I AKSERETHINGENE!

IX= 23.54
DY= 14.84
DZ= 2.46

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETHING. HVERT MALEFUNKT MEL
EN ¥ ER KORRIGERT.

FA GRUMNLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN AV HULLET» ER
DE MALTE RETHINGENE OVERFERT TIL DET AKTUELLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME QUER I DETTE SYSTEMET ER DET INMFORYT EN ADNDISJONSKONSTANT
I RETHINGSOVERSIKTEMN, '

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, MALEDATAENE OGDE BEREGHMEDE
ROORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET 1 FROJEKSJOMENE X-YsX-ZsY-Z.

P



I

DEVIATION

CALCULATTION.

A OK KR KKK R OK K K K RO AOR K KR R OOk R R KRR R ROk KKk

--—-~NAME ., JOMA
~--~~HOLE NO:{22
~=-TNATEI8,10.81

-

DEVIATION ANGLE. (GRID
KKK KKK KR ROK R K K K OK 0OK EOK 0K K OKHOK KOK K R 0K SOHORK KRR ROR KKK AR RO

DEFTH
NO.

+00
10.00
20.00
30.00
50.00
60.00
70.00
80.00
9000

1606.00 -

110,00
120,00
136.00
140.00
15000
160,00
170.00
180.00
190.00
200.00
210.00
220.00
230.00
246,00
230.00
260,00
270.00
280.00

DEV., ANGLE

X

+ 44
+ 78
37
1.20
1,57
1.36
+14
70
+89
«85
91
87
+82
78
+50
1.00
1.34
1.76
1.00
+ 58
1.71
24
1,02
1,32
+01
79

DIF.

%

X
1.11
“«77
“021
+ 63
+37

._"!1

LA

"1#23
96

¢ 15
00
05
"‘003
"‘005

- sl
L

T -28

+ 50

+ 34
A2
“07(_"
"042
1.13
~-1.47
78

« 30
-1.31
78

~24

(D4

+00
+03
+18
47
+78
79
1,05
22
71

+ 435
+08
39
99
1463
2.36
S+ 13
4.00
4,93
.97
7.24
8.72
10.25
11.87
13,59
18.37
17.31
19.34
21.44
23.54

DEVIATION.

Ly

+ 00

02

14

37

61

+91
1.35
1.93
2.99
3,23
3.82
4,33
4,85
S.44
5,99
6+50
7.06
7.6%
8.44
925
10.02
16.72
11,46
12.30
13.21
14.14
15.09
15.98
14.84

Iz

+00
+00
+00
+01
02
+02
03
+ 05
+ 08
10
12
15
+18

b ]

.24
+ 30
+ 36
42
+a0
62
76
+90
1.06
1.25
1.45
1.69
1.94

2.20

2,464

TOT.LEV,

+00
+03
23

+ 60
99
1+.34
1.71
2.14
2.69
327
3.832
4435
4.95
9449
6.44
7+23
8.12
?.14
10.35
11.76
13.30
14.85
16.53
18.37
20,32
22,43
24.62
26.83

29.05

v oa

BB B3 R RS BRI BRI B BJ bk b b b e e e b b



SN SR

38
3

JOMA

I**************************#*****##**********#**************************##***I

I MEASURED DATA I COMFUTED DATA I
T o o v o e e e e o £ 2 o S S £ T S T T R T T T -1
I"**—*~“""““"““““““n*""""—*"————-*""—""---"-"-"——-~—*"“"*"—"“"“"“*"*“*~-*“""”I
I MEASURED I 1 I I I I
I TEFTH J INCLINATION I-AZIMUTH I X-ROORD I Y-ROORD I Z-KOORD I
. SR S S bt bt -1
I (M I 31460 DEG 400 GRD T (M) I (M) I (M) I
I******************************************#****************%****************I
O +0 43,84 4950.20 30950,00 633,92
10, o 4 43 .84 2495033 30950.02 623,92
20, 1.8 42.73 94950 .48 I09530.14 612.92
20, 2.9 40,51 4GB0 .77 30950.37 603.%93
4G 2.0 43,84 24951.,08 30950.61 593.93
G0, 2.3 74.96 24951 .,29 30950.91 583.94
&0 . 3.0 104.96 4951 .35 30951.35 973,95
70, 3.9 120.51 24951 .22 30951.93 563.97
80. 4,0 119.40 24951,01 30952,59 553.99
@0, 4,0 129 .40 4950.75 30953.,23 544,02
100, 4.0 141.62 94950.,38 30953.82 534,04
110. 4,0 153.84 4949 .91 30954.,33 524.07
120, 4,8 191 .62 4949 .25 30954.85 514,10
136, 95 136.07 P4948.67 I0755 .44 504.14
140, 5.0 162.73 4947 .94 30955.99 494,18
150, S¢7 162.73 QARAT 17 30956.50 484,272
160, b.1 164.96 49446 .30 I0957.048 474,27
170, 5.8 159 .40 94945 ,27 I09G7 .69 464,34
180, 8.0 160.51 24944 ,33 30958, 44 454,42
190. 2.3 147.18 4943 .06 30959.25 444,53
200, 9.9 17162 94941 ,58 30960,02 AT4 .67
216, 2.3 173.84 4940 .05 30940.72 424,22
220, 11.0 171,862 94538.43 309461.46 414,98
230, 11.1 170.51 94936, 71 30962.30 405,16
240, 12.0 1692.40 P4934.93 30943.2 395,37
250, i3.0 172.73 F4932.99 I0964.16 385'&Qﬁem
260, 13,0 172,73 94930.94 . 30965.09 ..  375.8& ...
270, 13.2 176,07 94928.86 4., 30965.98 ... 366412,
280. 13.0 173.84 Q492676 309646.84 35638
PRt S ET AR el by
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AVVIKSMALING FOR  JOMA
KHHRREKKKKRRKK KL KA KKK K KKRKRRK KKK KL KKK Kk

MALING AV DIAMANTRORHULL 23

AVVIKSHALINGENE ER UTFORT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
THSTRUHENT TYFE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT HALEPUNKT VEL HJELF AV ET KOMFASS 06 FALLET
VEDN HJELF AV ET KLIMOMETER., ’

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.8 HETER LANGS HULLET.,

I TABELLS FORM ER AUVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSUINKELEN I TO ETTERFOLGENDE MALEFUNKTER s AVVIRET

I ARKSERETNINGENE 06 TOTAHLAVVIKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT S0M LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN
SLIK DEN ER BESTEMT VED AVUIKSMALINGENETIL BUNNEN AU HULLET

OM DET IKKE HADDE VERT AVVIK,

AVVIRET T BUNNEM AY HULLET ER I AKSERETNINGENE:

DX= GH.12

nZ= +80
ER DET UTFORT KORREKSJDMER F4& GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER
ER DETTE MIST I EW OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKT ME
EN % ER KORRIGERT.

FA GRUNNLAG AU INNMALING ELLER RETNINGEM I TOFFEN AV HULLETs ER
DE MALTE RETHINGEMNE OVERFORT TIL DET AKTUELLE ROORDVINATSYSTEM .,

FOR & KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ALNDISJONSKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN, ’ :

I TARELLS FORM ER FOR HUERT MALEFUNKT MALEUATAENE UGDE BEREGNEDE
KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I FPROJEKSJOMENE K=Yy X=ZsY~Z,
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DEVIATIORN

CAaLCULATTIONRN,

KK KKK K K KR KKK KKK K KOO RO K K RO KRR R ROR R R KKK

~ - NAKE o $ JOHA
—e—HOLE NO!23
memDATES 7410481

DEVIATION ANGLE.(GRI
********#4******#*****************#*********#***************

DEFTH
WO,

+ 00
10,00
20.00
30.00
4G.00
50,00
60,00
70,00
80.00
?20.00

100.00
119.00
120.00
130.00
140,00
150.00
166,00
170.00
180.00
190.00
200,00
210.00
220,00
230.00
246,00
250.00
260,00
270.00
2806.00
290.00

300.00
310,00

320.00
“330.00
340,00
343,00

DEV.ANGLE

*
+01
01
08
96
+88

1.58
44
1.57
« 48
1.468
1.02
1.88
1 0..4\,}
1,27
1.44
1.20
D9
+75
81
37
+78
74
1.43
+ 58
Y
1.78
<49
1.16
+ 33
+ 74
+ 37
1.06
34
1.13
+41

DIF.

X

X

+ 00
07
47
¢33
«70
"1014
1.13
~-1.09
1.20
"066
86
"'063
02
17
"g?.ﬁ
"oéd
+ 20
06
"044
61

e
"0.".:.’2

67
“085
07
1.13
"‘1029
0{)8
£ 83
41
"'03/'
67
"041
A8

"'072

b4

w00
+00
00
+01
02
+00
17
+ 44
.84
1.37
2.04
2.74
4,01
~..=¢-A.7
6472
8.36

~10.18

12.13
14,16
16.21
18.2
20.42
22.70
._\_u()‘?
27,54
30.12
32.85
35,
JGO43
41.08
3.71
46 .27
48,84
S51.56
54,30

95.12
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oy

+ 00
+00
+00
+00
+ 04
+17
V44
-+ 81
1.28
1.84
2.+48
3.17
3’C\1
4,50
5.B5
6+864
7496
2.12
10,332
11465
13.05
14.47
153.74
17.54
19.22
20.88
22.60
24.40 .
26423
28.08
29.91
31.69

33.52
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B
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.83
+82
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W79
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+ 67
258
+ 48
¢ 32
+13
01
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+ 29
+ 35
046
+ 59
+ 75

+80

TOT.DEV.,

00
+00
+Q0
01
+ 05
.18
48

3062
33.461
36469
3%.88
43.24
46,53
49 .76
32.96
56.08
59.24
62.52
65,75
66,71
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JOMA ‘ 23

I***********#***************##***X*********X****K*****************#*#****#***
I MEASURED DATA 1 COMFUTED DATA

T = wm m e o e e s o o on i o m e e n s o o e e e S R s on  n ae omm s e e o s e ann s - 2o o e o W P B B o " 5o = . o we e e e e e e we

I MEASURED I I I 1 I
I DEFTH, I INCLINATION I AZIMUTH I X~KOORD I Y-KOORD I  Z-KOORD
I.....-......._...--.......-.......--...................._-...........,........_.................._.._...--._a..............-............._..............._........_-.......-_..-..----,.
I (M) I 340 DEG 400 GRD I (M) I (M) 1 (1)
THEE R R RACE 208 KKK R KK KK KKK KKK R R B KK ORK KKK OK SRR ROR R KKK KKK JOK R KKK K KK KRR K
0, 15.0 293,53 94749 .35 21399.,99 404,11
10. 15.0 DOTLET P4749,08 31397.42 594,45
20, 15.0 293,53 94748,82 31394,84 584,79
30, 15.0 293,84 Q4748.57 31392.27 575.13
40, 14,5 293,84 T 94748,32 31389.73 545,46
50, 14,0 291.07 94748.03 31387.2% 565,77
40, 13.2 285,51 94747 460 21384.96 544,05
70, 13.0 283,84 G4747 .07 21382,78 536,31
80, 12.5 277.18 94746.,40 31380,68 526,55
90, 12,5 274,964 94745, 61 21378.66 514,79
100, 12.5 267,18 Q474466 31374.72 507.03
110, 13,0 263,29 $4743.,52 31374.84 497 .27
120, 12,7 254,96 94742,19 31373.04& 487,52
130, 13.2 249 .96 94740,67 21371.42 477.78
140, 14.1 244,62 94738,.95 21369.80 448,06
150, 14,5 241 .07 P4737 .05 313463, 2: 458,737
160, 1541 237.18 $4734.96 31344.76 448,70
170. 15,4 235,51 QA7IR 7S 3134534 439,05
180. 15.5 232,73 94730, 46 213463.98 429,41
190. 1%5.0 230,51 94728.15 31362.72 419,77
- 200, 1%.2 229,40 94725, 63 231361.54 410.11
_ .. 210, 15,9 ap7.1ie 94723, 41 31360.39 4G0 .48
220, 16.3 224,94 94720.86 31359.29 390,87
230, 16.5 219.96 94718.22 31358.32 381.28
240, 17.0 220,51 9471%,48 31357, 41 2171.70
250. 17.5 219,40 94712.66 313546,50 142,15
260, 18.8 216,07 94709 .67 I1EI55,465 I52.465
270, 18.5 214.964 94706 ,56 31354,88 343,17
280, 175 216,07 P4702 .56 21354.13 3T .66
290, 1765 214,964 Q4700 .65 31353, 41 324,13
300. 17.2 217,18 QALPT TS 312352, 66 314.58
310. 16.9 217.73 944674.74 31351.87 305,02
320. 17.5 214,96 94492,08 21351.12 295,47
330, 18.0 216.07 P4689.,12 31350.38 285 .94
340. 18,4 219,40 P46B4.,12 21349.,52 274,44
343, 18.2 218.29 $4485.22 31349.,25 273,60
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AVVIKSMALING FOR  JOHA
KK K KK KKK K OK K AOK 0K K K ROK K R RO K KR OK IR R OR 0K K

MALING AV.DIAMANTRORHULL 24

AVVIKSHALINGENE ER UTFORT MED EASTHMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE ©O7T. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOMFASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOMETER. .

DET ER GJENMOMSNITTLIG MALT FOR HVERLO.1 HETER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEFURKT FORSKIELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I TO ETTERFGLGENDIE HALEFUNKTER s AUVIKET

I AKSERETNINGENE 06 TOTALAVVIKET FORT OFF. .
TOTALAVVIKET ER DEFINERT 50 LENGDEN AV YEKTOREH FRA HULLEBUNNENSY
SLIK DEN ER RESTEMT VED AUVIKSHMALINGENE,TIL RUNKEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE V&RT AVVIK.

AVUVIKET I BUNNEN AV HULLET ER I AKSERETNINGENE:

LX= 459.76
ny= 10.07
BZ= &6.56

ER DET UTFORT KORREKSJONER FA GRUNN AV MAGNETISKE FORGTYRRELSER
ER DETTE VIST T EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HYERT MALEFPUNKT HELD
EN x ER KORRIGERT. : :

FA GRUNNLAG AV INNMALING ELLER RETNINGEN I TOFFEN av  HULLETs ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET ARKTUELLE KOORDINATEYSTEHM .

FOR A KOWHE OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ARDISJONSKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN,

I TAEBELLS FORM ER FOR HVERT MALEFUNKT, MALEDATAENE OGUE REREGNEDE
KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OFFSATT.

HULLEANEN ER OFFTEGNET I FROJEKSJONENE X-YsX~-ZsY-Z.
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-~-NAME
---HOLE

~-—-=DATE

s + JOMA
HOSZ
7+10.81

DEVIATION ANGLE.{GRID ]
KK KKK KO K R KK K R K 0K K S OR OROKSOROK R 0RO R S HOR R OK Rk R OROR KR KRR

LEFTH
INT NO.

00
10.00
20,00
30.00
40,00
50,00
66,00
70,00
80,00
90,00

100,00
110,00
120,00
130,00
140,00
150,00
160,00
170,00
160,00
190.00
200,00
210,00
220,00
230,00

240.00
250.00
260.00
270.00
280.00
290.00
300.00
312.00

DEV. ANGLE

X
+01
1,11
2,00
+33
+78
44
1.01
126
+ 33
+51
39
28
+T9
1.065
+84
44
+ 35
1,19
+ 01
+ 70
1.30
90
1.13

2,26
2,32
117
V75
.28
1.06
1,44

niF

¥

X
1.10
+89
"1467
+ 44
"533
36
"074
Q07
+18
+08
+ 38
-39
+46
"021
"040
"010
+84
"1018
89
+41
"180
+ 63

1.14
+ 05
~-1.15
""e41

£ )
& i

06
78
37

oX

+ 00
00
.08
«39
86
1.42
2.06
2.80
3.62
4.42

5,22

6.10
7.08
8.14
2.28
10.54
11.89
13.30
14.82
1644
18.12
19.92
21.80
23.78

25.99
28.51
31.35
34.04
36.77
39.51

42.28
45.76

DEVIATION.

oy

» 00
+00
«03
+16
+ 36
59
86
1.10
1.28
1.+44
1,97
1.70
1.82
1.93
“.17
+ 40
2.59
l-'..é."(?
2:.96
3.12

3'20

3,44
3,69
3,964

4.34
4.91
5461
6.39
7+23
83,05
8.94
10.07

nz

+00
+00
+00
02
03
09
14
20
If,:z
38
+ 45
54
&3
74
+87
1.01
1.16
1:.33
1.31
1.71
1.94
2,19
2.46

2.80
3.23
3.74
4,27
4.79
D9.32
4086
6406

TOT.DEV.

+00
+00
09
A2
73
1.54
223
3.02
3.80
4.66
D.47
6.33
7.33
8. 40
G596
10.84
12.21
13.63
15.17
16.80
18.49
20.30

[l ’)'7

L X X,

24,24

26,91
29.11
31.97
34,89
37.78
40,67
43,61
47 .31
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JOMA

24

#***#**K**ﬁ*********#*****%***##**I

MEASURED DATA I _COMFUTED DATA I
_________________________________________________________ __....__....___._..___-._--......_.....,,_.._........-..-......._‘.-.....-___..I
MEASURED 1 I 1 I I
BEFTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD 1 Z-KOORD 1
”_~_“,_“"““_“““u_"_",__*“,““,,““"“""“"*“-__"M"_“_M_“"“,“""»,"_"_““",~"u“_“u“I
(M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I () 1 (M) I
‘#***********************#*************#*#*****%********#******X##*i#*#*****%l
0. 2.0 175.11 F4898.890 21200.80 621.06
106. 2.0 175.11 74878.48 31300.93 611.07
20, 3+0 175.11 24878,08 31301,10 601,08
30. 4.8 174.96 4897 45 I1E301.36 571,10
40, 5.1 174.94 G4896.63 21301.69 SE1.14
50. 5.8 174.96 94895.77 31302.00 571.18
60. 642 174,96 94894,81 Z1302.45 561.24
70 6.8 181.62 F4B93.74 21302.83 G951.30
80. 6.8 183.84 24892.60 31303.15 G41.37
20, 6.5 18%.84 94891.48 21303.44 531.44
100, 6.8 187.18 P4890.36 31203,70 G521.51
110, 7.3 185,51 74889.16 31303.96 511.G8
120, 8.0 1892.96 94887 .85 31304.21 501467
130, 8.2 184.07 94886.47 31304.48 421.77
140, 2.1 183.84 24885.,01 21304.83 481 .83
150. ?.6 187.73 4883 .42 J13G5.19 472,04
160. 10.0 187.73 74881.7% 31305.C1 Ab2el 6
170, 1G0.3 188.29 94880.02 31305.84 452,32
180, 11.3 190.91 94878.18 31306413 442,50
190. 11.3 190.51 2487624 3130644 433047
200, 12.0 192.73 24874, 24 213046.71 A422.90
210, 12.8 188.29 24872.12 31307.03 413.13
220, 13.1 18%9.94 94B69.71 31307.41 403.38
230. 14.0 187.73 24867 .60 31307.82 393 .66
240, 146.0 186.07 948465.07 21308.,35 384.00
250, 18.0 183.84 94862.23 21309.04 374.44
260, i2.0 182.73 P4859.17 21309.86 364,94
270, 18.8 180.51 P4856.04 31310.78 385,50
280, 18.46 180.51 24853.01 31311.75 336,02
290. 18.8 181.07 4849 .95 31312.70 336.50
300, 19,3 178.29 94844.83 31313.72 327.10
2044 180,51 24842.99 331315.04 3i5.81

312,
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AVVIKSMALING FOR  JOHA
AR KK OKR KKK JOKOK K K 30K AR 3K KR OO R R OROR oK KoKk

MALING AV DIAMANTEORHULL 31

AVVIREMALINGENE ER UTFORT MED EASTHMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT, MED DETTE INSTRUMENTET RESTEMMES HULLETS
RETHING I HVERT MALEFUNKT VED HJELF AV ET KOHPASS 06 FALLET
VED HJELF AV ET KLINOHMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.9 METER LANGS HULLET.

I TARELLS FORM ER AVVIKGSVINKELEW T HVERT HALEFUNKT » FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN I 70 ETTERFOLGEMDE MALEFUNKTER,AVYIRKET

I ARSERETHINGENE 06 TOTALAVWIRKET FORT OFF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT S0M LENGIEN AV VERTOREWN FRA HULLEBUNNEN
SLIK REN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGERE, TIL EUNNEN AV HULLEY

OM DET IKKE HADDE VART AVVIK, ,

AVVIKET I BUNNEN AV HULLET ER I AKSERETNINGENE?

n¥= 70,11
ny= 9,17
Z= 10.03

ER DET UTF@RT KORREKSJONER FA& GRUNN AV MAGNETVISKE FORSTYRRELSER:
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNINMG. HVERT HMALEFUNKT HED
“EN ¥ ER RORRIGERT.

FA GRUNNLAG ﬁb INNMALING ELLER RETNIHGEN I TOFFEM AV HULLETs ER
DE MALTE RETNINGENE OVERFORT TIL DET ARTUELLE KOORDINATSYSTENM.

FOR & KOMME OVER I GETTE SYSTEMET ER DET INNFORT EN ADDISJOMNERKONSTANT
I RETNINGSOVERSIKTEN.,

I TARELLS FORM ER FOR HVERT MALEFPUNKT, MALEDATAEME OGDE BEREGNEIE
KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEW OFF3ATT.

HULLEANEN ER OFPFTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y9X-ZyY-L.



DEVIATION

CaLCULATTIORN.

b2 22202223202 ¢ 23222 E 2000222022200

— =~ NANE
~=~HOLE
-~~DATE

« 2 JOMA
NO$31

+7,10.81

DEVIATION ANGLE . (GRTD
K K KK KK AR 0K KA K 0K K R KK 0K 0K K KKK KR KOR OKOR KO KKK K ROROR KRR R AOR R

IEFTH
INT NO.

00
10,00
20,00
30,00
40,00
50,00
60,00
70.00
80,00
90.00

100,00
110,00
120,00
130,00
140,00
150,00
160,00
170,00
180,00
190,00
200,00
210,00
220,00
230,00
240700
250,00
260,00
270,00
280,00
290,00
300,00
310,00
320,00
330,00
340,00
347,00

DEV,ANGLE

X

+ 33
78
+89
111
1.11
1.22
1.00
2423

2.22

1.72
+60
+ 32
16
79
+93

1.29
+33
v 37
58
164
+38
b6
+56
20
+89
<40
+ 28
+ 37

22

34
56
+ 86
27
27
+11

DIF.

*
¥
44
+11

kel

¢ LA

+00
11

22
23
"'001
"‘050
12
"’428
"‘016

63

14

+37
"096

-y

L

+00
06
"'006
+08
“"010
"036
+ 69
"04‘?

H

-

-t

+10
"015
12
21
e 21
-9
«00
"e].é

X

V00
.03
.02
12
V42
.88
1,54
2.36
2,43
4,85
656
8,45
10,40
12.38
14,42
16460
18,91
21,32
23,79
26,34
28,97
31.69
34,40
37.12
39.89
42,70
45,52
48,34
51,19
54,08
54,99
59 .87
62,67
65,42
68,16
70,11

BEVIATION.

oy

+ 00
+00
+00
+ 01
+04
.08
+14

22
¢33
a0
TS
+83
1.0G0
1.15
1.30
1.45
1.69
1.23

2.23
2.56
2.94
3.34
3.77
4.24
4.73
5.17
5,58
6.02
6,30
7.00
7.47
7.91
8.29
8.62
E.73
9417

{4

+00
.+ 00
+ 00
00
+01
03
06
11
+18
<30
+48
67
+ 71
1.13
1.38
1.65

1;°’5 N

2.29
2.64
3.01
.41
3.83
4.26
4,69
5+13
9.59
6.04
6+90
6.97
7445
7494
8.42
8.8%
7.30
773
10,03

TOT.DEV.

L, 00
.03
02
.12
LAD

. 89
1.54
2,37
3,45
4,08
b6
8,52
10,49
12,48
14,55
16,74
19,08
21,53
24,04
26,64
29,32
32,09
34,87
37,46
40,50
43,37
46,26
49,14
52,07
55,04
58,03
60.97
63,83
66,63
69,43
71,41

m
-~

NS NDUES G R



JOMA

31

CROKR KKK KA KK KKK KKK A K KKK K KK KKK KK K 3K 0K 0K KKK K KO KK KK KR KKK O R KRRk KRk R KK kR K T

[ . MEASURED DATA I COMFUTED DATA I
[ o o o e o ot e e o e e e e e S o o S e e e o e o 2 o G e S ST oo R S S SR Re e s o oo e o e n -1
[ MEASURED I I I 1 I 1
[,VDEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I X-~-KOORD I Y-ROORD I Z~-KOORD 1
[ am o e o m o e e e e s e e i S S S S o S e o o S 8 4 e e S e o e S s S e e e S e e e -1
i (M) 1 ; 340 NEG 400 GRD I (M) I (M) i (M) I
K 3K 3K 3K K KK K K SKOK KK 5K KK K A o 0K 3K K 3K K KK oROK S K R KRR R R ROR ROR KSR Kook ok ROk ok Kok ks okok ook R R ok K T
Q. 8 194 .26 94799.88 31197.99 635,02
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30 . 2.0 .194,15 Q4779 .34 3120000 G05.02
40, 3.0 194,15 94798.91 31200.,04 595,03
S50, 4.0 19415 94798.30 31200,0% 585.05
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150, 12.8 196.07 94781.20 31201.58 486.48
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220, 16.6 189.40 Q4762.42 31204.00 419,30
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290, 18.0 189.490 94741.78 21207.31 352.50
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310. 17.5 190.51 94735.71 31208.24 333.46\45;
320, 17.0 19273 9473;.777?J 31208,63 ., 323.?{_5h
330, 16.8 192.18 94729.8‘?%i 31208¢98_0w 314.34 a5
340, 17.0 192.72 Q4727 .00 31209.,32 304’78~
347, 17.1 122.72 Q4724.96 21209.55 298.08
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