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AVVIKSMALING FOR GRONG GRUBER A/S - MALING AV DIAMANTBORHULL D 1

Avviksmdlingene er utfgrt med Eastman Multiple Shot Survey
Instrument type DT. Med dette instrumentet bestemmes hullets
retning i hvert mdlepunkt ved hjelp av et kompass, og fallet
ved hjelp av klinometer.

Det er midlt for hver 10. m langs hullet.

I tabells form er avviksvinkelen i hvert malepunkt og for-
skjellen mellom avviksvinklene i to etterfglgende punkter fort
opp. Videre er totalavviket etter 100 m, 200 m og 250 m fgrt
opp. Totalavviket er definert som lengden av vektoren fra hull-
bunnen, slik den er bestemt ved avviksmdlingene, til bunnen av
hullet om det ikke hadde vart avvik..Avviket i bunnen av hullet

er i akseretningene:

AX = 29,9 m
Ay = 2,8 m
Az = 2,4 m

I tabells form er ogsd mdledataene og de beregnede koordinatene
i hvert malepunkt oppsatt. Hullets utgangskoordinater er oppgitt.
De magnetiske retningsangivelsene er korrigert med —Z,Sg. Hull-
banen er tegnet opp i x-y, X—-z og y-z projeksjoner,
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PEVIATION CALCULATION,

i*t*t*******#*******f*********************t**

we=NAME, 1 JOMA

===HOLE NO:D1

-==DATE:JUL/80

«=»CALCULATION METHOD:ICORD ANGLE

DEVIATION ANGLE.(GRD) ‘[oTA\.AV\/ilc (m)

t**********************ﬁ*******

MEASURED  DOG=LEG ~ DELTA

DEPTH _
0. . * *
10, 00 *
30. 053 12
40, 1042 .88
50 -1 e l?
60, W79 W15
70. 1489 1.10
- 80. 1-23 "37 v E
90! '31 -9 1 .
100 235 404 th' e
- 110, .. 1.03 «68 o
-4291 ‘36- ?iQ?
130. «78 Y
140 22 26
150. « 80 57
160, 1.13 e33 ]
170, 11 1,01
180 068 «97
190, 039 el
200, o8 .08 20.4
210, W24 -l T
220, »30 «07
230, 24 -o07

240. «81 Q57 ’ .
250 .70 =410 30.1
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I********************************************************************t*tt****I

I MEASURED DATA , I - COMPUTED DATA . .. Co 1
l-----‘-----‘----i ---------- --'--------------------O-----—---------—---;—----I
1 MEASURED I . 1 I TRUE VERTICAL I POSITION . 1
1 DEPTH 1 INCLINATION 1 AZIMUTH I DEPTH (7) I NORTH (X) 1 EAST (Y) 1
1'---—------—---‘-—----------&--—"’--v -------- [ T L L [ ""'"'*‘"',""“""1
1 (M) 1 360 DEG 400 GRD ! (M) 1 (M) I (M)
I*****t***************t************************t****************t****tt*tt***I
0. o 394,17 606,71 95049 ,68 31350.10
10 o1, 397,50 594471 95049470 31350,10
20. 37 139.72 584471 95049 .69 31350,.12
30. bl 234617 574471 95049 465 31350412
40, 1.6 199.72 564471 95049 4 48 31350411
50 2,1, 209.72 554,72 95049 .16 31350,08
60 2.8 213,06 544,73 95048 .74 31350.00
70. 4,5 """ 210.83 534,75 95048 ¢ 11 31349,89
80, 5,6 209,72 524479 95047 424 31349.74
90. 5.8°° 207.50 514,84 95046426 31349.61
100, 6,17 208,61 504489 95045 .23 31349.48
110. 7.0 206,39 496,95 95044 410 31349.35
120, 7.3 207,50 485,03 950642 ¢ 86 31349.21
130, 8,0 "' 207.50 475412 95041 .54 31349.06
140, 8.2 207.50 465422 95060,14 31348.89
150, 8,9 " 208,61 455,33 95038,67 31348.70
160, 9.9, 207,50 L4567 95037,05 31348.50
170, 10,0 207,50 635,62 95035433 31348.29
180, 10,5 | 205,28 425,78 95033.56 31348,12
190, ° 10,8 ° 204,17 415.95 95031 .72 31347,98
200. 11,0 206,39 406413 95029 .84 31347.82
210, 10.9° 205,28 396.31 95027 .95 31347465
220. 10,7 204417 386449 95026,08 31347451
230. 10,8 203.06 376466 95024 22 39347441
"we 11.5° 201.94 366485 95022429 . 31347433 _, .
250, 12.1° 200,83 357,06 95020424 ~° 31347.29
) 20 3ul 27 I RV S R



JOMA D

ool g

ISAHY-X

00ESh

002Sh

QOOSBE

31500

31300

31400

7~ AKSE




IsAHVY-2Z

JOMA D

0oL

0?8

0?3

0?&

|
95200

e e g e T

l
95300

85400
X—AKSE




ISHVY-Z

R e . I

* ~JoMA DY
-J
(=
o
(0))]
[
o
192)
[
()
N
O
o
N
o
o 1 1 1
31200 31300 31400 31500 3160
Y—-AKSE

g



