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AVVIKSMALING I BORHULL T9, T1l0, T1ll og T1l2

i profil 133 niva 930.

Avviket i fra planlagt hull er i bunnen av hullene fglogende:

Huld-nre Dyp (m) Total avvik (m)
T 9 147 ¢ 5.7
T 10 132 . 3.7
T 3edl 125 2.6
P12 122 1.4
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AVVIKSMALING FOR ORKLA INDUSTRIER R/S
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MALING AV BORHULL T8

AVVIKSMAL INGENE ER UTFBRT MED ERSTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE OT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MALEPUNKT VED HJELP AV ET KOMPRSS 0G

FALLET VED HJELP RV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 9.2 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT FORSKJELLEN
MELLOM AVVIKSVINKELEN 1 TO ETTERFBLGENDE MALEPUNKTER,RVVIKET 1
AKSERETNINGENE OG TOTRALAVWIKET FBRT OPP.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,
SLIK DEN ER BESTEMT VED RAVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN AV HULLET

OM DET IKKE HADDE VARRT RAVVIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET ( 147 .0008 m.) ER I RAKSERETNINGENE

DX= -4.73
DY= 2 .28
DZ= -2.27

ER DET UTFBRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG RV EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFBART TIL DET RAKTULLE KOORDINRTSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFBRT EN RDDISJONS-
KONSTANT. ( 347 .778 )

I TRBELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATRAENE 0OG DE
BEREGNEDE KOORDINARTENE 1 DET RKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET 1 PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.
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DEVIATION CALCULATION.
636336 36 36363 33K 3 H KA A HIHHH R IR IHHHHHANH K

---NAME..............: URKLA INDUSTRIER R/S
eeaHBLE NO. . s iiiew. -2 B

o U2 1 E SR SRR S o 27 .6.84

EVIATION ANGLE.(GRD) DEVIATION.

DEPTH DEV .ANGLE NIF. OXx oy Dz
.00 * * .00 .0g .00
S5 E .01 * -.04 .02 -.B2
10.00 .46 .45 -.08 .62 - .04
20.00 .01 -.45 -.18 - .01 -.07
30.00 .56 e -.32 -.02 =13
40.00 .02 -.54 -.50 -.682 -.208
50.008 .02 .81 -.67 -.0 -.27
B0 .04 .01 -.01 -.85 .00 -.34
70.60 .B3 .B2 -1.04 .06 -.43
80.00 .B7 .04 -1.28 .18 -.55
80.600 .56 -.11 -1.60 .34 -.71
100. 00 1.4 .53 -1.97 .B1 - .91
110.60 .98 =. 7 -2.45 -SB -1.186
120.680 .40 -.58 -2.88 1.33 -1.43
130.00 e 1) .51 -3.55 1.88 ~1 FE
140.00 .67 - .24 -4.23 2.04 -2.083
147 .00 .01 - .66 -4.73 2.28 -2.27
PLANED INCLINATION = 25.680
PLANED RZIMUTH = 370.080

TOT.DEV.
.00
.04
.08
- 26
.35
.54
.73
32
12
.40
A
.26
.87
.56
28
i
s

DNALNN= =2

POINT

WENDODWUN=



DEVIARTION EEINL. (Bt t Bt N TE RS
FEEHE I I IEIEIE I I I HEHEIEIE I HEFE I FEHE I HEHE I HHEHHHE A I A H A AN

--=NAME. .............: ORKLA INDUSTRIER R/S
b PIUNREEOINIIE L . L, oo o ke
me=DATE. cccccvcenecn.2 27.6.84

---CALCULATION METHOD: CORD RANGLE

ORELA INDUSTRIER R/S 79

T 96696636 76 96 36 96 36 2 7 36 36 36 36 63 67 H6 36 36 36 369 2676 363636 26 2096 FEHE 265 76 76 3636396 3636293 3 36336 36263 I3 9633303036 JEHE A H A2

I MERSURED DATA 1 COMPUTED DATA
e ittt
I MERSURED I 1 I I 1
I DEPTH I INCLINATION I RZIMUTH 1 X-KOORD 1 Y-KOORD I Z-KOORD
|l e D SRR P I e e B e ey S SR e e e i o e s o
1 (M) I 360 DEG 400 GRD I (M) I (M) I (M)
T 3656 36 363 20 96 2696 263636 2636 36 36 262626 56 26 2626 2676 26 26 D6 2626 3626 2036 3763636 3636 36 36 26 26 20363 35 565636 36362626263 2636369 3696967 7 3 2 326 % % %
. 24.5 370.00 d241 .84 -1287 .28 -928 .00
5. 24.5 370.00 3242.89 -1288.24 -8932.55
0. 24.5 368 .83 3244.73 -1283.18 -837.10
20. 24.5 368.87 3248.39 -130681.14 -846.20
gLk, 24.0 368.81 JZ52. a1 -13683.87 -965.32
40. 24.0 368.84 3255.60 -1364.98 -364.45
S0. 24.0 368.83 325919 -1306. 83 -973.53
60. 24.0 368.83 3262.78 -1368 .80 -982.72
70. 23.6 370.0600 3266.36 -1310.67 -8991.87
ao. 23.0 370.00 3269.89 -1312. 46 -1001.06
80. 22.5 370.80 3273.33 -1314.22 -1810.28
100. 25 372.22 3276.72 -1315.87 -1813.54
1108. 200 azi.11 3280.061 -1317 .44 -16028.85
120. o s S 372.22 3283.25 -1318.89 -1838.13
130. 20.6 370.00 3286.44 -1320.54 -1047 .54
140. 20.0 370.00 3288.53 -1322.12 -1886. 81
147 . 20.0 370.606 3291.66 -1323.20 -18063. 48
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MALING AV BORHULL T108

AVWIKSMAL INGENE ER UTFBRT MED ERSTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKT VED HJELP RV ET KOMPARSS OG

FALLET VED HJELP RV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 8.8 METER LANGS HULLET.

I TRBELLS FORM ER RVWIEKSVINKELEN 1 HVERT MALEPUNET FORSKJELLEN
MELLOM RVVIKSVINKELEN 1 TO ETTERFBLGENDE MALEPUNKTER,RVVIKET 1
AKSERETNINGENE 0OG TOTHLAVVIEKET FERT OPF.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,

SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN RV HULLET
OM DET IKKE HADDE VART RWIK.

AVVIKT I BUNNEN AV HULLET ( 132.000 m.) ER I RKSERETNINGENE
DX= -3.54
DY= -.83
NZ= -.6Ba

ER DET UTFBRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST 1 EN DVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFBRT TIL DET RAKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KOMME OVER 1 DETTE SYSTEMET ER DET INNFBRT EN RDDISJONS-
KONSTHENT. ( 347.778 )

1 TRABELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDRTRENE OG DE
BEREGNEDE KODORDINRTENE I DET RKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET 1 PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.
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DEVIRARTION oo = O A
FIEHIEFI I I I IEI I I HIIEIIH NI N NI NN AN NN K

o R o5 2y e 28 Alelabe 9 2 " ORKLRA

wosflLE NE, S apived T10

CE L ] S P 27 .6.84

EVIATION BNGLE. (GRD) DEVIATION.

DEPTH DEV .ANGLE DIF. DX Dy D
.00 * * .00 .06
5.6800 S22 * -.01 -.084
10.0600 .29 .07 -.04 -.03
20.00 .18 -.108 -.11 -.23
30.0600 a3 <23 -.27 -.40
40.00 e I 2 72 -.39 -.55 -
50.00 87 -1.684 - .64 - .65 -
60.080 .28 ok e -.88 -.73
70.008 .62 .42 -1.14 ol ¥ -
80.00 .B1 .00 -1.47 -.75 -
90.00 .25 -.36 -1.86 -.75 -
100. 00 .29 .0a -2.27 -.78 -
110.00 <25 .06 -2.68 -.82 -
120.00 .01 -.24 -3.08 -.84 =
130.00 .25 .24 -3.46 -.84 -
132.00 .50 .25 -3.549 -.83 -
PLANED INCLINATION 15.00

PLANED RZIMUTH

z

.00
.BO
.68
.00
.00
.82
.86
=3
16
.24
.32
.40
.49
.57
.66
.68

TOT.DEV.
.80
.05
.10
.25
.45
.67
I
o
.38
.67
.03
.44
.84
.24
.62
.63
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DEVIATION CRLCULAET I0N,
FEHHHIEHIEIEHIN I I KM I I K I I IEIEHE I K I MM KN

===NEME. . i ie. . 5.1 LURKLR
-==HLE NO........ ... TIB
=T . o Ll e ol 2 200 B4

---CALCULATION METHOD: CORD RANGLE

ORKELA Mo

I**************************#********************KK*X*************************

I MEASURED DATA 1 COMPUTED DATH
I ____________________________________________________________________________
1 MEASURED I 1 I . I I
I DEPTH I INCLINATION I AZIMUTH I  X-KOORD I Y-KOORD 1 Z-KOORD
L e e e e i i T e e e e 2 o e e e i A S e
I (M) 1 360 LDEG 400 GRO 1 (M) I (M) I (M)
I***************************************************K************************
0. 15.2 367.78 3241 .04 -1297 .29 -928.00
5. 15.0 367.78 3242 .18 -1297.93 -932.83
10. 15.0 366.67 3243.30 -1298.56 -937 .66
20. 15.8 365.95 3245 .54 -1293.87 -947 .32
30. 15.0 364 .44 3247 .75 -1361.21 -956.98
40. 14.0 364 . 44 3249.87 -1302.54 -966.66
56 . 14.0 364.74 3251.93 -1303.82 -976.38
0. 14.0 365 .56 3253.99 -1305 .08 -986.06
70. 13.5 366 .67 3256. 04 -1306.28 -995.78
86 . 13.0 365 .56 3258 .02 -1307 .45 -1005.5'
90 . 13.0 364 . 44 3259.93 -1308.62 -1015. 25
100. 13.0 363.33 3261.83 -1309.83 -1825.00
110. 13.0 364 .44 3263.73 -1311.084 -16034.74
120. 13.0 364 .44 3265.64 -1312.24 -1B44 . 48
130. 13.0 365.56 3267 .55 -1313. 41 -1054.23
132. 13.0 367.78 3267.94 -1313.63 -1056.18
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AVVIKSMALING FOR ORELA
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MALING AV BORHULL T11

AVVIKSMALINGENE ER UTFBRT MED EASTMAN MULTIFLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYFE DT. MEL LETTE INSTRUMENTET BESTEMMES HULLETS
RETNING 1 HVERT MALEPUNKT VED HJUELP AV ET KUMPASS 0G

FALLET VED HUELP RV ET KLINOMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 8.9 MEIER LANGS HULLET.

I TRBELLS FORM ER AVVIKSVINKELEN I HVERT MALEPUNKT FORSKJELLEN

MELLOM RAVVIKSVINKELEN I TO ETTERFBLGENDE MALEPUNKTER,RVVIKET 1
AKSERETNINGENE OG TOTALAVWIKET FBORT UPP.
TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGDEN AV VEKTOREN FRA HULLBUNNEN,

SLIK DEN ER BESTEMT VED AVVIKSMAL INGENE,TIL BUNNEN AV HULLET
OM DET IKKE HADDE VRRT AWIK.

HVVIKT I BUNNEN AV HULLET ( 125.086E m.) ER 1 AKSERETNINGENE

DX= SV
Dy= 256
DZ= -.12

ER DET UTFBRT KORREKSJUNER PA GRUNN AV MAGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN % ER KORRIGERT.

FPA GRUNNLAG AV EN REFERANSE RETNING, ER UE MAL1E RETNINGENE
OVERFBRT TIL DET AKTULLE KOORDINATSYSTEM.

FOR A KUMME OVER 1 DETIE SYSTEMET ER LET INNFORT EN ADDISJONS-
EONSTRANT . ( 347 .788 )

I THBELLS FORM ER FOR HVERT MALEPUNKT, MALEDATHENE 0G DE
BEREGNEDE KOORDINATENE I DET AKTUELLE SYSTEM OPPSATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.



DEVIARTION ANGLE. (GRLO)
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DEF

5.
Q.
2Els
30,
40.

56l

=1a
70

ap.
g6l.

186

1108.
120.
25

FLANED INCLINATION

DEVIATION

TH

.0o
a]0]
co
a]u]
ajo]
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a[a]
B0
.Be
e
a]a)
o
o[o}
oo
e[a]

) 2 ] g o Ry T
363 I K HEIEIEIEFEIEIE I I I MM I IEFH I HHH MMM N WAUH NN

...............

DEV .ANGLE

%
=56
==
SEis!
=18
-8
1B
39
B
i3]
.08
SsH
- 14
.14
ok

PLANED RZIMUTH

5

DIF.

*
*
.0a
i
29
&

.74

SR
.23
.18
e
.29
o 17
.00
.13

370.

ORKLRA

D

X

.0g

.03
e

.06
4
v
.04

LB

o]0

.B6
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.48
07

.66

Z

DEVIA

1 0 Iy R G

LRGNt
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Dy
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.74
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=== NAME . 2. 2's ch s s s on 5 DRKLR
===HOPESNECT ol i ooy TR
o AT s o wal s o o s Sl e B4

---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

ORKLRA s

T 2656 296 2636 63 J6 9 366 J 9696 36 2636 36 3636 36 36 36 26 3636 36 3636 2 26 2636 26256 3363 303 30OM M HEH HE XMW I A M X I HEIEHH MMM HHHHH A MR

1 MEASURED DATA 1 COMPUTED DATA

) S e R b

I MEASURED I 1 1 I 1

1 DEPTH I INCLINRTION I RZIMUTH I X-KOORD I Y-KOORD 1 Z-KOORD

T o B e o o e e e o 2 ST B 52 B 2 i

I (M) 1 360 DEG 400 GRD 1 (M) 1 (M) 1 (M)

T 5 %56 396 3 3 36 5965 2 36 K03 33 336 3 300 3 90 H 020 03 X 3 3 M X I MMM MMM MMM M H NN M N M AN M AN

. 4.0 386.68 3241 .04 -1297 .29 -928.00
=13 45 dJ86.68 32471 .40 -1297 .37 -832.398

el 53T 386.68 32471 .87 -12897 .46 =837 .97
20. 5.6 382.23 3242 .65 -1297 .67 -947 .93
del. 5.0 383.34 3243 .49 -1297 .80 -957.89
40. 4.2 e et 3244 .26 -1288.12 -967 .86
o 4.2 378 .90 3244 .96 -'1298 .35 -977 .83
60. 4.0 383.34 3245 .64 -1288.56 -987.81
70. 4.0 385 5% 3246.32 -1298.72 -997.78
80. 4.0 e f L 3246.89 -1288 .80 -1087 .76
80. 4.0 380.01 3247 .66 -1298 .11 -1817.74
100. 4.0 384 .45 3248.33 -1288.31 -1827 .71
ol {2 4.7 383.34 3249 .01 -12898.48 -1837 .69
120. 4.0 d84.45 3248.70 -12498.66 -1047 .66
126. 4.0 384 .45 3z250.03 -1289.74 -1052.65
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AVVIKSMALING FOR ORKELH INDUSTRIER H/S
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MALING RV BORHULL T12

AVVIKSMAL INGENE ER UTFBRT MED ERASTMAN MULTIPLE SHOT SURVEY
INSTRUMENT TYPE DT. MED DETTE INSTRUMENIET BESTEMMES HULLETS
RETNING I HVERT MALEPUNKT VED HJELF AV ET KOMPRASS 06

FALLET VED HJELP RV ET KLINUMETER.

DET ER GJENNOMSNITTLIG MALT FOR HVER 8.7 METER LANGS HULLET.

I TABELLS FORM ER AVWIKSVINKELEN I HVERT MALEFUNKT FORSKJELLEN
MELLOM RAVVIKSVINKELEN I 10 ETTERFALGENDE MALEPUNKTER,AVVIEKET 1
AKSERETNINGENE OG TOTALAVVIKET FBRT OFPP.

TOTALAVVIKET ER DEFINERT SOM LENGLEN RV VEETOREN FRA HULLBUNNEN,

SLIK DEN ER BESTEMI VED AVVIKSMALINGENE,TIL BUNNEN RV HULLET
OM DET IKKE HADDE VRRT AVWIK.

AVVIET I BUNNEN HVY HULLET ( 122.0060080 m.) ER 1 AKSERETNINGENE
DX= -.43
DY= i s o
DZ= .06

ER DET UTFPRT KORREKSJONER PA GRUNN AV MHGNETISKE FORSTYRRELSER,
ER DETTE VIST I EN OVERSIKT OVER MALT RETNING. HVERT MALEPUNKT MED
EN ¥ ER KORRIGERT.

PA GRUNNLAG AV EN REFERBNSE RETNING, ER DE MALTE RETNINGENE
OVERFBRT TIL DET RAKTULLE KOORDINHTSYSTEM.

FOR A KOMME OVER I DETTE SYSTEMET ER DET INNFBRT EN RADOISJONS-
KONSTRANT. ( 347 .778 )

1 TABELLS FORM ER FOR HVERT MALEFPUNKT, MALEDRTHENE OG DE
HEREGNEDE KOORDINATENE I DET RKTUELLE SYSTEM OPPSRATT.

HULLBANEN ER OPPTEGNET I PROJEKSJONENE X-Y,X-Z,Y-Z.
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5
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20.
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40
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DEVIATION ERE G esa 100N
FIEHEHIEHFEIIEIE I I I N A I H NI K I INHH RN IHMHANH K

---NAME . .............: ORKLA INDUSTRIER R/S
---HOLE NO...........: T12

— 0t e SRS e Sl B TR 27 .6.84

EVIATION ANGLE. (GRD) UDEVIATION.

TH DEV.ANGLE BHIE: DX oy Dz
.0e * * Rcio) .0e .00
.6g .84 %* -.04 .B7 .8a
8/o] .34 .30 - .06 .14 .01
oo .56 e -.07 2 LB
oja) -5 .6e -.07 .30 .01
.0o .34 -.22 -.08 +39 .02
ale] .33 .og -.718 48 .02
Be .45 < -.10 .58 .02
-BE A .33 -2 .70 .B3
.0o .02 -.76 -.18 .86 83
.08 s .08 - .25 ik JE2 .04
Naio] .35 - 25 -.31 1.4 -8
Moo <13 = .22 -.d8 neh s
B[o] .08 -.0685 -.42 i R .06
a[a] .61 - .06 -.43 it 2 .66
LANED INCLINATION 3.0

unon

LANED RZIMUTH 170.600

TOT.DEV.

- ) e

.00
.08
.15
.23
.31
.40
.50
.59
.71
.88
.05
.19
.30
.4
.44
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ODE VM I HT I ON Cacl e UE /T T BN
369636 H 0 I 363 9 336 2 2 H X I3 HEHEHEHE M AWM N KM KNI AN NN

-==NFME..............: ORKLA INUUSIRIER R/S
---HOLE NO...........: T12
SRS 5=  ; el U R e e -~ - B -

---CALCULATION METHOD: CORD ANGLE

ORELA INDUSTRIER R/S 112

I******************************************X**%**XK*************************%

1 MERASURED DRATAH I COMPUTED DATA
Y ) o e 2 e o .7 i e e e e S S
I MEARSURED I . Ji 1 1 1
1 DEPTH I INCLINATION I RZIMUTH 1 X-KOORD I Y-KOORD I Z-KOORD
L e o s e i e e B e e e e S S S B e e S S = S S e S s
I (M) I 360 DEG 400 GRD 1 (M) I (M) I (M)
T 3636 56 365636 36 36 36 36 36 363636 3636 36 3636 36 36 6.6 3696 36 36 36 2962626 2 96 203X 00X 3 X M MK H A H HHMH MMM MMM MMM MMM N KK KN NN
1 3.8 160.00 3241.04 -1297 .28 -928 .00
[ 3.8 1668.62 3240.77 =1297..18 -932.398
TE 3.5 161.67 3240.51 -1296.91 -937 .98
20. d.68 1682 ez 3240 .64 -12896.58 -847 .86
30. 3.5 162022 azay. 57 -1236.28 =857 .95
40. a2 161 .58 3239 .68 -1235.85 -967 .83
=10 3.5 16411 3238 .61 -1285.61 -877 .91
60. 3.1 60. 088 3236. 14 -1295.28 -987 .90
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